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5 SON — oG PR— IRLIGON VI GLCME VE
Z [HAFTA [ GON [ KAZANIMLAR ETKINLIKLER / OGRENME ALANLARI / ATATURKCULUK / BELIRLI GUN VE HAFTALAR ACIKLAMALAR DEGERLENDIRME
RK.1.1. UNITE: ROBOTIK KAVRAMINA GiRi$
| o913 |RK-ILLL Robotik kavramin agiklar
* |RK.1.1.2.1. Robotik uygulamalarinin giinliik hayata katkilarim Smekler iizerinden agiklar
2 RK.1.1.2.2. Robotik uygulamalannin giinliik hayata olabilecek olumsuz etkilerini rnekler
= | 2 | 1620 |iizerinden agiklar.
a RK.1.1.2.3. Robotik uygulamalann giinliik hayattaki riskli yonlerini arastinr.
UNITE: KODLAMAYA GIRi$
RK.1.2.1.1. Algoritma kavramini tanimlar.
3| 2327 [RK.1.2.1.2. Algoritmanin islem adimlanindan olustugunu fark eder 0Oz Degerlendirme, Akran
RK.1.2.1.3. Algoritmanin islem adimlarimin sirasmmn énemini fark eder. Degerlendirme, Performans
Degerlendirme, Rubrik (Dereceli
Puanlama Anahtan), Kontrol
22.1. Kars A—— " P al L
+ | 3000 |RK1:2:2.1. Karar yapilarinin tanimini yapar Listes, E-Portfolyo (Elektronik
RK.1.2.2.2. Karar yapilarmin kullanim alanlarini agiklar. oy
Uriin Dosyast)
s | o1 |RK.1:23.1 Dingi kavramimn tanimint yapar.
" |RK.1.2.3.2. Déngii kavraminin kullanim alanlarin agiklar.
Z
2| 6 | 118 |RK.124.1 Veritirlerini agiklar.
. « Bilgi ve iletisim teknolojilerini
7 | 2125 |RK.1.2.5.1. Degisken kavramnin tanimini yapar. dogru ve giivenli bigimde
kullanmak igin gerekli olan
RK.1.2.6.1. Akis diyagrami kavramini agiklar. temel bilgi ve becerileri
8 | 2801 [RK.1.2.6.2. Akis diyagramnda kullanilan sembollerin anlamlarim agiklar. 29 Ekim Cumhuriyet Bayram sergileyebilir.
RK.1.2.6.3. Bir problemin ¢iziimiine yonelik akis diyagrams olusturur. « Bilgi ve iletisim
kiiltirel-sosyal
UNITE: ROBOTIK KODLAMA ORTAMLARI agidan bireysel ve toplumsal
katkalan konusunda
bilinglenebilir ve olumlu tutum
9 | 0408 |RK.1.3.1.1. Cevrim igi blok tabanls ortamlara erisim saglar. 10 Kasim Atatiirk'ii Anma Giinii ve Atatiirk Haftast gelistirebilir. 1. SINAV
* Yasam boyu dgrenme ve
= bagimsiz dgrencbilme
= St
Z 11 Kasim - 15 Kasim Ara Ta konusunda kisisel sorumluluk
M alabilir.
« Biligim etigi, gizlilik ve
10 1822 | RK.1.3.1.1. Cevrim ici blok tabanli ortamlara crisim saglar. 24 Kasim Ogretmenler giivenlik konularinda duyarlt
davranabilir
11 2529
RK.1.3.1.2. Cevrim dist blok tabanh gelistirme ortammnmn kurulumunu yapar. R
Oz Degerlendirme, Akran
12 | o0206 Degerlendirme, Performans
Degerlendirme, Rubrik (Dereceli
Puanlama Anahtart), Kontrol
w| 13| Listesi, E-Portfolyo (Elektronik
=l RK.1.3.1.3. Blok tabanh gelistirme ortaminin arayiiziinii tami, Uriin Dosyas)
]
< 14 16-20
15 2327
RK.1.3.1.4. Blok taban gelistirme ortamina ait algilayicilar Algilayierlarn tirlerine (dijital/analog) ve galisma mantiklarina deginilir
16 30-03
| 17| oe0 2. SINAV
S RK.1.3.2.1. Robotik kodlama benzetim ortamlarimi agiklar. Robotik kodlama igin tcretsiz erisilebilen programlama aralan tanithr.
<)
18 13-17
20 Ocak - 31 Ocak Yar Til Tatili
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ROBOTIK KODLAMA (I) DERSI UNITELENDIRILMI$ YILLIK DERS PLANI
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ROBOTIK KODLAMA UYGULAMALARINA AIT BILESENLER
1|07
o
Z| 2 | 1014 |RK14.11. Robotik kodlamada kullanilan clektronik devre clemanlarini tanur. Elektronik devre kartlarinin gesitleri ve kapsayicilig tanitihr
Z
Oz Degerlendirme, Akran
3 1721 Degerlendirme, Performans
Degerlendirme, Rubrik (Dereceli
Puanlama Anahtan), Kontrol
4 | Listesi, E-Portfolyo (Elektronik
n Dosyast)
5| 0307 [RK.1.4.1.2. Elektronik devre kartlarmnm sistem (girdi, islem, gikt) bilesenlerini agiklar. a‘:.:',:’l'tk Al “.kiﬁ‘.::'chis..;;;r%kilglrsr-l'n::‘l;:'l\;‘i:ls R
= 6 10-14
1
.
7 1721 Canakkale Zaferi ve Sehitleri Anma Giinii
RK.1.4.1.3. Robotik kodlama uygulamalannda kullamilan algilayic: tiirlerini agiklar.
8 | 2428 1. SINAV
an Ara Tatili
9 07-11
- RK.1.4.1.4. Elektronik devre kartlanna farkl tiir algilayicilan baglar. Elektronik devre kartlarina baglanabilecek algilayicr tirleri ve baglant noktalari tanithr,
S| 0 |res
z
UNITE: FARKLI ORTAMLARDA ROBOTIK DEVRE TASARIMI 2 Degerlendirme, Akran
Degerlendirme, Performans
s i . Projeye uygun olarak sanal ortamda devre tasarimi ve baglantlart yapmalan saglanir Degerlendirme, Rubrik (Dereceli
1| 2125 |RK.IS.LL Ce b larini kullanarak robotik d
Cevrim igi benzetim araglarint kullanarak roborik devre tasarimi yapar 23 Nisan Ulusal Egemenlik ve Cocuk Bayram: Puanlama Anahtan), Kontrol
Listesi, E-Portfolyo (Elektronik
RK.1.5.1.2. Fiziksel (gergek) ortamda robotik devre tasarimi yapar. - Uriin Dosyast)
12 28-02 = o 1 Mayis Emek ve Day: o
RK.1.5.13. Blok tabanli ortamda bir amaca yonelik program hazirlar. ays Emek ve Dayanisma Giini
13 | 0s.09 |RK.1:5.14. Cevrim igi ortamda hazirlanan programi benzetim araglarini kullanarak test eder;
? > | RK.15.1.5. Hazirlanan program fiziksel (gergek) ortamda test eder.
@
= 14 1216 |RK.L . Led uygulama projesi tasarlar. ki buton kontrollii tek 7 segment display ile ileri geri sayici devresi ve yazilimi tasarlanir.
E - RK.1.5.2.2. Projeye uygun bilesenleri belirler. Projeye uygun devre clemanlart belirlenir.
15| 1923 |RK.1.5.2.3. Proje tasarimina uygun yazilm bilesenlerini blok tabanl ortam iizerine yerlestirir 19 Mayss Atatiirk'ii Anma ve Genglik ve Spor Bayram
530 |RK.1.5.2.4. Benzetim ortaminda devreyi hazirlar
1612630 1 15,25, Benzetim ortamindaki devreyi test cder. 2. SINAV




17 02-06 | RK.1.5.2.6. Yazilimsal ve donanimsal hatalari ayiklar.

z
g 18 | o013 | RK:15:2.7. Fiziksel (gergek) ortamda devreyi olusturur.
3 RK.1.5.2.8. Fiziksel (gergek) ortamda devreyi test eder.
=

1o | 1620 |RK.1:5.27. Fiziksel (geroek) ortamda devreyi olusturur.

RK.1.5.2.8. Fiziksel (gergek) ortamda devreyi test eder.

Not: Bu plan, Talim ve Terbiye Kurulu Bagkanhigimin 18/10/2023 tarih ve 61 sayil karariyla kabul edilen Robotik Kodlama Dersi Ogretim Programina gbre hazirlanmstr.
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