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Pasos a seguir durante la calibración

1. Seleccionar vehículo  - Cargar el perfil del vehículo

     - Configuraciones Autopilot 

                 - Orientación Navcon

2. Calibración sensor de dirección

3. Calibración de zona muerta

4. Calibración P-gain

5. Calibración rolido

6. Calibración adquisición de línea (agresividad)

7. Sensibilidad anulación manual

8. Guardar configuración

9. Diagnosis Autopilot



1. Selección del vehículo
1.1 Cargar perfil del vehículo

Desde controlador

Desde base datos

Desde fichero



1. Selección del vehículo
1.2 Configuración Autopilot



1. Selección del vehículo
1.2 Configuración Autopilot

Nudge increment (incremento 
ajuste): cuanto se mueve la línea con 
cada pulsación

Valve on speed (velocidad de 
apertura de válvula) : muy baja 
para aplicaciones a muy baja velocidad, 
baja para el resto



1. Selección del vehículo
1.2 Configuración Autopilot



1. Selección del vehículo
1.3 Orientación del controlador



Los valores aumentan cuando el controlador gira 
en sentido horario mirando desde: 

Yaw (derrape) : arriba

Pitch (cabeceo) : derecha

Roll (rolido): lado del conector

1. Selección del vehículo
1.3 Orientación del controlador



2. Calibración sensor de dirección
2.1 Calibración autosense

• No es necesaria la calibración. Sólo hay que conducir durante un minuto

• Decimos a la pantalla la posición del sensor (izquierda o derecha y etiqueta hacia arriba o hacia abajo

Comprobación: Siguiendo una línea AB el ángulo debe variar menos de 1º



2.2 Sensor de dirección potenciómetro

Calibración (calibración – sensor de dirección) :
•Girar a izquierda, 
•Girar a la derecha, 
•Ruedas rectas

2. Calibración sensor de dirección

Comprobación: Siguiendo una línea AB el ángulo debe variar menos de 1º



3. Calibración de Zona Muerta

Repetimos la calibración hasta que la diferencia entre dos calibraciones seguidas (en ambas direcciones) 
sea inferior a 0,5



4. Calibración Pgain
4.1 Slew test

• Hacer una prueba de giro (slew test)

Valor entre 1200 ms y 4000 ms

Si es mayor de 6000 ms, deberemos comprobar la instalación 
hidráulica

Nota: al aumentar deberemos disminuir la 
agresividad



4. Calibración Pgain
4.2 ajuste fino

• Grabamos una línea AB y conducimos 14 – 16 kph

• Comprobamos el Cross Track error (error transversal)

Si es mayor de  +/- 5 cm : aumentamos P-gain
Si las uredas son muy nerviosas : disminuimos P-gain

10 cm



5. Calibración rolido
5.1 Altura de la antena

Estas distancias deben estar dentro de una tolerancia 
de:

+/- 7.5 cm para la altura de la antena
+/- 2.5 cm para la distancia Antena-eje



5. Calibración rolido
5.2 Calibración rolido

A B
Xtrac 

<2 cm (RTK) 30 m



6. Agresividad de adquisición de línea



7. Sensibilidad anulación manual



8. Guardar configuración
Atención

Pulsando “Grabar config” sólo guarda las 
configuraciones de la pantalla, no las del 
autopilot (calibraciones)



8. Guardar configuración

¿Cómo guardar las configuraciones de Autopilot?



8. Guardar configuración



9. Diagnosis de Autopilot



9. Diagnosis de Autopilot



9. Diagnosis de Autopilot


