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Pasos a seguir durante la calibracién

1.

o A~ W N

Seleccionar vehiculo - Cargar el perfil del vehiculo
- Configuraciones Autopilot
- Orientacion Navcon
Calibracion sensor de direccion
Calibracion de zona muerta
Calibracion P-gain
Calibracion rolido
Calibracion adquisicion de linea (agresividad)
Sensibilidad anulacion manual
Guardar configuracion

Diagnosis Autopilot
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| AGRICULTURE

FIAT
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V% NEW HOLLAND

1. Seleccion del vehiculo | AGRICULTURE 7

Editar Vehiculo wl
1.1 Cargar perfil del vehiculo

Desde controlador

Ubicacién Perfil Vehiculo De Base de Datos (NL ¥
Modelo v Buscar...

Cancelar Grabar Vehiculo

[Selecc Modelo de Vehiculo @/

Configuracién

15Jun12_0851_autopilot.cfg
Modelo de Vehiculo Seleccionadc

Desde base datos mructg

tg.cfg

™ 7.cfg testaurar VDBs prefijado{

NH T7030_7060

Cancelar OK
@J|

I Sejecc Moaelo ae venicuio

Configuracion

AGCO 6X0B Combine.vdb

Modelo de Vehiculo Seleccionadc

M AGCO AG DTx00_RTx00 CAN.vdb
Desde fichero

AGCO Gleaner Réx_R7x_Sx7 Combine.vdb

AGCO MT 5xxB.vdb testaurar VDBs prefijado{

AGCO MT 6xxB.vdb
AGCO MT 735B_875C CAN.vdb

AGCO MT 9xxB.vdb

AGCO MT 9xxC CAN.vdb LI
Cancelar oK INDUSTRIAL

FIAT




1. Seleccion del vehiculo

1.2 Configuracion Autopilot

| Configuracién @

Sistema [Nouveau Systéme00fmjepne] -

Autopilot [Nouveau Véhicule] Calibrar
Receptor GPS Diagndsticos

“##&»; Implemento [Nouveau Outil3] Grabar Config
& ‘%- TrueTracker Cambiar Config

= ?@% Receptor GPS

Agregar/Quitar | ) Trabar Config. OK

V% NEW HOLLAND

| AGRICULTURE 4

Controlador Vehiculo Config

2wl

Vehiculo Activar | Direccién | Avanzada

Espera del Operador ’ 15 min

Reg cobertura ’Cuando estd v|

Cancelar 1

OK

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND
1. Seleccién del vehiculo A AGRICULTURE ¥

1.2 Configuracion Autopilot

ICO,,ﬁguracién = | Controlador Vehiculo Config zl @_,|

Sistema [Nouveau Systeme00fmjepne] - Vehiculo

Callbrar
Receptor GPS Diagnésticos v
?5 Incremento Ajuste 0.00 m

Qi‘ﬁ"’.ﬁ." Implemento [Nouveau Outil3] Grabar Config
Distancia de Aviso de

Final de Pasada
B ‘% TrueTracker Cambiar Config
! %L‘Y% Receptor GPS i |

Veloadgd de apertura Baja .
de la valvula
Agregar/Quitar | 7} Trabar Config. | OK Z:gztzgiiséieprevia Ning. v |

Activar  Direccién | Avanzada

25.00 m

Nudge increment (incremento

ajuste): cuanto se mueve la linea con Cancelar [ OK

cada pulsacion

Valve on speed (velocidad de

apertura de valvula) : muy baja

para aplicaciones a muy baja velocidad,

baja para el resto FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND

1. Seleccion del vehiculo | AGRICULTURE
1.2 Configuracion Autopilot

|Configuraci6n @l | Controlador Vehiculo Config 2] WJ|

Sistema [Nouveau Systéme00fmjepne] -
Vehiculo

Autopilot [Nouveau Véhicule] Calibrar
- 5 Receptor GPS Diagnésticos
-}.;jﬁ—p,‘. Implemento [Nouveau Outil3] Grabar Config
& ‘# TrueTracker Camblar Conflg

L. g{‘% Receptor GPS TAP... |

Activar | Direccion Avanzada

Agregar/Quitar | ) Trabar Config. OK

Cancelar [ OK

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND
1. Seleccién del vehiculo | AGRICULTURESENS

1.3 Orientacion del controlador

| Configuration

Controlador Vehiculo Calibracion Y

a System [System] Setup

! “ , Diagnoetics Selecciona Model: CASE IH MXU
GPS Receiver

S Confi
m Implement [New implement] &l
Switch Config

4 Controller Orientation

Desacople Manual

AutoSense Calibration

Add/Remove 3 Lock Config oK Automated Steering Deadzone

Steering Gain

Roll/Antenna Compensation

Line Acquisition

OK

FIAT

INDUSTRIAL




1. Seleccion del vehiculo

1.3 Orientacion del controlador

V% NEW HOLLAND

| AGRICULTURE

| Orientacién de Controlador Autopilot

.o/| orientacién de Controlador Autopilot

<)

=

R

Control de Rotacién | Ing 4 | ’
Arriba

Izquierda | Derecha |
Abajo

Antihorario Horario |

o~ ‘ Y ~

otacién Ingreso Directol { | }

Derrape

Cabeceo

Rolido

0.00

0.00

0.00

Gire la imagen para que coincida con la orientacién del controlador en la cabina, o ingrese los
angulos de orientacion directamente eligiendo la ficha Entrada Directa. La imagen representa
la posicién del controlador mirando desde la parte superior con la parte delantera del tractor
apuntando hacia la parte superior de la pantalla.

Cancelar [

OK

Gire la imagen para que coincida con la orientacién del controlador en la cabina, o ingrese los
angulos de orientacion directamente eligiendo la ficha Entrada Directa. La imagen representa
la posicién del controlador mirando desde la parte superior con la parte delantera del tractor

apuntando hacia la parte superior de la pantalla.

Cancelar |

Los valores aumentan cuando el controlador gira
en sentido horario mirando desde:

Yaw (derrape) :arriba

Pitch (cabeceo) : derecha

Roll (rolido): lado del conector

.

FIAT

INDUSTRIAL



V% NEW HOLLAND
2. Calibracion sensor de direccion | AGRICULTURE

2.1 Calibracion autosense

| Autopilot Calibracién AutoSense @

Vehicle Controller Calibration @E|

Select Model: NH T7030_7060

Controller Orientation

Manual Override

Ubicacién Rueda Izquierda j
< AutoSense Calibration >
Automated Steering Deadzone Orientacion e
Steering Gain

Roll/Antenna Compensation

Line Acquisition

-

Cancelar \ OK l

* No es necesaria la calibracion. Sélo hay que conducir durante un minuto

* Decimos a la pantalla la posicion del sensor (izquierda o derecha y etiqueta hacia arriba o hacia abajo

Comprobacion: Siguiendo una linea AB el angulo debe variar menos de |°

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND
2. Calibracion sensor de direccion | AGRICULTURE 4

2.2 Sensor de direccion potenciometro

| Autopilot Steering Sensor Calibration @|
Instructions
Vehicle Controller Calibration |
Steering Angle Sensor Calibration - Press Next to proceed
Select Model: CIHMGM180_210AG

Controller Orientation
Manual Override

‘ Steering Sensor

Automated Steering Deadzone

Yolts 2.57

Steering Gain

Degrees 10.8

Roll/Antenna Compensation

Line Acquisition

OK
Cancel [ Next >> [ OK [

Calibracion (calibracidon — sensor de direccion) :
*Girar a izquierda,
*Girar a la derecha,
*Ruedas rectas

Comprobacion: Siguiendo una linea AB el angulo debe variar menos de |°

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND
3. Calibracion de Zona Muerta | AGRICULTURE

Calibracion Automatica ZM de Autopilot Y

Instrucciones

Only proceed if the steering sensor calibration has been performed. Press Next.

Vehicle Controller Calibration @|

Select Model: NH T7030_7060

Controller Orientation

Manual Override

ZM lIzq 53.2
AutoSense Calibration
< Automated Steering Deadzone >
Steering Gain ZM Der 53 9

Roll/Antenna Compensation

Line Acquisition

Cancelar Proximo>>

Repetimos la calibracion hasta que la diferencia entre dos calibraciones seguidas (en ambas direcciones)
sea inferior a 0,5

FIAT

INDUSTRIAL




4. Calibracion Pgain

\l/
V% NEW HOLLAND
4.1 Slew test Nota: al aumentar deberemos disminuir la
|Vehicle Controller Calibration ml agreSiVidad
Select Model: NH T7030_7060 = " = = = = =
Calibracion Ganancia de Direccion Autopilot Y
Controller Crientation

Manual Override

Instrucciones

AutoSense Calibration

Only adjust the gain if the steering performance is unsatisfactory. If the steering performance

is too slow, try increasing the gain from its default value. If it is too aggressive, or the wheels
<:S e Gai jitter/oscillate, reduce the gain.
teering Gain

Automated Steering Deadzone

Roll/Antenna Compensation

Line Acquisition Nueva Ganancia ’ 6.0 Ganancia Actual 6.0
OK

Cancelar Run Slew Test OK

* Hacer una prueba de giro (slew test)

Valor entre 1200 ms y 4000 ms

Si es mayor de 6000 ms, deberemos comprobar la instalacion
hidraulica

FIAT

INDUSTRIAL




4. Calibracion Pgain 8% NEW HOLLAND

4.2 ajuste fino

* Grabamos una linea AB y conducimos 14 - 16 kph
* Comprobamos el Cross Track error (error transversal)

Si es mayor de +/- 5 cm :aumentamos P-gain

Si las uredas son muy nerviosas : disminuimos P-gain

10 cm

FIAT

INDUSTRIAL



V% NEW HOLLAND

5. Calibracién rolido | AGRICULTURE

Compensacion Rol/Ant Autopilot Y
5.1 Altura de la antena
Vehicle Controller Calibration [&] Altura Antena desde el Piso 3.100 m
asied ModelNH L7030.7069 Distancia Antena desde Eje fijo 0.200 m
Controller Orientation
Manual Override
AutoSense Calibration
Automated Steering Deadzone Desplazamiento de Rolido 0.010 m
Steering Gain
< Roll/Antenna Compensation >
Posiciéon Vehiculo I1zq. de la linea b 4
Line Acquisition

Cancelar OK |

Estas distancias deben estar dentro de una tolerancia
de:

+/- 7.5 cm para la altura de la antena
+/- 2.5 cm para la distancia Antena-eje

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND

5. Calibracion rolido | AGRICULTURE 4

. ., . Compensacion Rol/Ant Autopilot Y
5.2 Calibracioén rolido
Vehicle Controller Calibration o] Altura Antena desde el Piso 3.100 m
el Model: NH T7030.7060 Distancia Antena desde Eje fijo 0.200 m
Controller Orientation
Manual Override
AutoSense Calibration
Automated Steering Deadzone Desplazamiento de Rolido ’ 0.010 m
Steering Gain
<:R°""‘"‘e“"a c"’"”e"“‘"">“ Posiciéon Vehiculo I1zq. de la linea b 4
Line Acquisition

z

Cancela OK |

A B
Xtrac |< >|
<2 cm (RTK) 30 m

FIAT

INDUSTRIAL




6. Agresividad de adquisicién de linea

|Vehicle Controller Calibration

o]

Select

Model: NH T7030_7060

Controller Orientation

Manual Override

AutoSense Calibration
Automated Steering Deadzone
Steering Gain

Roll/Antenna Compensation

< Line Acquisition >

V% NEW HOLLAND
| AGRICULTURE

Adquisicion de Linea wl
~Agresividad de Adquisicion de Lineas
Mueva este control para ajustar la velocidad de adquisicion de la linea del vehiculo.
Baja Alta
[ N [ N [ [ [ | I | N 7 [ | O 00 A [0 | R [ [
3
_l
106 %
Advertencia: La estabilidad del vehiculo debe se verificada a 5.1 kmh o a su maxima
vel de activacion.
—~Activar Agresividad
Limita la agresividad de direccién inicial una vez activado: lnhabilitadu N
A
i
Cancelar OK |

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND
7. Sensibilidad anulacion manual ’

Vehicle Controller Calibrati (@] - . = =
[venicle Controller Calibration | Calibracion de Desacople Manual de Autopilot Y
Select Model: NH T7030_7060 - l nStI’UCCioneS
Controller Orientation
<M L overria Move this control to adjust the sensitivity of the manual override feature. A higher value

AutoSense Calibration

makes the manual override less sensitive to steering wheel movement.

Automated Steering Deadzone

Steering Gain

Roll/ntenna Compensation Warning: This calibration adjustment should only be made by qualified personnel.
Misadjustment of this calibration setting could result in the failure of this critical safety feature.
Line Acquisition

Ll Alta Sensitividad
[ T I O

Baja Sensibilidad 1.1

| ———

Cancelar |

OK |

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND

8. Guardar configuracion | AGRICULTURE 4

Configuracion @) Atencion

E Sistema [Nouveau Systéme00fmjepne] £onfig « oy
Pulsando “Grabar config” solo guarda las

Autopilot [Nouveau Véhicule] Calibrar configuraciones de la pantalla, no las del
autopilot (calibraciones)

r h_ 3
%?:‘ Receptor GPS Diagnésticos

ﬁiﬁ‘;‘; Implemento [Nouveau Outil3] Grabar Config

B- # TrueTracker Cambiar Config

-i'if‘ Receptor GPS

Agregar/Quitar | ’y Trabar Config. OK

FIAT
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V% NEW HOLLAND

8. Guardar configuracion | AGRICULTURE ]

¢, Como guardar las configuraciones de Autopilot?

Controlador Vehiculo Config 2] @

[ Configuracién @

i . Config Vehiculo
Sistema [Nouveau Systéeme00fmjepne]
Autopilot [Nouveau Véhicule] L‘

: % ‘?% Receptor GPS Lm]
qzyﬁ‘; Implemento [Nouveau Outil3] Grabar Config ConeCtor |C (GPSI Int) j
B ‘# TrueTracker Cambiar Config

OK

L % Receptor GPS

Activar | Direcciéon | Avanzada

Seleccion Actual CASE IH MXU

Agregar/Quitar | ) Trabar Config. OK
Editar

v

Cancelar | OK

FIAT

INDUSTRIAL




8. Guardar configuracién

| Editar Vehiculo

=

Ubicacién Perfil Vehiculo

Modelo

De Base de Datos (NL w

v

Cancelar [ Grabar Vehiculo '
~S—

£

Buscar... |

V% NEW HOLLAND

| AGRICULTURE

| Save Vehicle Configuration

Configuration

Filename

05Marl0 1021 autopilot.cfg

Cancel |

FIAT
INDUSTRIAL




9. Diagnosis de Autopilot

| Configuracion

B

E Sistema [Nouveau Systéeme00fmjepne]

Autopilot [Nouveau Véhicule]

i -
¢ %‘i—‘ Receptor GPS

“#&#; Implemento [Nouveau Outil3]

& # TrueTracker

L ;@% Receptor GPS

Agregar/Quitar | ) Trabar Config.

Conflg
Callbrar
Dlagnostlcos

Grabar Conflg

Cambiar Config

5

V% NEW HOLLAND

| AGRICULTURE ]

Controlador Vehiculo Diagndsticos - Guia

Q)
Guia | Direccién | Detalles
100000000000000000000000 |
Rolldo , Rumbo
335.7 deg
Direccidn Velocidad
Hacia Adelante 0.0 kph
1.3 deg Sin Posici®n-0 s Q
Agresividad
| | v
) _
1 i | Y | A | P
Suave 115% Réapido |
| | -l X]

FIAT

INDUSTRIAL




9. Diagnosis de Autopilot

V% NEW HOLLAND

| AGRICULTURE

| Configuracion Y]

E Sistema [Nouveau Systéme00fmjepne] L‘
Autopilot [Nouveau Véhicule] Calibrar
; = ’
) %ﬁ Receptor GPS Diagnésticos )
—
#@#s Implemento [Nouveau Outil3]

Grabar Config
=t # TrueTracker Cambiar Config
% Receptor GPS

) Trabar Config.

5

Agregar/Quitar |

Controlador Vehiculo Diagndsticos - Direccion 0l
Guia Direccién | Detalles
~Estado
PWM Derect 0% L .,
I | Sin Direccion
PWM lzquie I 0% |
Angulo de Giro
Deseado _\l 0.0
Real s -50.0

OK |

FIAT

INDUSTRIAL




V% NEW HOLLAND

9. Diagnosis de Autopilot L AGRICULTURE

Controlador Vehiculo Diagndsticos - Detalles Y]

Guia | Direccion Detalles

Vehiculo 11.7V

| Configuracién @ IMU Bruto Escala IMU Bruto Escala

Config Acep X 247V 0.00 g Giroscopio X 2.51V 0.00 d/s
E Sistema [Nouveau Systéeme00fmjepne] _0 02 g Giroscopio _0 05 d/S

Acep Y Y

b - - ¥ B o
- %‘!a Receptor GPS » ~Desacople Manual——— ~Angulo de Giro———  ~Activaciéon Remota ———

—
“#&#; Implemento [Nouveau Outil3] Grabar Config Bruto 0.5V 2l 22 Bruto 0.0V

| Escala No activo Angulo  -50.0 deg Escala No activo
B# UREARIBER Cambiar Config
ﬁf“ Receptor GPS

Agregar/Quitar | ) Trabar Config. OK |

OK

FIAT

INDUSTRIAL




