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Acceleration Robotics presenta
ROBOTCORE® UDP/IP para comunicaciones

roboticas ultra-deterministas y rapidas
ROBOTCORE® UDP/IP es un IP core para FPGAs que permite

comunicaciones de red robdticas en menos de 1 microsegundo

VITORIA-GASTEIZ, Espania — Acceleration Robotics —una startup de semiconductores de
robética fundada en el Pais Vasco, Espafia y con oficinas en India— hoy presenta
ROBOTCORE® UDP/IP . Aprovechando el éxito de su innovadora serie ROBOTCORE®, este IP
core (nucleo IP) de vanguardia esta disefiado especificamente para revolucionar las

comunicaciones de redes de robots a través de la aceleracion de hardware. Aprovechando
el Protocolo de datagramas de usuario (UDP) para las comunicaciones de pila del Protocolo
de Internet (IP), este producto establece un nuevo punto de referencia en cuanto a

velocidad y confiabilidad en sistemas robdticos.
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Velocidad y confiabilidad sin precedentes
ROBOTCORE® UDP/IP trae un cambio de paradigma en las comunicaciones en red dentro de
la industria de la robética. Con la capacidad de enviar o recibir paquetes pequefios en

menos de 1 microsegundo (<700 nanosegundos para cargas Gtiles de 8 bytes) y paquetes

de 1024 bytes en solo 3 microsegundos, supera drdsticamente a las soluciones tradicionales
basadas en CPU. Este rendimiento se traduce en una aceleracion de latencia promedio de
mads de 19 veces en comparacion con las CPU tradicionales y, en casos de latencia méaxima
para el cumplimiento en tiempo real, la aceleracién supera las 80 veces . Visite mds
benchmarks para obtener informacion adicional sobre el rendimiento.
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Caracteristicas clave y avances tecnolégicos

e Velocidad a nivel de microsegundos : logra velocidades sin precedentes en las
comunicaciones de red, vitales para aplicaciones robéticas en tiempo real.

e Reduccion significativa de la latencia : en comparacién con las CPU tradicionales,
ROBOTCORE® UDP/IP reduce drasticamente la latencia, lo que garantiza una
transmisién de datos répida y eficiente.

¢ Redes deterministas: aborda la falta de determinismo en las pilas de redes
robéticas comunes, proporcionando un rendimiento de comunicacion consistente y
predecible.

e Eficiencia energética y de recursos : equilibra el procesamiento de datos de alta
velocidad con un bajo consumo de energia, esencial para entornos conscientes de la
energia.

Versatilidad en aplicaciones
EI ROBOTCORE® UDP/IP no s6lo es tecnolégicamente superior; también es versatil y
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ampliamente compatible. Ideal para escenarios donde la velocidad y la confiabilidad no

son negociables, encuentra amplias aplicaciones en:

e Automatizacion industrial: agiliza la comunicacién en las lineas de fabricacién y
montaje para mejorar la eficiencia operativa.

e Operacion remota: ofrece un control fluido y receptivo en sistemas de teleoperacion,
crucial para tareas de precision.

e Vehiculos auténomos : Garantiza un rdpido intercambio de datos esencial para la
toma de decisiones en tiempo real de los sistemas de conduccidén autdbnomos.

¢ Investigacion y desarrollo : proporciona una plataforma confiable para desarrollar y
probar tecnologias robéticas de préxima generacion.

Soluciones de hardware y silicio compatibles: amplia compatibilidad para diversas
aplicaciones

ROBOTCORE® UDP/IP no sélo es un gran avance en tecnologia sino también en versatilidad.
Disefiado para funcionar sin problemas con los proveedores de silicio FPGA mds populares,
ofrece amplia compatibilidad con soluciones FPGA y SoC FPGA de proveedores lideres de
silicio, incluidos Intel, AMD o Microchip, y admite nuevas soluciones de silicio como Agilex de
Intel, Versal de AMD o PolarFire de Microchip. Esto también incluye una gama de kits de
desarrollo, que permiten a los desarrolladores construir robots avanzados con aceleracion
de hardware y ROS (sistema operativo de robot).

Optimizado para ROS: elevando las redes en robética con ROBOTCORE® UDP/IP
ROBOTCORE® UDP/IP impulsa significativamente los sistemas ROS y ROS 2, ofreciendo una
velocidad de nivel de microsegundos para una capacidad de respuesta mejorada en
tiempo real. Al integrarse perfectamente con el flujo de trabajo comun de ROS, proporciona
capacidades de red aceleradas mientras mantiene procesos de desarrollo familiares.
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Un compromiso con robots mds rapidos

'234qyudé a descubrir que el stack de red (networking stack)

‘Nuestra investigacion previa
es uno de los principales problemas en robética debido a su indeterminismo, lo que
plantea desafios importantes en aplicaciones de alta precisién y en tiempo real. Con
ROBOTCORE® UDP/IP, nos hemos centrado especificamente en este problema, ofreciendo
una solucién que no solo mejora la velocidad de las comunicaciones de los robots por
debajo del microsegundo, sino que también garantiza un rendimiento de comunicacién
predecible y consistente. Esto es mds que una innovacidn; Es un cambio fundamental en la
forma en que abordamos las interacciones de redes robéticas, abriendo nuevas
posibilidades en el campo *, afirmé Victor Mayoral-Vilches, CTO y fundador de Acceleration

Robotics.

Acerca de Acceleration Robotics
Acceleration Robotics es una firma centrada en disefiar cerebros personalizados para

robots para acelerar su tiempo de respuesta. Fundada por los principales expertos en
robética para ofrecer componentes bdsicos de semiconductores para robots, la empresa
aprovecha las GPU y FPGA para crear hardware personalizado que acelere el

funcionamiento de un robot.
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