Designspecifikation sjalvkorande bil MEKMEKO1

Gruppmedlemmar:

Pelle, Pelle och Pelle

Beskrivning

Forklara 6vergripande vad projektet gar ut pa. Vad ska den gora? Ge garna
exempel pa hur den kommer att agera i olika situationer.

Skriv INTE:
Projektet handlar om att bygga en bil som kan styras med Arduinon.
Istallet:

En liten bil som drivs av batterier och styrs av en Arduino Nano. Den ska bete
sig typ som en robotdammsugare: kéra framat tills den stéter pa en vagg. Nar
den stéter pa en viagg ska den svdnga 4t héger och fortsétta framat, och sa

vidare.

Inspiration

Projektet tar stor inspiration fran

https://www.instructables.com/Obstacle-Avoiding-Robot-Arduino-1/

(Alternativt: projektet ar ett helt eget pafund)

Material

- Arduino Nano

- 2 DC-motorer


https://www.instructables.com/Obstacle-Avoiding-Robot-Arduino-1/

Logik

Forklara sa detaljerat som mojligt hur ni tdnker er att projektet ska forverkligas.
Hur samspelar de olika komponenterna? Vad har komponenterna for roll i systemet
(sensor/aktuator/styrenhet)?

Podngen &r inte att ni ska kunna exakt hur alla komponenter kommer fungera i
praktiken, ni ska bara ha en idé.

Sensorn som anvands i projektet ar distansmataren, som roboten anvander for att
“se” vdggar. Vi vill att distansmdétaren ska ge signal pa 18 cm avstand. Da ska
roboten stanna upp, och borja vinda. DC-motorerna till hjulen ar aktuatorerna i

projektet. Sjalva Arduino Nano:n ar styrenheten som ska forverkliga all denna logik.

ARDUINO

Halvtidsmal

Vecka 15 (halvtid) kommer vi ha kopplat ihop allting pa en breadboard, och fatt bra

koll pa hur man anvdnder DC-motorer med en driver-krets.
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