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</center><div><br /></div><div><b><span style="font-size: medium;">1.Tujuan<a name="tujuan">
</a><a href="#home">(Kembali)</a></span></b></div><div><b><span style="font-size:



medium;"><br /></span></b></div><div><p class="MsoNormal">A.Dapat mengaplikasikan gerbang
logika, Encoder Deoder, dan

Flip Flop dalam satu rangkaian<o:p></o:p></p>

<div style="text-align: left;">B.Memahami bagaimana prinsip kerja gerbang logika, Encoder

Decoder, dan Flip Flop yang digunakan</div><div style="text-align: left;"><br /></div><p
class="MsoNormal"><o0:p></0:p></p></div><div><b><span style="font-size: medium;">2.
Komponen<a name="komponen">&nbsp;</a><a
href="#home">(Kembali)</a></span></b></div><div><b><span style="font-size: medium;"><br
/></span></b></div><div><span>2.1 Alat</span></div><div><span><br
/></span></div><div><span>1. Baterai 12V</span></div><div class="separator" style="clear: both;
text-align: center;"><img border="0" data-original-height="225" data-original-width="225"
height="225"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEgYPrUDEz7VUkv_5hxkEn96tzel
aWYRDDpC1VInfYTgHZD5210inKtzeqWyibBAHRqCK9KUz6WBKDzFN-SD7aGAQ3cLFOWtBGGPQsAIl_C
VFLWjbM?9-JtjjRigS095ntWwI7Ne5dj2zcTW5-FC8HktE3W58GC45kLKtiseJr54mD6EnLmlovMoTvesZeFs
ut/s1600/download.jpeg" width="225" /></div><div><span><div class="separator" style="clear:
both; text-align: center;"><br /></div><p class="MsoNormal">2.2 Bahan<o:p></o0:p></p>

<p class="MsoNormal">1. Resistor <o0:p></0:p></p><div class="separator" style="clear: both;
text-align: center;"><img border="0" data-original-height="360" data-original-width="640"
height="180"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi8hnL6yORgbCegzxwiYWqIXhW
_PZpunWzAzgn4JAYs1BFdpN5IWFseSuykPU7ql)IsX6CvZ1sp01Z8qEYdTnoMCixnGfeHiwudLCsUFikPC2
T4axg-Mtfo8g5KCHj92YsTrKGNpRgVB5LMpw8Xu2S6Im7Bxy SENMnNOZH_IGPWfawq8k FZ4mtgxBu
R6L/s320/resistor-dan-simbol-fungsi-jenis.jpg" width="320" /></div><p
class="MsoNormal">Spesifikasi resistor yang digunakan :</p><p
class="MsoNormal"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal">1. 10k ohm<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal">2. 220 ohm</p><p class="MsoNormal"><br /></p>

<p class="MsoNormal">2. Relay<o:p></0:p></p><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><img border="0" data-original-height="193" data-original-width="261" height="193"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXSEhT2GJP9Zn3Famb6m27bxaUlSg
WVET-zpKQfC_5IcYivzwTyilrzeAwiFiFZONtt1gp_pDTQgVU79NAtYPBLHspklY11Mbd3ifvDuMPOUAg5x



UHI6DW-AIDSIdfuUjryuTw9hF5Qtrub0zDsO0QFHmMhW85BIeST4gEo-IpWRM5e4MESqzyEYCEqcarlybM)
-4/s1600/download%20(1).jpeg" width="261" /></div>

<p class="MsoNormal">3.&nbsp; SENSOR GP2D12<0:p></0:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="138" data-original-width="200" height="221"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgklry |zp9IFg0OOGoB7mqVMigo
UxtU81AZWfn7SE980d5MOREzYV40eahgQPnABf7ZXoluelLd3kopfilEUMQyZhWu8gmSLcL5_bBbND2-
PgVdnvYPJ9x_mjOnIDuOtxDUjtDmhmYzkHGOR7cwX2XFKto5M6gMhleswCa39LaCsrl2AwTdcCla02EM
3gUAh/w320-h221/1.jpg" width="320" /></div><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><br /></p><div class="separator" style="clear: both; text-align: justify;"><span
style="text-align: left;">4. Led</span></div><div class="separator" style="clear: both; text-align:
justify;"><div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="800" data-original-width="800" height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiwO3vrvBZjpReTifNsIXGtJ4ZQt
nnMy6p6ydWWoP1abGFxvBLQFafFXMzbeOIRCSdRy-vx2MPNputxpKprH_x3aCdlYtugxZ3kVISDYYOyvF
vglbiexb_8zhtT_7vtZsZ4u2Nd623N17IMPLEijA10d1j)3MQHpTSP6DxS4KM1PLNWRD-7jxFOENUjv2Tn/
w200-h200/2.jpg" width="200" /></div></div><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><br /></div><div class="separator" style="clear: both; text-align: justify;"><span
style="text-align: left;">5.&nbsp;</span><span style="text-align: left;">Vibration
Sensor</span></div><div class="separator" style="clear: both; text-align: justify;"><div
class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEijvCn-MKr2ITg7uwmZO3N_GA
UcFWzEhYOY4wLICHqDu4FTbtHIDPPVDUJ4100102LoRjN3KgbgOnXxEmByjQMJgAtBAJA6LUNTEMGtUISC
xl-J_fo590RYfRhCBYdJoNDGHXM1aNQhngbppaq3dgYfVpyrgm4KoFdgguVDVQ-Xunrj205RYI6c-dUWTI7
bd/s750/SW420-Vibration-Sensor-Module.jpg" imageanchor="1" style="margin-left: 1em;
margin-right: 1em;"><img border="0" data-original-height="500" data-original-width="750"
height="213"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEijvCn-MKr2ITg7uwmZO3N_GAU
cFWzEhYOY4wLICHgDu4FTbtHIDPPVDUJ4100102LoRjN3KgbgOnxEmByjQMJgAtBAJA6LUNTEMGtUI5cx!
-)_fo590RYfRhCBYdJoONDGHXM1aNQhngbppaq3dgYfVpyrgm4KoFdgguVDVQ-Xunrj205RYI6c-dUWTI7b
d/s320/SW420-Vibration-Sensor-Module.jpg" width="320" /></a></div><br /><span
style="text-align: left;"><br /></span></div><div class="separator" style="clear: both; text-align:
justify;"><span style="text-align: left;">6.&nbsp; IC 4013</span></div><p
class="MsoNormal"><o:p></0:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="154" data-original-width="207" height="154"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEhp8YEcfQzASQ4zBrMDSEddWC
ZREKKBKb8PEgj609TZh801XpubFH_Pg5yl2vwdtjGLwUhk4zsSVGysUpV5xMOw7CpZblXTsyP3hLLb3kifg)



y5Lm2mEVyXKOamp1j1t6HSY3AbFU2TCFil2WrcPBpzCKnsjGJHrIhjtMTOHN5mVIAhtz9PYxhF6WDO0p2h
M/s1600/4013.jpg" width="207" /></div><p class="MsoNormal">7. IC 7447</p><p
class="MsoNormal'"><o:p></o:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="320" data-original-width="320" height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEgSDiNXFeQT560f-5LtJ30GtSbQ
A067-J126WRm-ruOml-LnFgsm-IDbZ6tkPIz_ja60kDOSiiFI18swQaBHteYbOWn30YnngzaTQ14imV5C-Qu
F7IMhWXfM6hzpHXuq4VA0o1QEOLXDrjmwwaYFZyb9flrs-LMgS28357kfxnjyjBKHC1kDrxVIZksI8dXsC/w
200-h200/1762a49ff030ff885d84448843b477c9_tn.jpeg" width="200" /></div><p
class="MsoNormal">8. Seven Segment<o:p></0:p></p><div class="separator" style="clear: both;
text-align: center;"><img border="0" data-original-height="423" data-original-width="421"
height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEiSrFOT7Ak4wz8fq6-0DKctvVzDI
HQaTvoLlWmOb309fEQz-Az5Z2LrR96Y3DAd3BE2ruBG8DASEOHpnocrsOcoqdsltnh9ljS4Atg0DusCQ49p
-as5G-lvgzsHGporkfHdIfTDOBKRzvMV56S3Jp7R8xohJcSDz_DYEn_iKUOuN5CCsEzJctXo5btx0IjAl/w199-
h200/7%20segment%20woi.PNG" width="199" /></div><br /><p class="MsoNormal">9. Transistor
NPN</p><p class="MsoNormal"><o0:p></0:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="750" data-original-width="750" height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEhgklrZwXVEKndW5hxe4fZINZHy
N1-4FgnNoloih80GHTxePN4iH2csIRtv_IviFTO9BMj7xGn9YFPFYSG6xwfMESzJb4xAV6Y5kAdmXrhWO0S1I
LTIOVC1894_VzDdBVwthtb-IzJvbPEnyetMENRBTGcHTEK38vcKpFry3K3H9G _eqGb9s6qgVRTje96AYB/w
200-h200/HTB1XdgNU4YaK1RjSZFng6y80pXak.jpg" width="200" /></div><p class="MsoNormal"><br
/></p><div class="separator" style="clear: both; text-align: justify;"><span style="text-align:
left;">10. OP AMP</span></div><p class="MsoNormal'"><o:p></o:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="280" data-original-width="640" height="140"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEhR8aB_gRTwJ]1xnvkxKsXYO4zKP
Gf4AMCAB9QHTMZGmMKm4dTszZXW9onHrxGbblhLZvDdB4PAOH9bEGTvsx-DbX8ZaU60Qor8W28TJ6mi
b9ISN5PN41MOSxQZF73KjfNsHR2JEBm7-7YUZdtgBOQ7LIViV7PyK-RKgSSyNx3AhHVJrFHLoFUDT_gjpO
mp-Kz/s320/Pengertian-Op-Amp-Operational-Amplifier-dan-Karakteristiknya.jpg" width="320"
/></div><br /><p class="MsoNormal"><br /></p><p class="MsoNormal">11. Logicstate</p><p
class="MsoNormal"><o:p></0:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="255" data-original-width="373" height="219"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVVXsEhWXH8sN6YFbnHceAef8GIAXfC



pPRLQYYqC8LvpzfxUwV7VBY2jLjlQZF1s)z22kQDN4FHxgb5EEuLbacAz-sCfdBfCIKA24imp1Wjpi6SFNjSoyG
U8mMuOjnQES5Y-p5hMXq1UAXICLvfnSX54tB1dqFEUE6Wk3qUjIUs1XD50gAKC1h4-U4iMWjOV8ox5LMOt
/s320/Gate2_large.webp" width="320" /></div><br /><p class="MsoNormal">12. Motor DC</p><p
class="MsoNormal"><o:p></o:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="1000" data-original-width="1000" height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEjaOwSM2xlja_RDIXLTmK8o1Vw
U67QF30lvgpaHEhmgwHh32FerWeTNN_Zg4UVdLwrgP12fOTxyYyyHUJQvxRBCjxuoisXW-OCBYBDfmin
LB90CB4bFzDFk49eFc8_0OGgVFRWjPQVPRMyefUNdsASMbw_UapBOspghwYiprY[20emLV8CKeAiGS-It
OVERK/w200-h200/%6010.jpeg" width="200" /></div><p class="MsoNormal">13.Sensor Magnetic
Red Switch</p>

<p class="MsoNormal"></p><div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img
border="0" data-original-height="500" data-original-width="750" height="213"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsSEJE5MSqJ8FeQB2EOEK5IEmI1qu
y_7g5e_CQI5RLKJyS1ua3xlg57H4040iR9XYSb608SuLxwglPuMjlW852B3t8RH87nacAlexpbwbMs4EIK
6WvNnQHtKrANWmxyLVvQ6jBgoodpSU__ tSyKMXGje3QMxhwrW3G8M2fnE91KIdIL7uwropGtxsTMIO
TuZlbY/s320/Reed-Switch-Sensor-Module-Pinout.jpg" width="320" /></div><p
class="MsoNormal">14.optocoupler</p><p class="MsoNormal"><o0:p></0:p></p>

</span><div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="512" data-original-width="512" height="320"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEjzKAt2FoGRYFMFehSMikIT3G6Z
I8iJPOt41fhOB_0OLX_ v8qgBYQObuwlbFyjsbTAk6HOHrpzbisrdi7LzQk9iSodieJaXNvUYIxHKomAVijhjXdYns
snQJIWf7G-fioqe965DoVhmvFbM5HzIxIVFPQcZ9jh4jrHZMSXIGBgXbfVOSyvRAE48CoH_6KN1xd/s320/
image%20(1).png" width="320" /></div>15. Touch Sensor</div><div class="separator" style="clear:
both; text-align: center;"><img border="0" data-original-height="640" data-original-width="640"
height="320"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEiYHQV|S6gzMzPH1nApkeR_W
WKvlbyGwIRecCcEmHbrL1jKP6hcCBQIk6Bf73Gy6dk9L8ezjpDYIrW57dLFAVaFAAsopNFglidkKRGKFzR_
1081QDgodP9426tvCsCBrFOQSTN-Mn4MES8LsX3l_kUeNBIgADwNOx5wIMTrDQJ80beRfBC2I0YCjAYZ1f
Pwl/s320/touch.jpg" width="320" /></div><br /><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><br /></div><br /><div><br /><div><br /></div><div><b><span style="font-size:
medium;">3. Dasar Teori<a name="dasarteori">&nbsp;</a><a
href="#home">(Kembali)</a></span></b></div><div><br /></div><div style="text-align: justify;">1.
Resistor</div><div><p class="MsoNormal"><o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Resistor merupakan komponen pasif yang memiliki
nilai



resistansi tertentu dan berfungsi untuk menghambat jumlah arus listrik yang
mengalir dalam suatu rangkaian. Resistor dapat diklasifikasikan menjadi
beberapa jenis, diantaranya resistor nilai tetap (fixed resistor), resistor

variabel (variabel resistor), thermistor, dan LDR.</p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><img border="0" data-original-height="186"
data-original-width="320" height="186"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgqlY3EnbzFOxK5jlcMt4tRuE9xjc
DoHgH0a8eCJCtC7DBFYILYGTpwTmizquBOpjmnvNWPIPH5tWp_JPolLvTli0e_S-70zLGMYCBKG6HmMOSt!
MweSqu7CahpRPW5QhP92tx7BEMwCs)7yxE3HcYBfxI_-MFSazzWI-hkNS30Caj2_UVP6EsLBdImzNokT
n/s1600/r3.jpg" width="320" /></div><br /><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><img border="0" data-original-height="184" data-original-width="320" height="184"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEijoM_rrLIitVMjdIK1fMefbOJAb4I
KBLWpMXgEjX6633dnTf5pyQuXHx5h6250jQmfvyfQ7xjw3vOHE-AdERKVOW21C5Xi_ZM-swl-ogEHmM52
m-7relZu4GMfvn73vhx1KKrxFavFyg63brsWmg7uTKiCbUvaEwF)8pib79SoFndhte6dP_AygRmlyavejo/s
1600/r2.jpg" width="320" /></div><br /><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><img border="0" data-original-height="183" data-original-width="320" height="183"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgC8yx5C2rYnNZnc8pFqlrp20q_
USEF2wg7ppjt6CnAnyV0j_790Ee3CajgQMCFfNs8AIQTg-qws0-F_6tznnm0OndUv79L)8Ygdpi8a34Wmtdv
0kZCOKIVOORWS5jbqBb2g33Tf23ESFLX_fHAaTDYEPtZlixefgbbSOdyUFAchkVbXuSIQAWSyYJa0GG_mPel/
s1600/r1.jpg" width="320" /></div><div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><br
/></div><div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0"
data-original-height="183" data-original-width="320" height="183"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEhIjL2yNTD87bwPvNcx_xFZ5pm
5BQLtBJg8Sr_kO9IV8FbWNbg8rk1I8iWzJRhm6TRuUn9KiShpX8HH8CBQVX7apf3VnPsaw-2Vmidtbysgz5
2HK5RTnNn3v6xMc7aiWiCgarLJQEG-vmPblHoN9aZzgnkiWo_iRvv3zfYw8vhCPeaUXq3ejGPvS5gPuRZvin
/s1600/49.jpg" width="320" /></div><p></p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Cara
membaca nilai resistor</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Cara menghitung nilai resistansi resistor dengan
gelang

warna :<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">1. Masukan angka langsung dari kode warna gelang
pertama.<o:p></o:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">2. Masukan angka langsung dari kode warna gelang
kedua.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">3. Masukan angka langsung dari kode warna gelang
ketiga.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">4. Masukkan jumlah nol dari kode warna gelang
ke-4 atau

pangkatkan angka tersebut dengan 10&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

(107n).<0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">5. Gelang terakhir merupakan nilai toleransi dari
resistor</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p><div
class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><img border="0" data-original-height="316"
data-original-width="207" height="316"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiXMtblbxgW89wpbBboc8CvA3)J
VR-gknW6UHPhqCNa7Pt-_8YJFWuyHFKutv2-nvJfYbpiAZR_o_31TdMRIu_jDskLbJul)VUhJQREpk9oyX3g
Jsc_xVpMWeFPlev5MbOIFTZRLHLnfcIMUFfB3Rk7kE3SSalmObMGA10iVv4ZFUkpR35vqyMnbDO2hq1l
r0/s1600/19.PNG" width="207" /></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p>2. Relay</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Relay adalah Saklar (Switch) yang dioperasikan
secara

listrik dan merupakan komponen Electromechanical (Elektromekanikal) yang
terdiri dari 2 bagian utama yakni Elektromagnet (Coil) dan Mekanikal
(seperangkat Kontak Saklar/Switch). Relay menggunakan Prinsip Elektromagnetik
untuk menggerakkan Kontak Saklar sehingga dengan arus listrik yang kecil (low
power) dapat menghantarkan listrik yang bertegangan lebih tinggi. Sebagai
contoh, dengan Relay yang menggunakan Elektromagnet 5V dan 50 mA mampu

menggerakan Armature Relay (yang berfungsi sebagai saklarnya) untuk



menghantarkan listrik 220V 2A.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiX-COUGTY_HugfalVN-kvKtDb
0TaWihwmzrW4QaOlwFRnXMQOBftrrCTllo-neTXrEKzZpZbtrSKIdVKswZZ19_kZDsrTjXDUkxFFg1UTIFa2
g_4 UFOOwvcH902dy0q3D64tU96kNs7zKPRSDLLUQr529LwvPa0d-i6z2Whx-geNJgQBwBnOym-w4o07n
Ta/s320/32.png" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="195" data-original-width="320" height="195"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiX-COUGTY_HugfalLVN-kvKtDbO
TaWihwmzrW4QaOlwFRnXMQOBftrrCTllo-neTXrEKzZpZbtrSKIdVKswZZ19 kZDsrTiXDUkxFFg1UTIFa2q
_4 _UFOOwvcH902dy0q3D64tU96kNs7zKPRSDLLUQr529LwvPa0d-i6zWhx-geNJgQBwBnOym-w407nTa
/s1600/32.png" width="320" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</o:p>Ada besi atau yang
disebut dengan nama inti besi dililit oleh sebuah kumparan yang berfungsi

sebagai pengendali.&nbsp; Sehingga kumparan

kumparan yang diberikan arus listrik maka akan menghasilkan gaya
elektromagnet.&nbsp; Gaya tersebut selanjutnya

akan menarik angker untuk pindah dari biasanya tutup ke buka normal.&nbsp; Dengan demikian
saklar menjadi pada posisi

baru yang biasanya terbuka yang dapat menghantarkan arus listrik.&nbsp; Ketika armature sudah
tidak dialiri arus

listrik lagi maka ia akan kembali pada posisi awal, yaitu normal close.</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Fitur:<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">&nbsp;1. Tegangan pemicu

(tegangan kumparan) 5V<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">&nbsp;2. Arus pemicu 70mA<o:p></0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">&nbsp;3. Beban maksimum AC

10A @ 250/ 125V<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">&nbsp;4. Maksimum beban DC

10A @ 30/ 28V<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">&nbsp;5. Switching maksimum<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">3. touch sensor<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><img border="0" data-original-height="640"
data-original-width="640" height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEh TcpGgagZ4F) SgTd6CpsHWC
kjbvgZOWY20Jol3zxl-1a01TWBYHTW4p42QXZ8BjHJRIBvwMoYWmD2bFwaakK49tJcUlj1GQkBx39tUvaA
bVLczHfZL5hjhDT8tteINPA1OYy1WXR-tv3fVwwZd12NzOcJuR6U4fO0-0qFk4GSkOF-eWmOalbkGgbwnl
MW7/w200-h200/9862771_42512c21-acf5-47bd-840a-41e42d53e5a5_640_640.jpg" width="200"
/></div><br />&nbsp;Spesifikasi:<p></p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Sensor ini bermaterial dari FR-04 dengan dimensi
5cm x 4cm

berlapis nikel dan dengan kualitas tinggi pada kedua sisinya. Pada lapisan module mempunyai sifat
anti oksidasi sehingga

tahan terhadap korosi.</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Tegangan kerja masukan sensor 3.3V —
5V<o:p></o:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Menggunakan IC comparator LM393 yang
stabil<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Output dari modul comparator dengan kualitas
sinyal bagus

lebih dari 15mA<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Dilengkapi lubang baut untuk instalasi dengan
modul lainnya<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Terdapat potensiometer yang berfungsi untuk
mengatur

sensitifitas sensor<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Terdapat 2 Output yaitu digital (0 dan 1) dan
analog

(tegangan)<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">- Dimensi PCB yaitu 3.2 cm x 1.4
cm<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;">Grafik Sensor:</p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><img border="0" data-original-height="514"
data-original-width="372" height="320"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEjaHYDqHWq170i5KQKOPAdnrdd
Yc1KV8VA7ZfdfwNyjlSpy6y2IXmSzAuPLwfksrK6A5E4 73s9SGciEGugalJULUYGEIEzsKJzIhDHIsJFXglrVir
_j80knUBSAmMITq8PfiqVRhkFCeKfBvcZ1Cocnlwn5gmloxXZ216j4k-nNnktVxg-O3DKf730N95WY/s320/g
rafik%20sensor%20humidity%20(impedansi).JPG" width="232" /></div><br /><p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><0:p>&nbsp;4</o:p>Transistor NPN</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Fungsi transistor yang pertama adalah sebagai
saklar. Dengan

mengontrol bias dari transistor hingga komponen ini menjadi jenuh, akan
menyebabkan seolah-olah diperoleh hubungan singkat di antara emitor dan kaki
kolektor. Fenomena ini lah yang dapat dimanfaatkan hingga transistor bisa

dipakai sebagai saklar elektronika.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Fungsi transistor sebagai&nbsp;
penguat arus adalah kegunaannya yang kedua. Guna komponen yang kedua ini
membuatnya dapat digunakan dalam rangkaian power supply yang tegangannya diset.
Dalam keadaan tersebut transisor haruslah terlebih dahulu dibiaskan dengan
tegangan yang konstan pd basisnya, tujuannya biardi emitor menghasilkan

tegangan yg tetap. Umumnya yang dipakai untuk mengontrol tegangan basis agar

tetap adalah dioda zener.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><0:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a

href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEh9xG-ungmGAysrVrBAibVFkaX
eJWBvcvT20kSh0eN17ixbv2tYfGwSklktyUvADVYAiIHh5ly6hNSqx2 ATxuXgT8gzlfeznehg93VysCeu3whR
siNVOFLHjwQZeFYODGxw_kloFKBKEG4ig3mw1NVg4rRsp_zivRrhg53CBIxbPvtvfQp5M3pudCIYVXPiG/s

750/HTB1XdgNU4YaK1RjSZFnq6y80pXak.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img
border="0" data-original-height="750" data-original-width="750" height="200"

src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVVXSEh9xG-ungmGAysrVrBAibVFkaXe
JWBvcvT20kSh0eN17ixbv2tYfGwSklktyUvADVYAiIHh5ly6hNSgx2 ATxuXgT8gzlfeznehg93VysCeu3whRsi
NvOFLHjwQZeFYODGxw_kloFKBKEG4ig3mw1NVq4rRsp_zivRrhg53CBIxbPvtvfQp5M3pudCIYVXPiG/w

200-h200/HTB1XdgNU4YaK1RjSZFnqby80pXak.jpg" width="200" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">5. OP AMP<o:p></o0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Operational Amplifier atau lebih dikenal dengan
istilah

Op-Amp adalah salah satu dari bentuk IC Linear yang berfungsi sebagai Penguat
Sinyal listrik. Sebuah Op-Amp terdiri dari beberapa Transistor, Dioda, Resistor
dan Kapasitor yang terinterkoneksi dan terintegrasi sehingga memungkinkannya
untuk menghasilkan Gain (penguatan) yang tinggi pada rentang frekuensi yang

luas.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgO3VF_v5IWrimls5WnyxzOFH
dOdbS4uY1L-peGHXDYBTjO883CK1EIXnJB2qYeoCGz19dIQBpFRyVIWghe06X-owl51WApameVSM7LD
M4ch6InT2PNzelOC-gES-ZGKoVIS1dh_ErOymnHyBT95nncAiEIvOK7-D7n-7Yle6dVzbRk5mgfYkZ76dUC
vt8B/s640/Pengertian-Op-Amp-Operational-Amplifier-dan-Karakteristiknya.jpg" style="margin-left:
lem; margin-right: 1em;"><img border="0" data-original-height="280" data-original-width="640"
height="175"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgO3VF_v5IWrlmJs5WnyxzOFHd
0dbS4uY1L-peGHXDYBTjO883CK1EIXnJB2qYeoCGz19dIQBpFRyVIWghe06X-owl51WApameVSM7LD
M4ch6InT2PNzelOC-gES-ZGKoVIS1dh_ErOymnHyBT95nncAiEIvOK7-D7n-7Yle6dVzbRk5mgfYkZ76dUC
vt8B/w400-h175/Pengertian-Op-Amp-Operational-Amplifier-dan-Karakteristiknya.jpg" width="400"
/></a></div><br />&nbsp;Sebuah rangkaian Op-Amp memiliki dua input (masukan) yaitu

satu Input Inverting dan satu Input Non-inverting serta memiliki satu Output
(keluaran). Sebuah Op-Amp juga memiliki dua koneksi catu daya yaitu satu untuk
catu daya positif dan satu lagi untuk catu daya negatif. Bentuk Simbol Op-Amp
adalah Segitiga dengan garis-garis Input, Output dan Catu dayanya seperti pada

gambar dibawah ini.<p></p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</o:p>Terminal yang terdapat pada
Simbol Op-Amp (Operational



Amplifier/penguat operasional) diantaranya adalah :</p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Masukan non-pembalik (Non-Inverting) +</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Masukan pembalik (Inverting) —<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Keluaran Vout<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Catu daya positif +V<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Catu daya negatif -V<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><br /></p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;">Secara umum, Operational Amplifier (Op-Amp) yang ideal

memiliki karakteristik sebagai berikut :<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p>Penguatan Tegangan Open-loop
atau Av = = (tak terhingga)</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Tegangan Offset Keluaran (Output Offset Voltage)
atau Voo =

0 (nol)<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Impedansi Masukan (Input Impedance) atau Zin=
(tak

terhingga)<o:p></o0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Impedansi Output (Output Impedance ) atau Zout
=0 (nol)<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Lebar Pita (Bandwidth) atau BW = « (tak
terhingga)<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Karakteristik tidak berubah dengan
suhu<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><br /></p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;">6. IC 4013<o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</o:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgvLszikoHer80nzXDWBLG6MO
-VtANSZNjHLKZAIxm1fYzsu60si2h2Kc4)4msj7IELT8adLPp2bY6 UKOHY-AvSG3qThYQc-JxOBrOsH2s_Kt9
YEI62UuzzxvwXmCtBclgkBpYfQ6dReS24800EQUGtxU2dfg24yIKypaVYwyxeplCADuJ-dV1girut1hfC/s7
00/a71521a9-cc31-408f-b4fe-c028190458e7.png" style="margin-left: 1em; margin-right:
lem;"><img border="0" data-original-height="490" data-original-width="700" height="224"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgvLszikoHer80nzXDWBLG6MO-
VtANSZNjHLKZAIxm1fYzsu60si2h2Kc4)4msj7IELT8adLPp2bY6UKOHY-AvSG3qTbYQc-JxOBrOsH2s Kt9Y
EI62UuzzxvwXmCtBclgkBpYfQ6dReS24800EQU6txU2dfg24y)KypaVYwyxeplCADul-dV1girut1hfC/s32
0/a71521a9-cc31-408f-b4fe-c028190458e7.png" width="320" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Data flip-flop IC 4013 merupakan pengemangan
dari RS

flip-flop, pada D flip-flop kondisi output terlarang (tidak tentu) tidak lagi

terjadi. Data flip-flop sering juga disebut dengan istilah D-FF sehingga lebih

mudah dalampenyebutannya. Data flip-flop merupakan dasar dari rangkaian utama
sebuah memori penyimpan data digital. Input atau masukan pada RS flip-flop
adalah 2 buah yaitu R (reset) dan S (set), kedua input tersebut dimodifikasi
sehingga pada Data flip-flop menjadi 1 buah input saja yaitu input atau masukan

D (data) saja. Model modifikasi RS flip-flopmenjadi D flip-flop adalah dengan



penambahan gerbang NOT (Inverter) dari input S ke input R pada RS flip-flop.<o:p></o0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiy7hE3zaOv18LOmM2Fb6bYvi52
mmOQssVKpkmBjawsaNK-fcpHsq2Fs-KgNd2xuXwpfnRVAg-aemmlkxLbnAhEsfzZINgJBCwtOdyDbf _w
DQrQtWINrmX10pVRc8FVRI4XxUHAHPVF7-mWdskivk9K1E1SYPgaopgk 2eBljfo8Nv34uv)JZa5hO-Azqve
Cd/s569/ff.PNG" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="275" data-original-width="569" height="155"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiy7hE3zaOv18LOmM2Fb6bYvi52
mmOQssVKpkmBjawsaNK-fcpHsq2Fs-KgNd2xuXwpfnRVAg-aemmlkxLbnAhEsfzZINgJBCwtOdyDbf__w
DQrQtWINrmX10pVRc8FVRI4xUHAHPVF7-mWdskivk9K1E1SYPgaopgk 2eBljfo8Nv34uvlZa5hO-Azqve
Cd/s320/ff.PNG" width="320" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;7</0:p>. IC 7447</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p>IC BCD 7447 merupakan IC
yang bertujuan mengubah data BCD

(Binary Coded Decimal) menjadi suatu data keluaran untuk seven segment. IC 7447
yang bekerja pada tegangan 5V ini khusus untuk menyalakan seven segment dengan
konfigurasi common anode. Sedangkan untuk menyalakan tampilan seven segment

yang bekerja pada konfigurasi common cathode menggunakan IC BCD 7448.</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEi20XAqf5L6xV3vkj8J3lalPUSk
LrmZyjFoH_I12SV3QeNRtF4uTTQDbJ1PIsevkwMvaRUNFiW620I3jXxmxj4J5H_OpCFdI9ISyszucQ_10gjKz_
T-4y5cBmRhVSon-wcHoPONKmMCOda4PqtCYQ-dkY6uUfjagdWN4AHY_wWX_TB-UVbtixVr7j7zR4f4oY/s4
14/7447%20woi.PNG" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="414" data-original-width="412" height="200"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEi20XAqf5L6xV3vkj8J3lalPUSk_L
rmZyjFoH_12SV3QeNRtF4uTTQDbJ1PIsevkwMvaRUNFiW620I3jXxmxj4)5H_0pCFdI9ISyszucQ_10gjKz_T
-4y5cBmRhVSon-wcHoPONKmCOda4PqtCYQ-dkY6uUfjagdWN4HY wWX_TB-UVbtIxVr7j7zR4f40Y/w1l
99-h200/7447%20wo0i.PNG" width="199" /></a></div><br /><p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pin Input IC BCD, memiliki fungsi sebagai masukan
ICBCD

yang terdiri dari 4 Pin, nama pin masukan BCD dilangkan dengan huruf kapital
yaitu A, B, C&nbsp; dan D. Pin input berkeja

dengan logika High=1.<0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pin Ouput IC BCD, memiliki fungsi untuk
mengaktifkan seven

segmen sesuai data yang diolah dari pin input. Pin output berjumlah 7 pin yang
namanya dilambangkan dengan aljabar huruf kecil yaitu, b, c, d, e, f dan g. Pin
Output bekerja dengan logika low=0. Karena itulah IC 7447 digunakan untuk seven

segment common anode.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pin LT (Lamp Test) memiliki fungsi untuk
mengaktifkan semua

output menjadi aktif low, sehingga semua led pada seven segmen menyala dan
menampilkan angka 8. Pin LT akan aktif jika diberi logika low. Pin ini juga

digunakan untuk mengetes kondisi LED pada seven segment.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pin RBI (Ripple Blanking Input) memiliki fungsi
untuk

menahan data input (disable input), pin RBI akan aktif jika diberi logika low.

Sehingga seluruh pin output akan berlogika High, dan seven segment tidak aktif.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pin RBO (Ripple blanking Output) memiliki fungsi
untuk

menahan data output (disable output), pin RBO ini akan aktif jika diberikan

logika Low. Sehingga seluruh pin output akan berlogika High, dan seven segment



tidak aktif.<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">8. Seven Segment<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Seven Segment Display sering dipakai oleh para
peminat

Elektronika adalah 7 bagian yang memakai LED (Light Emitting Diode) sebagai
penerangnya.&nbsp; LED 7 Segmen tersebut

biasanya mempunyai 7 Segmen atau elemen garis dan 1 segmen titik yang
menandakan “koma” Desimal. Jumlah semua segmen atau elemen LED sebenarnya

adalah 8.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</o:p>Cara kerjanya juga
sangat&nbsp;

gampang, ketika elemen tersebut diberikan gelombang listrik, maka
Display akan menampilkan angka atau digit yang diinginkan sesuai dengan
kombinasi yang diberikan. LED 7 Segmen terbagi menjado dua jenis yaitu “LED 7

Segmen common Cathode” dan “LED 7 Segmen common Anode”.</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><0:p>&nbsp;</o0:p>LED 7 Segmen Tipe Common
Cathode (Katoda)</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEhjYPIHQYIHYI5dwUppmGs3Yc
HRXYYYMbIrBBbgO2aCF4aTQCWDYizUnPgPLIEq1_IKI2_UbyOs9opyy4HQOMUI3BRXdDrdDND9gzEKSt
Wn0OOhWvV1eGUL2gDPIVNXTaCfyJwoyKacudmTMU5rh8tnJSqS5e0Kn_DI1KUwBIi446F26K9ieTbUzeXq
CSck2k/s500/com.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="166" data-original-width="500" height="106"



src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEhjYPOHQYIHYJ5dwUppmGs3YcH
RXYYYMbIrBBbgO2aCF4aTQCWDYizUnPgPLIEq1_IKI2_UbyOs9opyy4HQOMUI3BRXdDrdDND9gzEKStW
n0OhWwV1eGUL2gDPIVNXTaCfyJwoyKacudmTMU5rh8tnJSqS5e0Kn_DI1KUwBi446F26K9ieTbUzeXqC
Sck2k/s320/com.jpg" width="320" /></a></div><br /><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;">Common Cathode merupakan bergabung menjadi satu Pin,

sedangkan penujang Anoda bisa menjadi Input untuk masing-masing Segmen
LED.&nbsp; Kaki Katoda yang terhubung menjadi

1 Pin ini merupakan Terminal Negatif (-) atau Ground sedangkan Signal Kendali
(Control Signal) akan diberikan kepada masing-masing Kaki Anoda Segmen LED.LED

Seven Segment Display Tipe Common Katoda.</p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">LED 7 Segmen Tipe Common Anode
(Anoda)<o:p></o:p></p>

<div class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEjplQcQDR3MO6WS8BLpBpZnK
yOVYLnwNCFEXuGq6ScjvlaFTW_VF8pbdk3odNhpwdmeKU-xKtjyRG8d2VcodPilDthAeUPPm_BR3XzNe
Fu8QuijkYlbJdqrcUp6oW4baVthpDaVOPXTUZNngaNmMTG-GAr7NvCfag-z7Nx-m5Y071lvmcT5ToHtAVasqs
sZkRcU/s500/coma.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="149" data-original-width="500" height="95"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEjplQcQDR3IMO6WS8BLpBpZnKy
OVYLnwNCFEXuGg6ScjvlaFTW_VF8pbdk3odNhpwdmeKU-xKtjyRG8d2VcodPilDthAeUPPm_BR3XzNeF
u8QuijkYlbJdgrcUp6oW4baVthpDaVOPXTUZngaNmMTG-GAr7NvCfag-z7Nx-m5Y071vmcT5ToHtAVasqss
ZkRcU/s320/coma.jpg" width="320" /></a></div><br /><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;">Dalam Common Anode (Anoda), Kaki Anoda pada semua segmen LED

adalah terhubung menjadi 1 Pin, sedangkan kaki Katoda akan menjadi Input untuk
masing-masing Segmen LED. Anoda yang bergabung menjadi satu Pin tersebut akan
diberikan tegangan positif dan Signal Kendali akan diberikan kepada

masing-masing Kaki Katoda Segmen LED.</p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;"><o:p></0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">9. Logicstate<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">"Gerbang logika atau gerbang logik adalah suatu
entitas

dalam elektronika dan matematika Boolean yang mengubah satu atau beberapa
masukan logik menjadi sebuah sinyal keluaran logik. Gerbang logika terutama
diimplementasikan secara elektronis menggunakan diode atau transistor, akan
tetapi dapat pula dibangun menggunakan susunan komponen-komponen yang
memanfaatkan sifat-sifat elektromagnetik (relay), cairan, optik dan bahkan

mekanik."<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Jenis gerbang logika :<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p>Gerbang AND : Apabila semua /
salah satu input merupakan

bilangan biner (berlogika) 0, maka output akan menjadi 0. Sedangkan jika semua

input adalah bilangan biner (berlogika) 1, maka output akan berlogika 1.</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Gerbang OR&nbsp; : Apabila
semua / salah satu input merupakan bilangan biner (berlogika) 1, maka output
akan menjadi 1. Sedangkan jika semua input adalah bilangan biner (berlogika) O,

maka output akan berlogika 0.<0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Gerbang NOT : Fungsi Gerbang NOT adalah sebagai
Inverter

(pembalik). Nilai output akan berlawanan dengan inputnya.<o:p></0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Gerbang NAND : Apabila semua / salah satu input
bilangan

biner (berlogika) 0, maka outputnya akan berlogika 1. Sedangkan jika semua

input adalah bilangan biner (berlogika) 1, maka output akan berlogika 0.<o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Gerbang NOR : Apabila semua / salah satu input
bilangan

biner (berlogika) 1, maka outputnya akan berlogika 0. Sedangkan jika semua

input adalah bilangan biner (berlogika) 0, maka output akan berlogika 1.<o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Gerbang XOR : Apabila input berbeda (contoh :
input A=1,

input B=0) maka output akan berlogika 1. Sedangakan jika input adalah sama,

maka output akan berlogika 0.<o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Gerbang XNOR : Apabila input berbeda (contoh :
input A=1,

input B=0) maka output akan berlogika 0. Sedangakan jika input adalah sama,

maka output akan berlogika 1.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><br /></p><p class="MsoNormal" style="text-align:
justify;">10. Motor DC<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Motor Listrik DC atau DC Motor adalah suatu
perangkat yang

mengubah energi listrik menjadi energi kinetik atau gerakan (motion). Motor DC
ini juga dapat disebut sebagai Motor Arus Searah. Seperti namanya, DC Motor
memiliki dua terminal dan memerlukan tegangan arus searah atau DC (Direct

Current) untuk dapat menggerakannya. Motor Listrik DC ini biasanya digunakan



pada perangkat-perangkat Elektronik dan listrik yang menggunakan sumber listrik

DC seperti Vibrator Ponsel, Kipas DC dan Bor Listrik DC.<0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi7w3i9xExxdW3BKYaaD_CoXQ
ofv63jAFfKIi4No7LEvkgw6t3mHaBrvBMV83psgXG_bhiNpsORHCpq5b5kzZk93U_h7e8ZvtH3iFzPyNMs4
UOMFSqrKIPNGnCY6edpE3EOhCW2XgAO2ear 9CRXeFAIMqwdhSm6vhgqHCktWCiO9Bnel70NxHvhS
XOwTx21n/s350/Prinsip-Kerja-Motor-DC.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img
border="0" data-original-height="271" data-original-width="350" height="248"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi7w3i9xExxdW3BKYaaD CoXQo
fv63jAFfKIidNo7LEvkgw6t3mHaBrvBMV83psgXG_bhiNpsORHCpq5b5kZk93U _h7e8ZvtH3iFzPyNMs4U
OMFSgrKIPNGnCY6edpE3EOhCW2XqAO2ear_9CRXeFA9MqgwdhSm6vhgHCktWCiO9Bnel170NxHvhSX
OwTx21n/s320/Prinsip-Kerja-Motor-DC.jpg" width="320" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pada prinsipnya motor listrik DC menggunakan
fenomena

elektromagnet untuk bergerak, ketika arus listrik diberikan ke kumparan,

permukaan kumparan yang bersifat utara akan bergerak menghadap ke magnet yang
berkutub selatan dan kumparan yang bersifat selatan akan bergerak menghadap ke
utara magnet. Saat ini, karena kutub utara kumparan bertemu dengan kutub

selatan magnet ataupun kutub selatan kumparan bertemu dengan kutub utara magnet
maka akan terjadi saling tarik menarik yang menyebabkan pergerakan kumparan

berhenti.<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Untuk menggerakannya lagi, tepat pada saat kutub
kumparan

berhadapan dengan kutub magnet, arah arus pada kumparan dibalik. Dengan
demikian, kutub utara kumparan akan berubah menjadi kutub selatan dan kutub
selatannya akan berubah menjadi kutub utara. Pada saat perubahan kutub tersebut
terjadi, kutub selatan kumparan akan berhadap dengan kutub selatan magnet dan

kutub utara kumparan akan berhadapan dengan kutub utara magnet. Karena kutubnya



sama, maka akan terjadi tolak menolak sehingga kumparan bergerak memutar hingga
utara kumparan berhadapan dengan selatan magnet dan selatan kumparan berhadapan
dengan utara magnet. Pada saat ini, arus yang mengalir ke kumparan dibalik lagi

dan kumparan akan berputar lagi karena adanya perubahan kutub. Siklus ini akan

berulang-ulang hingga arus listrik pada kumparan diputuskan.</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;"><br /></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">11.Sensor Magnetic Reed Switch<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEi0Soq35rRmIEgmUV63plQ0Ap
nZopOSO6vkRkHNe9pO6fUp8fHI2A6HzUUf 3TSeWWEVNTKbWbh8N2lopF9Js27wDY3040vBewMCFH
Kivd_cCEaGrWmCuoN1MCtzeqZNO1WputM7J50iNvgK8c6FullXMDunoDmj-Xd3sT9uUOC-AoJA6r56nll
Lyl-fY6T/s750/Reed-Switch-Sensor-Module-Pinout.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right:
lem;"><img border="0" data-original-height="500" data-original-width="750" height="213"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEi0Soq35rRmIEgmUV63plQO0ApN
Zop0S06vkRkHNne9pO6fUp8fHI2A6HZUUf 3TSeWWEVNTKbWbh8N2lopF9Js27wDY3040vBewMCFHKI
vd_cCEaGrWmCuoN1MCtzeqZNO1WputM7J50iNvgK8c6FullXMDunoDmj-Xd3sT9uUOC-AoJA6r56nliLy
I-f'Y6T/s320/Reed-Switch-Sensor-Module-Pinout.jpg" width="320" /></a></div><br
/>&nbsp;<p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Sensor magnet adalah sensor yang mudah
terpengaruh dan peka

terhadap medan magnet kemudian memberikan perubahan kondisi output. Prinsip
kerja Sensor magnet yaitu akan aktif ketika konduktor mempengaruhi medan
magnet, sehingga magnet tersebut tertolak atau tertarik sesuai dengan pengaruh

konduktor yang diberikan.<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Prinsip Sensor Magnet :</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;">Sensor Magnet adalah berdasarkan Hukum Faraday dimana

apabila sebuah penghantar memotong suatu medan magnet maka pada kedua ujung

penghantar tersebut akan menimbulkan Gaya Gerak Listrik (GGL)) atau



Electromagnetic Force (Emf). Besaran Emf tersebut&nbsp; adalah tergantung kepada kuat medan
magnet

dan kecepatan pemotongan. Apabila Sensor tersebut menerima getaran maka batang
magnet tersebut akan ikut bergetar dan medan magnet tersebut akan terpotong-potong
oleh gulungan kawat sehingga kedua ujung gulungan kawat tersebut akan

menimbulkan tegangan.</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Sensor Magnet adalah Alat yang akan terpengaruh
Medan Magnet

dan akan memberikan perubahan kondisi pada keluaran, seperti layaknya saklar

dua kondisi (on/off) yang digerakkan oleh adanya medan magnet disekitarnya.</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Reed switch adalah saklar listrik dioperasikan oleh
medan

magnet switch terdiri dari dua kawat feromagnetik nikel-besi dan pisau kontak
berbentuk khusus (buluh) diposisikan dalam kapsul kaca tertutup rapat dengan

celah dan dalam pelindung.</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Reed switch dapat
dioperasikan dengan menggunakan medan

magnet yang dihasilkan oleh salah satu magnet permanen arus pembawa coil.</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;<br /></0:p></p><div
class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><a
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8QmvYMk/s320/rs3.png" width="320" /></a></div><br /><div class="separator" style="clear: both;
text-align: center;"><a



href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEghhxSXhqOnkljeOQOJjSXVykP
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<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">12.Sensor GP2D12<0:p></0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">&nbsp;Sensor GP2D12 adalah sensor jarak analog
yang menggunakan

infrared untuk mendeteksi jarak antara 10 cm sampai 80 cm. GP2D12 mengeluarkan
output voltase non linear dalam hubungannya dalam jarak objek dari sensor dan

menggunakan interface analog to digital converter (ADC) Spesifikasi Teknis:</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEiAKZr3JbiQqNMONWaPmISTob
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hJHCAIfDu-ZJUJuzhHCBkgMPPSCqvrFD1rhGzDO2uJKw4R0Zu8eeh1lrl_EK290Tmszr-50seHGOKxoRbYZi
5uZ/s205/gp2d121.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
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5uZ/s1600/gp2d121.jpg" width="205" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">a. Range 10 — 80 cm<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">b. Update frequency/

period 25 Hz / 40ms</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">c. power supply

voltage 4.5 — 5.5 V</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">d. Noise on analog

output &lt; 200mV</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">e. Mean consumtion 35

mA</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>



<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p>&nbsp;Kelemahan:</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">a. Respon 40ms</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;">b.&nbsp;Error bila jarak

&It;10cm dan pada cermin</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">c.&nbsp;Hanya dapat

mengukur &It;80 cm</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p>Kelebiahan:</p><p
class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">a. Dapat mengukur

jarak pada bidang miring</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">b.&nbsp;Sudut pengukuran

sempit</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">c.&nbsp;Sangat direktif</p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</o:p>Berikut hubungan antara jarak
dan deteksi objek terhadap

output analog sensor</p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"></p><div
class="separator" style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEipoxMC600ky56yyFncONtHfzZI
4JAx5u_Hw2HO0iMkgaxvbSTAOOJZAqQEF7A1TALekfrz5vGecMOWO7bcTYQh2SvOBixdGraOsy8pfht30mE
mkacGUMD46wFjwoTz9dXoFKBNov-Zz2sArC2g0uWt19jYJZtcPrbqRxSkEkhfL8ZiR88AxyFqQSN69bFmIdi
k/s320/grafik%20gp2d12.jpg" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="276" data-original-width="320" height="276"



src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEipoxMC600ky56yyFncONtHfzZI4
JAX5u_Hw2H0iMkgaxvbSTAOOJZAQEF7A1TALekfrz5vGcMOWO7bcTYQh2SvOBixdGraOsy8pfht30OmEm
kacGUMD46wFjwoTz9dXoFKBNov-Zz2sArC2g0uWt19jYJZtcPrbqRxSkEkhfL8ZiR88AxyFqSN69bFmIdik/s
1600/grafik%20gp2d12.jpg" width="320" /></a></div><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">13.0ptocupler<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Pada prinsipnya, Optocoupler dengan kombinasi
LED-Phototransistor adalah Optocoupler yang terdiri dari sebuah komponen LED

(Light Emitting Diode) yang memancarkan cahaya infra merah (IR LED) dan sebuah

komponen semikonduktor yang peka terhadap cahaya (Phototransistor) sebagai

bagian yang digunakan untuk mendeteksi cahaya infra merah yang dipancarkan oleh

IR LED. Untuk lebih jelas mengenai Prinsip kerja Optocoupler, silakan lihat

rangkaian internal komponen Optocoupler dibawabh ini :<o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator"
style="clear: both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi7nwD8Z0_iTSMHMnORhM _c
90IloJxizIIAIPj6A-4AMGyQ06Qggq_XW _L7LnAjRTFxhXgryijT3WQZI5 -EGOdnpxX1DzYjXM4oXaWB55DK
TIBoGaLG9ntHyPzfys2xOr81snqQEdl6bYdh-Lae5i-aiZ8wCprplgrU_SOtiNdNgs1-T6C5PgufuvOCin__Ul/
$388/111.png" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="294" data-original-width="388" height="242"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi7nwD8Z0 iTSMHMNORhM _c9
OloJxizIlAIPj6A-4MGyQO6Qgq_XW_L7LnAJRTFxhXgryijT3WQZI5_-EGOdnpxX1DzYjXM4oXaWB55DKTI
BoGalLG9ntHyPzfys2x0Or81snqQEdI6bYdh-Lae5i-aiZ8wCprplgrU_SOtiNdNgs1-T6C5PgufuvOCin__ Ul/s3
20/111.png" width="320" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o0:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><o:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Dari gambar diatas dapat dijelaskan bahwa Arus
listrik yang



mengalir melalui IR LED akan menyebabkan IR LED memancarkan sinyal cahaya Infra
merahnya. Intensitas Cahaya tergantung pada jumlah arus listrik yang mengalir
pada IR LED tersebut. Kelebihan Cahaya Infra Merah adalah pada ketahanannya
yang lebih baik jika dibandingkan dengan Cahaya yang tampak. Cahaya Infra Merah

tidak dapat dilihat dengan mata telanjang<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal" style="text-align: justify;">Cahaya Infra Merah yang dipancarkan tersebut
akan dideteksi

oleh Phototransistor dan menyebabkan terjadinya hubungan atau Switch ON pada
Phototransistor. Prinsip kerja Phototransistor hampir sama dengan Transistor
Bipolar biasa, yang membedakan adalah Terminal Basis (Base) Phototransistor

merupakan penerima yang peka terhadap cahaya<o:p></o0:p></p><p class="MsoNormal"
style="text-align: justify;">14. Vibration Sensor SW420</p><div class="separator" style="clear: both;
text-align: center;"><a

href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEj rOvZCfu-G6cOKbushdogxW
DMCScVjl_2mF6l8j71eBKEz44taWqfTgf1H5hDmSgB0zZqtkZMBGrhWteUVbMoZhSu6EULqlvsZQAoUS8
49ezipCF0JGODps4t4mAFOKMPRpp7ZVDEtHYVaBudo8R3Lw9ucY8FtTNSZsooiN4IVPyTvtGigPndNGwV
yBSsz/s750/SW420-Vibration-Sensor-Module.jpg" imageanchor="1" style="margin-left: 1em;
margin-right: 1lem;"><img border="0" data-original-height="500" data-original-width="750"
height="213"

src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEj rOvZCfu-G6cOKbushdogxWD
MCScVjl_2mF618j71eBKEz44taWqfTgf1H5hDmSgB0zZqtkZMBGrhWteUVbMoZhSu6EULqlvsZQAoU84
9ezipCFOJGODps4t4mAFOKMPRpp7ZVDEtHYVaBudo8R3Lw9ucY8FtTNSZsooiN4IVPyTvtGigPndNGwVy
BSsz/s320/SW420-Vibration-Sensor-Module.jpg" width="320" /></a></div><p
class="MsoNormal">Sensor module SW-420 adalah sensor untuk mendeteksi getaran,

cara kerja sensor ini adalah dengan menggunakan 1 buah pelampung logam yang
akan bergetar ditabung yang berisi 2 elektroda ketika modul sensor menerima
getaran / shock. Terdapat 2 output yaitu digital output (0 dan 1) dan analog

output (tegangan)<o:p></o:p></p><p class="MsoNormal" style="text-align: justify;"><br
/></p></div><div style="text-align: justify;"><b><span style="font-size: medium;">4. Percobaan<a
name="percobaan">&nbsp;</a><a href="#home">(Kembali)</a></span></b></div><div><b><span
style="font-size: medium;"><br /></span></b></div><div><p class="MsoNormal">4.1 Prosedur
Percobaan dan Rangkaian <o:p></o:p></p>



<p class="MsoNormal"><o:p>&nbsp;</0:p></p>

<p class="MsoNormal">1. siapkan alat dan bahan yang akan digunakan<o:p></o:p></p>

<p class="MsoNormal"><o:p>&nbsp;</0:p>2. Susun rangkaian</p><p
class="MsoNormal"><o0:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal"><o0:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEhMPqAjEPqjlckreac4tfpHgtel
eWy4kc6VSNHbZblzbm-03uw2ZvnHIvgxPOmvEJKcNw2Z0fl0J8uKeQyiN-nJo4L5sZu8QLgtkfIDoGEou5i
SjJRAJPOZNrl6Yvx7kR8XBmOM1tPgwdWpmjTiweMWb1i 919fOHv_kocQAMMSvuwwataTYNx12GGFI
fEO0/s512/image%20(2).png" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img border="0"
data-original-height="288" data-original-width="512" height="225"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEhMPgAjEPqgjlckreac4tfpHgtele
Wy4dkc6VSNHbZblzbm-03uw2ZvnHIvgxPOmvEJKcNw2Z0flOJ8uKeQyiN-nJo4L5sZu8QLgtkfIDoGEou5iSj
JRAjPOZNrl6Yvx7kR8XBmMOM1tPqwdWpmjTlweMWb1i 919fOHv_kocQAMMSvuwwataTYNx12GGFIfE
0/w400-h225/image%20(2).png" width="400" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal"><o:p>&nbsp;</0:p>3. Jalankan

simulasi rangkaian</p><p class="MsoNormal"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal"><o:p>&nbsp;</0:p></p><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi1JE0SA-B5PGezNzIFmudFOsDI
bI9yOAzNP5SnB1sfVqwOOE7ab7N8Vc19UBCIEWLIKto7R-n08kOCUOIODIxs6SOE-rfyPSOTUTjPY6s0aCTK
srF1Y3ONcHKy7 MDakUoLOratmmCm9Za_8pnnH9jjPtftHZ81oPoPVoU27683SDno4ioQvhL03iL7dht/s
1366/Screenshot%20(281)%20(1).png" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img
border="0" data-original-height="768" data-original-width="1366" height="225"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2x|/AVvXsEi1JEoSA-B5PGezNzIFmudFOsDIb
19yOAzNP5SnB1sfVqwOOE7ab7N8Vc19UBCIEWLIKto7R-n08kOCu0I0ODIxs6SOE-rfyPSOTUTjPY6s0aCTKs
rF1Y3ONcHKy7_MDakUoLOratmmCm9Za_8pnnH9jjPtftHZ8loPoPVoU27683SDno4ioQvhL03iL7dht/w
400-h225/Screenshot%20(281)%20(1).png" width="400" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal">4.2 Prinsip Kerja <o:p></o:p></p>



<p class="MsoNormal"><o0:p>&nbsp;</o:p>Pada saat sensor pir 1 maka outputnya akan masuk ke
clock

dari IC 4013. untuk pin Reset dari IC4013 di hubungkan ke sebuah button, kaki
Set ke sebuah ground, kaki Q not di hubungkan ke kaki D dan di umpankan ke
sebuah inverter yg kemudian masuk ke RL1, dan kaki Q hubungkan ke sebuah
Decoder IC 7447 dan masuk ke pin A. maka input IC 7447 akan berlogika10001

1 1 dan akan ditampilkan pada layar segmen angka 1.</p><p class="MsoNormal"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal"><o0:p>&nbsp;</o0:p></p><div class="separator" style="clear: both; text-align:
center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgcprRtIxxuSZytkAekuYQcfwvv
sFQtYXPo3cDs2XeKJ5hT12sghD4-TtKGwozbléwvlwlLgjldNKefOWhtmGamyolpDc7GMvVWFhGgMC-EL
IXhIKKEwU9P81_av8Z7dublb1GiQzEVQrd_0oyOW3MyrlgXYGGK9YKn76vnWIVOg4FwvQNFNCroRTR
E8BAGG/s1366/Screenshot%20(281)%20(1).png" style="margin-left: 1em; margin-right: 1em;"><img
border="0" data-original-height="768" data-original-width="1366" height="180"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/b/R29vZ2xI/AVvXsEgcprRtIxxuSZytkAekuYQcfwvvs
FQtYXPo3cDs2XeKJ5hT12sghD4-TtKGwozbléwvlwlLgj1dNKefOWhtmGamyolpDc7GMvVWFhGgMC-ELI
XhIKKEwU9P81_av8Z7dublb1GiQzEVQr4_0oyOW3MyrlgXYGqK9YKn76vnWIOVOg4FwvQNFNCroRTRE
8BAGG/s320/Screenshot%20(281)%20(1).png" width="320" /></a></div><br /><p></p>

<p class="MsoNormal"><o:p>&nbsp;</o0:p>Pada saat sensor magnet berlogika 1 (ada pembobolan)
maka

outputnya akan masuk ke clock dari IC 4013. untuk pin Reset dari IC4013 di
hubungkan ke sebuah button, kaki Set ke sebuah ground, kaki Q not di hubungkan
ke kaki D dan di umpankan ke sebuah inverter yg kemudian masuk ke RL1, dan kaki
Q hubungkan ke sebuah Decoder IC 7447 dan masuk ke pin B. maka input IC 7447

akan berlogika0 100 1 1 1 dan akan ditampilkan pada layar segmen angka 3.</p><p
class="MsoNormal"><o:p></0:p></p>

<p class="MsoNormal">Apabila sensor GP2D12 mendeteksi jarak &It;=32cm tegangan
sebesar 5v akan masuk ke sensor gp2d12 menghasilkan output sebesar 1.06 masuk

ke op amp non inverting kemudian dikuatkan sebanyak 2x sehingga menghasilkan



output dengan tegangan sebesar 2.21.&nbsp;<o0:p></0:p></p></div><div><b><span style="font-size:
medium;">5. Video<a name="video">&nbsp;</a><a
href="#home">(Kembali)</a></span></b></div><div><b><span style="font-size: medium;"><br
/></span></b></div><div><b><span style="font-size: medium;">6. Link Downoad<a
name="download">&nbsp;</a><a href="#home">(Kembali)</a></span></b></div><div><p
class="MsoNormal">Rangkaian Proteus <a
href="https://drive.google.com/file/d/1uRQpYQYvbyLCCW3JSUOLiI6Vmm_ReGNk6/view?usp=sharing
">(disini)</a></p><p class="MsoNormal">Video (disini)</p>

<p class="MsoNormal">Html (disini)</p><p class="MsoNormal">Datasheet Vibration Sensor <a
href="https://drive.google.com/file/d/1xnPYm1MdiSPxnlzISSsel2TmfsQauo4l/view?usp=sharing">(di
sini)</a></p><p class="MsoNormal">Datasheet Sensor Magnetic Reed&nbsp; Switch <a
href="https://drive.google.com/file/d/1eTLfuQXsZqxaW8NOLTu_JCsHmfsO0D4C/view?usp=sharing">
(disini)</a></p><p class="MsoNormal">Datasheet Sensor GP2D12 <a
href="https://drive.google.com/file/d/12MtacadhcmAMA4zEcXg6VrZfQ5loxreyz/view?usp=sharing">(
disini)</a></p><p class="MsoNormal">Datasheet Touch Sensor <a
href="https://drive.google.com/file/d/1uRQpYQYvbyLCCW3JSUOLI6Vmm_ReGNk6/view?usp=sharing
">(disini)</a></p><p class="MsoNormal">Datasheet 7 Segmen Anoda <a
href="https://drive.google.com/file/d/14xi4gZamaMcFFgZiZQ4ISvAk2Kv8eSKI|/view?usp=drive_link">
(disini)</a></p><p class="MsoNormal">Library Vibration Sensor <a
href="https://drive.google.com/file/d/1dN3jOgk3gWa8CjGKQO4uSsAp7yrtQN66/view?usp=sharing"
>(disini)</a></p><p class="MsoNormal">Library Sensor Magnetic Reed&nbsp; Switch <a
href="https://drive.google.com/file/d/1vVd-2s4I1ho84pQBrD-KmxGj89_e6le2T/view?usp=sharing">(d
isini)</a></p><p class="MsoNormal">Library Touch Sensor <a
href="https://drive.google.com/file/d/1XT5sly9rRa09D_PBOOBA3AGUh3cDydtT/view?usp=sharing">(
disini)</a></p><b><span style="font-size: medium;"></span></b></div></div>



