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LES MACHINES ASYNCHRONES =~ =~

CONSTITUTION et principe de fonctionnement
1. Généralités :
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Les moteurs asynchrones représentent 80 % des moteurs électriques utilisés. Ceci est d{ en partie a leur
simplicité de construction, leur facilité

de démarrage, et a leur robustesse. . )
& Energie Electrique MOTEUR : Energie Mécanigue
Le moteur asynchrone est un > URY i

Translormes lénergia

convertisseur d’énergie électrique en

énergie mécanique. ‘
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2. Constitution :
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3. Principe de fonctionnement :

Le fonctionnement d’'un moteur asynchrone triphasé repose sur la création de champ
magnétique tournant.

Le stator est constitué de 3 bobines de fil de cuivre identiques décalées de 120°. Elles sont
re présenté en rouge, vert et violet dans le schéma ci-contre

Lorsqu’elles sont parcourues par un courant chacune de ces bobines créent un champ

magnétique. Ces champs sont représentés par les 3 fleches de méme couleur que les

bobines. Ces champs étant créés par des tensions alternatives sinusoidales vont avoir des
valeurs variables et des sens variables. Lorsqu’on regarde la somme de ces 3 champs au centre du stator, on obtient un
champ tournant comme celui que vous pourrez voir en suivant ce lien :

https://www.youtube.com/watch?v=s90f7xbh%iPM

4. Identification d’'un moteur:
Lien ressources web :
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https://www.youtube.com/watch?v=s9Of7xbhiPM

La plague signalétique posée sur la carcasse contient les éléments permettant d'identifier le moteur
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¥ Définition des symboles des plaques signaletiques
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