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Al ZS 02 - H02 Expedicia robotov — druha misia —
pracovny list

Senzory

Aby sme my roboti dokazali vnimat svet, potrebujeme neustale ziskavat nové a nové data.

K tomu ndm pomahaju rézne meracie zariadenia, senzory. Takych zariadeni je naozaj vela! A kaZdé sluzi k
nie€omu inému. PreCitaj si o tom, ako funguju. Na dalSej (druhej) strane kratko napi$ svojimi slovami, ako
zariadenia funguju a k Comu slizia.

GPS
Je to systém, ktory sa pouZiva pre stanovenie
polohy. Funguje takto:

* Po obeznej drahe Zeme obiehaju druzice,

= ktoré neustale vysielaju kody,

= tieto kddy obsahuju informacie o tom, kolko
je hodin a kde sa druzice nachadzaju,

* naZemisu potom rézne zariadenia — napr.
robot alebo smartphone, ktoré tieto signaly
prijimaju,

» tieto zariadenia dokaZu vypoCitat rozdiel
medzi Gasom odoslania signalu z druZice a
Casom, kedy k nim kéd dorazil,

= aztoho usudzuju, ako su od druzic daleko.

K presnejSiemu urCeniu polohy potrebuju
zariadenia signal naj menej zo 4 druZic.
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LiDAR
Ide o technoldgiu, ktora vyuzZiva k meraniu
vzdialenosti svetelné IuCe. Funguje takto:
= LiDAR najskor tieto IuCe vySle,
* tie sa potom odrazia od réznych objektov
spat’ a vratia sa do LiDARu,
= LiDAR odmeria Gas, ako dlho im navrat trval,
* atym dokaze presne urCit, ako su rézne
objekty daleko.

Tymto sposobom dokdze velmi podrobne
zmapovat' okolie. V robotike sa vyuZiva k
zaznamendavaniu prekaZok a vo vSeobecnosti na
orientaciu.

Takto to vidi LiDAR:
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