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ชือ่งาน: COMP221.Arduino.3 
จดุประสงค:์  

1.​ เพือ่ใหนั้กศกึษาทราบการตอ่วงจร Arduino เบือ้งตน้ 
2.​ เพือ่ใหนั้กศกึษาทราบคำสัง่ Arduino เบือ้งตน้ 

 
คำส ัง่ 

1.​ จากรปูภาพการเชือ่มตอ่อปุกรณ ์และชดุคำสัง่ที ่upload ใหอ้ปุกรณ ์Arduino จงตอบคำ
ถามใหถ้กูตอ้ง 
 

ขอ้กำหนดเบือ้งตน้ 
1.​กำหนดใหก้ารวนรอบเรยีกใชฟั้งกช์นั loop ใชเ้วลา 1 มลิลวินิาท ี

 
แนะนำเบือ้งตน้ 

 
วดีโีอ อธบิาย Arduino เบือ้งตน้ 
วดีโีอ อธบิายเพิม่เตมิ 

วดีโีอ อธบิายเพิม่เตมิ 2 
 
รหสัสง่ไฟลต์รวจ (กอ่นเวลา) : aFPCp4z5Kg 

 
 

 

https://youtu.be/TH1vRWEE4U0
https://youtu.be/sEaoHE936HU
https://youtu.be/sekvHMyKbrs
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-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- 

 

ขอ้ 
1 

 

 
จากรปู และชุดคำส ัง่ทีก่ำหนดให ้จงตอบคำถาม ขอ้ 1.1-1.10 

 
รปูที ่1  

ชุดคำส ัง่
ที ่upload 
ไปยงั
อปุกรณ ์
Arduino 

// C++ code​
#include <LiquidCrystal.h> // includes the LiquidCrystal Library​
LiquidCrystal lcd(1, 2, 4, 5, 6, 7); // Creates an LCD object. Parameters: 
(rs, enable, d4, d5, d6, d7)​
 ​
#define trigPin 8​
#define echoZ 9​
#define echoQ 10​
long duration, duration2;​
int distZ, distQ;​
int vol = 0;​
int trig = 1;​
int vol_pin11, vol_pinA0, vol_pinA1; ​
 ​
void setup() {​
  lcd.begin(16,2); ​
  pinMode(trigPin, OUTPUT);​
  pinMode(echoZ, INPUT);​
  pinMode(echoQ, INPUT);​
  pinMode(11,   OUTPUT);​
  pinMode(A0,   OUTPUT);​
  pinMode(A1,   OUTPUT);​

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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}​
​
void loop() {​
  receiveSensor();​
  Sensor1(); ​
  Sensor2();​
  setComponent();​
  dispLCD();​
}​
void Sensor1() {​
  if(distZ<=80)​
      vol_pinA0 = HIGH;​
  else if(distZ<=140)​
      vol_pinA1 = HIGH;​
  else if(distZ<=330)​
      vol_pin11 = HIGH;​
}​
void Sensor2() {​
  if(distQ<=160)​
      vol_pinA1 = HIGH;​
  else if(distQ<=200)​
      vol_pin11 = HIGH;​
  else if(distQ<=330)​
      vol_pinA0 = HIGH;​
}​
void setComponent() {​
  digitalWrite(A0, vol_pinA0);​
  digitalWrite(A1, vol_pinA1);​
  digitalWrite(11, vol_pin11);​
  vol_pinA0 = LOW;​
  vol_pinA1 = LOW;​
  vol_pin11 = LOW;​
}​
void receiveSensor() {​
  digitalWrite(trigPin, LOW);​
  delayMicroseconds(2);​
  digitalWrite(trigPin, HIGH);​
  delayMicroseconds(10);​
  digitalWrite(trigPin, LOW);​
  if(trig) {​
    duration = pulseIn(echoZ, HIGH);​
    distZ= duration*0.034/2;​
  }else{​
    duration2 = pulseIn(echoQ, HIGH);​
    distQ= duration2*0.034/2;​

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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  }​
  trig = not trig;​
  //Inch = duration*0.0133/2;​
}​
void dispLCD() {​
  lcd.setCursor(0,0); ​
  lcd.print("Z: "); ​
  lcd.print(distZ); ​
  lcd.print(" cm ");​
  if(distZ<=240)​
    lcd.print("ปิงปอง");​
  else if(distZ<=260)​
    lcd.print("มวยสากล");​
  else ​
    lcd.print("มวยปล้ำ ");​
​
  lcd.setCursor(0,1);​
  lcd.print("Q: ");​
  lcd.print(distQ); ​
  lcd.print(" cm ");​
  if(distQ<=120)​
    lcd.print("โซฟา");​
  else if(distQ<=280)​
    lcd.print("ผา้หม่");​
  else ​
    lcd.print("หมอน");​
} 

ลงิคก์าร
ตอ่อปุ
การณ ์

 https://www.tinkercad.com/things/iHdqFDLa9oy 

<ตวัแปร> คำถาม คำตอบ 

1.1> เมือ่อปุกรณ ์Z ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 
235 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำงาน (H, S 
หรอื E) 

 
E (0/2 คะแนน) 

1.2> เมือ่อปุกรณ ์Z ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 
125 เซนตเิมตร จะแสดงขอ้ความใด? และ
แสดงทีต่ำแหนง่ใด? (T หรอื D) 

 
T, ปิงปอง (0/2 คะแนน) 

1.3> เมือ่อปุกรณ ์Q ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 
65 เซนตเิมตร จะแสดงขอ้ความใด? และ
แสดงทีต่ำแหนง่ใด? (T หรอื D) 

 
D, โซฟา (0/2 คะแนน) 

1.4> เมือ่อปุกรณ ์Z ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง  
------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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42 เซนตเิมตร และอปุกรณ ์Q ตรวจจบัวตัถุ
ได ้ในระยะหา่ง 189 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? 
จะทำงาน (H, S หรอื E) 

S, E (0/2 คะแนน) 

1.5> เมือ่อปุกรณ ์Z ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 295 เซนตเิมตร จะแสดงขอ้ความใด? 
และแสดงทีต่ำแหนง่ใด? (T หรอื D) 

 
T, มวยปล้ำ  (0/2 คะแนน) 

1.6> เมือ่อปุกรณ ์Q ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 85 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำงาน 
(H, S หรอื E) 

 
H (0/2 คะแนน) 

1.7> เมือ่อปุกรณ ์Q ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 265 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำ
งาน (H, S หรอื E) 

 
S (0/2 คะแนน) 

1.8> เมือ่อปุกรณ ์Z ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 110 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำ
งาน (H, S หรอื E) 

 
H (0/2 คะแนน) 

1.9> เมือ่อปุกรณ ์Z ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 229 เซนตเิมตร และอปุกรณ ์Q ตรวจ
จบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 279 เซนตเิมตร 
อปุกรณใ์ด? จะทำงาน (H, S หรอื E) 

 
E, S (0/2 คะแนน) 

1.10> เมือ่อปุกรณ ์Q ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 
305 เซนตเิมตร จะแสดงขอ้ความใด? และ
แสดงทีต่ำแหนง่ใด? (T หรอื D) 

 
D, หมอน (0/2 คะแนน) 
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-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- 

 

ขอ้ 
2 

 

 
จากรปู และชุดคำส ัง่ทีก่ำหนดให ้จงตอบคำถาม ขอ้ 2.1-2.10 

 
รปูที ่2  

ชุดคำส ัง่
ที ่upload 
ไปยงั
อปุกรณ ์
Arduino 

// C++ code​
#include <LiquidCrystal.h> // includes the LiquidCrystal Library​
LiquidCrystal lcd(1, 2, 4, 5, 6, 7); // Creates an LCD object. Parameters: 
(rs, enable, d4, d5, d6, d7)​
 ​
#define trigPin 8​
#define echoD 9​
#define echoE 10​
long duration, duration2;​
int distD, distE;​
int vol = 0;​
int trig = 1;​
int vol_pin11, vol_pinA0, vol_pinA1; ​
 ​
void setup() {​
  lcd.begin(16,2); ​
  pinMode(trigPin, OUTPUT);​
  pinMode(echoD, INPUT);​
  pinMode(echoE, INPUT);​
  pinMode(11,   OUTPUT);​
  pinMode(A0,   OUTPUT);​
  pinMode(A1,   OUTPUT);​

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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}​
​
void loop() {​
  receiveSensor();​
  Sensor1(); ​
  Sensor2();​
  setComponent();​
  dispLCD();​
}​
void Sensor1() {​
  if(distD<=220)​
      vol_pinA1 = HIGH;​
  else if(distD<=240)​
      vol_pinA0 = HIGH;​
  else if(distD<=330)​
      vol_pin11 = HIGH;​
}​
void Sensor2() {​
  if(distE<=60)​
      vol_pinA1 = HIGH;​
  else if(distE<=260)​
      vol_pinA0 = HIGH;​
  else if(distE<=330)​
      vol_pin11 = HIGH;​
}​
void setComponent() {​
  digitalWrite(A0, vol_pinA0);​
  digitalWrite(A1, vol_pinA1);​
  digitalWrite(11, vol_pin11);​
  vol_pinA0 = LOW;​
  vol_pinA1 = LOW;​
  vol_pin11 = LOW;​
}​
void receiveSensor() {​
  digitalWrite(trigPin, LOW);​
  delayMicroseconds(2);​
  digitalWrite(trigPin, HIGH);​
  delayMicroseconds(10);​
  digitalWrite(trigPin, LOW);​
  if(trig) {​
    duration = pulseIn(echoD, HIGH);​
    distD= duration*0.034/2;​
  }else{​
    duration2 = pulseIn(echoE, HIGH);​
    distE= duration2*0.034/2;​

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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  }​
  trig = not trig;​
  //Inch = duration*0.0133/2;​
}​
void dispLCD() {​
  lcd.setCursor(0,0); ​
  lcd.print("D: "); ​
  lcd.print(distD); ​
  lcd.print(" cm ");​
  if(distD<=100)​
    lcd.print("ฟิลปิปินส"์);​
  else if(distD<=200)​
    lcd.print("เขมร");​
  else ​
    lcd.print("แคนาดา");​
​
  lcd.setCursor(0,1);​
  lcd.print("E: ");​
  lcd.print(distE); ​
  lcd.print(" cm ");​
  if(distE<=80)​
    lcd.print("ไทยรฐั");​
  else if(distE<=120)​
    lcd.print("สยามกฬีา");​
  else ​
    lcd.print("สยามดารา");​
} 

ลงิคก์าร
ตอ่อปุ
การณ ์

 https://www.tinkercad.com/things/iHdqFDLa9oy 

<ตวัแปร> คำถาม คำตอบ 

2.1> เมือ่อปุกรณ ์D ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 55 เซนตเิมตร จะแสดงขอ้ความใด? 
และแสดงทีต่ำแหนง่ใด? (A หรอื N) 

 
A, ฟิลปิปินส ์(0/2 คะแนน) 

2.2> เมือ่อปุกรณ ์D ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 284 เซนตเิมตร และอปุกรณ ์E 
ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 37 
เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำงาน (M, Q 
หรอื P) 

 
P, M (0/2 คะแนน) 

2.3> เมือ่อปุกรณ ์E ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 100 เซนตเิมตร จะแสดงขอ้ความ

 
N, สยามกฬีา (0/2 คะแนน) 

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- 

ใด? และแสดงทีต่ำแหนง่ใด? (A หรอื N) 

2.4> เมือ่อปุกรณ ์D ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 229 เซนตเิมตร และอปุกรณ ์E 
ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะหา่ง 37 
เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำงาน (M, Q 
หรอื P) 

 
Q, M (0/2 คะแนน) 

2.5> เมือ่อปุกรณ ์D ตรวจจบัวตัถไุด ้ใน
ระยะหา่ง 285 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? 
จะทำงาน (M, Q หรอื P) 

 
P (0/2 คะแนน) 

2.6> เมือ่อปุกรณ ์D ตรวจจบัวตัถไุด ้ใน
ระยะหา่ง 150 เซนตเิมตร จะแสดง
ขอ้ความใด? และแสดงทีต่ำแหนง่ใด? 
(A หรอื N) 

 
A, เขมร (0/2 คะแนน) 

2.7> เมือ่อปุกรณ ์E ตรวจจบัวตัถไุด ้ใน
ระยะหา่ง 160 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? 
จะทำงาน (M, Q หรอื P) 

 
Q (0/2 คะแนน) 

2.8> เมือ่อปุกรณ ์E ตรวจจบัวตัถไุด ้ใน
ระยะหา่ง 225 เซนตเิมตร จะแสดง
ขอ้ความใด? และแสดงทีต่ำแหนง่ใด? 
(A หรอื N) 

 
N, สยามดารา (0/2 คะแนน) 

2.9> เมือ่อปุกรณ ์E ตรวจจบัวตัถไุด ้ใน
ระยะหา่ง 35 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? 
จะทำงาน (M, Q หรอื P) 

 
M (0/2 คะแนน) 

2.10> เมือ่อปุกรณ ์D ตรวจจบัวตัถไุด ้ในระยะ
หา่ง 230 เซนตเิมตร อปุกรณใ์ด? จะทำ
งาน (M, Q หรอื P) 

 
Q (0/2 คะแนน) 

 

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 
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