1- Posons OA=x ¢t OA'=x"¢t AA'=x'-x=D _ djstance entre l'écran et l'objet.
I 1 1

On a de plus, la formule de conjugaison au sommet : X ¥/
Alors, D étant fixe, on cherche les deux solutions en x vérifiant les conditions précédentes :

P 1.t _=b _1
x+D x  f' it x+D)x [ Df'+(x+D)x=0

_ 2 [
Alors A=D"=4Df">0 . | faut donc nécessairement que

N :—D+1/D2—4D ' . :—D—W/D2—4Df' :
] 2 et 2 alors ¢ =%~ % =y D" —4Df"

soit x> +Dx+Df'=0
D>4f"

. D*-d’
2 _ N2 ' f = _ / 2 "
soit d*=D"-4Df soit 4D alors d=D"-4Df"=44Tmm
Réponse : A)
2- Les deux positions sont :
— _ OA'
o0d=-P=9_ 0276 0a-2t_¢ 73 G,=—A =-2.621
° 2 ; 2 alors : Réponse : A)
_ _ _ 0,A'
A--2 073 04-2=9_0 276 G =——=-038
° ; 2 alors 2 : Réponse : C)
2 12
f'= D -d” =160mm
3- On a de méme, 4D : Réponse : D)
f"= b =300mm
4- On est dans le cas ou d=0 donc 4 : Réponse : B)
_oa_
5- 04=-04" . " 04 : Réponse : C)
o 4 k= L; = 6400kg.s.m™
6- P=—Fv=k" 3lors v : Réponse : D)
L LI
7- D'aprés la relation fondamentale de la dynamique, d’ alors V m
td ko 11 1
e =5(—2——2] f, Z%(—%JFLZJ:M-“S
¢ " o o : Régonse :A)
R
m 1 1 2k 1
) B i e
8- ! alors " N v? soit
2k 2 —kv‘tﬂ
’J- v, v, ’_[ m ! g " J- 1 y
d= = t= —du
2k 2kv
I e o
m m m
o
d="" I —du=" [2\/;][2] _ Mg gem L1
2kv; 4 \/; | : 1L\ V2 kv, ; .
Réponse : A)



n=Pli_3:

10- ¢ . Réponse : B)
5 Py
AU=W+Q=W==pV,+pJV, :EnR(Tf ~T;) :-nR[T F]}]
11- D'aprés le 1¢ principe , i
2 uRT, +nRT, =| 2nR+nR 2L |1 = LarT, T, =2 2420 |1 2277k
2 2 P 2 o 7 2 P , .
! : i : Réponse : B)
nRT,

V,= =74.3L
12- Py : Réponse : D)

W =AU =§nR(T/ ~T;)=—6429.
13- 2 ' . : Réponse : A)
15- AS—S§"=8"=33.8J/K : Réponse : C)

R, = 2RCR)  p_or
16- On utilise l'équivalence thévenin-Norton vue du condensateur soit 4R et
e(t
E, =Q e (t)= in(wf+¢)
2 Réponse : D)
17- t~ R”'C =2RC : Réponse : A)
t
_e( ):Rthcﬂ+u g:(jz'a)+1)g
18- Les loi de Kirchhoff donnent : 2 dt alors 2 soit
2V1+wT : Réponse : B)
v =arg [:)—arg(l + jot) = ¢ —arctan (@7)

19 - 2 : Réponse : C)
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