Prénoms :

Mon cahier de robotique : Défis de base
Défis sans capteur

)

Defi 1 S— .
J'ai réussi mon défil
e Le robot avance pendant 3 secondes.
Elément nouveau d retenir :

Deéfi 2 R — g
J'ai réussi mon defi!
,® Le robot avance sur une distance d'environ 7 décimetres.
Elément nouveau a retenir :

Défi 3

f J'ai réussi mon deéfil
o Le robot avance sur une distance d'environ 1 metre.
e Le robot attend 3 secondes.

e Le robot recule a son point de départ.
Elément nouveau d retenir :

Défi 4 J'ai réussi mon défil
e Le robot avance sur une distance d'environ 35 centimetres.
® Le robot tourne a droite de 90 degrés.

® Lerobot avance sur une distance de 50 centimetres.
Elément nouveau a retenir :
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Défi 1
J'ai réussi mon défil
® Le robot avance.
® Le capteur touche un obstacle.

_® Lerobot arréte.
Elément nouveau a retenir :

Défi 2
e Le robot avance. J'ai réussi mon défil
e Le capteur touche un obstacle.
e Le robot arréte.
. Le robot attend 3 secondes,

. Le robot recule de 35 centimétres.
Elément nouveau a retenir :

. B

Défi 3
® Le robot avance., J'ai réussi mon défil
® Aucontact d'un obstacle, le robot recule de 70 cm.
e Il tourne a droite de 90 degrés.

) Le robot recule d'environ 5 dm.
Elément nouveau d retenir :

. B
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Défi 1
J'ai réussi mon défil
® Le robot suit une ligne droite noire.
Elément nouveau d retenir :

Defi 2
® |Le robot suit une ligne droite verte.

e Lorsqu'il rencontre une ligne rouge, il s'arréte.
Elément nouveau d retenir :

J'ai réussi mon défil

Défi 3
e Le robot suit une ligne droite noire. J'ai réussi mon défil
e Lorsqu'il rencontre une ligne verte, il accélére.

® Lorsqu'il arrive a la ligne rouge, il s'arréte,
Elément nouveau d retenir :

Défi 4
e Le robot suit une ligne brisée noire. Tai réussi mon défil
® Lorsqu'il arrive a la fin, il s'arréte.

Elément nouveau & retenir :
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Défis avec capteur ultrason

' T o T o T o

Deéfi 1

J'ai réussi mon défil
Le robot avance.
Il arréte dés gu'il détecte un obstacle.

Elément nouveau d retenir :

Defi 2
J'ai réussi mon défil
® Le robot avance.
e A 50cmdunobstacle, il arréte.
e Tlattend 2 secondes.
e Il pivote de 180 degrés.
® Tl doit attendre que tu heurtes son capteur de contact avec ton doigt.

Il avance JUSQLI a 3 dm d'un obstacle.

Elément nouveau d retenir :

Defi 3
J'ai réussi mon défil
® |Le robot avance.
e TIlarréte d1m dun obstacle.
® Tu fais entendre un bruit assez fort.

Il pivote de 720 degrés.

Elément nouveau d retenir
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