ROBOT 6 eme
Eviteur d'obstacle

Interrupteur en position "Arrét" :
Le robot avance / arrété / tourne a droite / tourne a gauche / recule

Mateur Mateur
Gauche Dirait

Compléter :
Moteur Droit Avance/Recule/Arrété
Moteur Gauche Avance/Recule/Arrété

Interrupteur en position "Marche" :
Le robot avance / arrété / tourne a droite / tourne a gauche / recule

Mateur Mateur
Gauche Dirait

Compléter :
Moteur Droit Avance/Recule/Arrété
Moteur Gauche Avance/Recule/Arrété

Interrupteur en position "Marche" et capteur droit “appuyé” :
Le robot avance / arrété / tourne a droite / tourne a gauche / recule

Mateur Mateur
Gauche Dirait

Compléter :
Moteur Droit Avance/Recule/Arrété
Moteur Gauche Avance/Recule/Arrété




Interrupteur en position "Marche" et capteur gauche “appuyé” :
Le robot avance / arrété / tourne a droite / tourne a gauche / recule

Moteur Moteur
Gauche Droit

Compléter :

Moteur Droit Avance/Recule/Arrété
Moteur Gauche Avance/Recule/Arrété

Interrupteur en position "Marche", capteur droit “appuyé” et capteur gauche

“appuyé” :

Le robot avance / arrété / tourne a droite / tourne a gauche / recule
Moteur Moteur
Gauche Drait

Compléter :

Moteur Droit Avance/Recule/Arrété

Moteur Gauche Avance/Recule/Arrété

Mateur
Gauche

Rohiot
Moustaches
Avance

Mataur
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les cables.



