
 
   

 

Programmer un robot symbolisant une voiture 
sans conducteur.   

Rester sur sa voie / Suivre une ligne. Activité de 
synthèse 

​ ​ ​  
Pour réaliser l’activité, télécharger le fichier puis ouvrez le avec libre office. 

​   
 
-1- Algorithme de suivi de ligne. 
 

A l’aide de la photo du capteur ci-dessous. Complétez 
ci-dessous, une partie de l’algorithme permettant au robot 
de suivre une ligne noire en réalisant des virages à droite et 
à gauche et en s’arrêtant 
à la fin de  la ligne :  
 
 

 
 
 
 
- Si les capteurs L1 et R1 voient du noir et L2 et R2 voient du Blanc alors ……. 

- Si les capteurs L2 et L1 voientt du Blanc et R1 et R2 voient du Noir alors ……. 

- Si les capteurs … et … voient du Blanc et … et … voient du Noir alors tourner à 

gauche 
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- 2- « debugger » un script simple. 
 
Situation de départ :  

-​ Le programme ci-dessous s'exécute sur le robot. 
-​ Le robot roule tranquillement sur la table et il s’approche du vide.  
-​ remarque (Le robot confond le vide et le noir.) 

 
 

 
 
 
Le programme ci-dessus exécuté sur le robot comporte une erreur. Laquelle ?  
………………………………………………………………………………….. 
 
Que va-t'il se produire si on ne la corrige pas ? Proposer une correction simple. 
………………………………………………………………………………… 

 

 

 

Nom :                                                     
Prénom :  
Groupe : 

Classe : 
 
Date :   

 



- 3- « debugger » un script complexe. 
 
Le script ci-dessous permet de suivre partiellement la ligne. Cependant il comporte une 
erreur ( qui implique deux modifications pour être corrigée).  
A l’aide de la ressource sur le code binaire du capteur, retrouver l’erreur et proposer 
une solution. 
…………………………………………………………………………………………. 
………………………………………………………………………………………… 
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●​ Enregistrer vos travail dans votre espace personnel du serveur (documents) dans 
le dossier technologie. 

 
●​ Copier votre fichier dans pearltrees. créer une collection “voiture autonome” 

dans la section Classeur de technologie. 
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Cours (fiches connaissances) pour préparer l’évaluation :  

 
Instruction conditionnelle. 

 
Déclenchement d’une séquence 
d’instruction par un évènement. 
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