Programmer un robot symbolisant une voiture
sans conducteur. CYCLE 4

S‘ ) Technolog)e Rester sur sa voie / Suivre une ligne. Activité de @ @ @

synthése

Pour réaliser I’activité, télécharger le fichier puis ouvrez le avec libre office.

[ Enregistrer %y format Google Docs

A% Partager

| CrilTarhnalama |

r

[ Envoyer par e-mail

L. Télécharger Microsoft Word (.docx)

g
£ Renommer + IFormaI OpenDocument (. odt) I

-1- Algorithme de suivi de ligne.

A I’aide de la photo du capteur ci-dessous. Complétez
ci-dessous, une partie de I’algorithme permettant au robot
de suivre une ligne noire en réalisant des virages a droite et
a gauche et en s’arrétant

ala fin de la ligne :

- Si les capteurs L1 et R1 voient du noir et L2 et R2 voient du Blanc alors .......
- Si les capteurs L2 et L1 voientt du Blanc et R1 et R2 voient du Noir alors .......

- Si les capteurs ... et ... voient du Blanc et ... et ... voient du Noir alors tourner a

gauche
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- 2- « debugger » un script simple.

Situation de départ :
- Le programme ci-dessous s'exécute sur le robot.
- Lerobot roule tranquillement sur la table et il s'approche du vide.
- remarque (Le robot confond le vide et le noir.)

@ B lorsque le bouton A ¥ est pressé
pour toujours

si B capteurquadRGB 1 ®* sonde aléatoire ¢ détecte noir v ? _alors

avancer ¥ m cm * jusqu'a la fin

tournera gauche w @ °jusqu'a la fin

avancer ¥ a @ tr/min

Le programme ci-dessus exécuté sur le robot comporte une erreur. Laquelle ?
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- 3- « debugger » un script complexe.

Le script ci-dessous permet de suivre partiellement la ligne. Cependant il comporte une
erreur ( qui implique deux modifications pour étre corrigée).
A l'aide de la ressource sur le code binaire du capteur, retrouver l'erreur et proposer

une solution.

€ B lorsque le bouton A ¥ estpressé

pour toujours

si E capteurquadRGB 1 w

avancer v a @ tr/min

E capteurquad RGB 1 w

tourner a droite * a @ tr/min

E capteurquad RGB 1 »

tourner agauche v a @ tr/min

E capteurquadRGB 1 v

arréter le moteur encodeur
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arriére-plan v

arriere-plan v

arriére-plan =

arriére-plan v

statut est

statut est

statut est

statut est

(9) 1001 + ? _Zalors

(11) 1011 » ? _Zalors

(13) 1101 » ? _alors

(15) 1111 « ? _alors
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Ressource : Code binaire du capteur associé aux déplacements d’un virage a droite

L2 | L1 | R1 | R2 | Déplacement: | Capteur
left | left | right | right

1 0 0 1 | Avancera 30
tr/min

1 1 0 1 | tourner a droite
20 tr/min

1 1 0 0 | tournera droite
20 tr/min

1 1 1 0 | tourner a droite
20 tr/min

e Enregistrer vos travail dans votre espace personnel du serveur (documents) dans
le dossier technologie.

e Copier votre fichier dans pearltrees. créer une collection “voiture autonome”
dans la section Classeur de technologie.

— technologie

Voiture autonome
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L
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Cours (fiches connaissances) pour préparer |'évaluation :

T Vo, Homwr T, COARTATISRT e s

i [T —————————— " :.g:.;....._...__.. [_IL.-L-.. -
BT | i | s i i T [ee———— -
] [ .. 1 = —— P —— =
el e | e
Poar sdapin & dun - laackee e Fowsd nifelie L il & don - o
D Ul ey e o Mellameisr on Tei 89 phicd d86 e 1

]

Lt adraiim, voralirsmln, mrd st sl e b g e sk g
e i ki W e Cmsdos So papess m D de vk
v B 4 R

Bl g on e e o = demom e s ws G g

- e ey o pr. s s s S 8 VP

o e st e
e
e o L b B o 0
e —
e it o s i i & o At e o
B

[ oo conislier W brcilsen Ju san o dara o rancdam Cobie ou bs sywikma.
T Lo - - 1) sl U0 dvamnt ped 408 U BT BePEne. Ur @hERomene Nt ou

dinbibend ol Fushide  di it o0 oeshiesrss Lt reision e TGS 1RGaE LA Segedncd IANWUCHIEE 8T L BCiank b it

Mt G L e a8 16 il Wi 8] i LR e st i nbpones b FrelneTenk (82 jass e ol slume: s LR, meanoarl.

Instruction conditionnelle. Déclenchement d’une séquence
d’instruction par un événement.
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