Voiture Autonome / La voiture

S,\' \' Technolog*,e Fiche love sans conducteuts
Rester sur sa voie /

Suivre une ligne.

CYCLE 4

Pour réaliser I’activité, télécharger le fichier puis ouvrez le avec libre office.
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I & Télécharger 'I Microsoft Word (.docx)

4 Renommer —+ IFormal OpenDocument (.odt) I

-1- Algorithme de suivi de ligne.

Complétez ci-dessous I’algorithme permettant au robot de
suivre une ligne noire en réalisant des virages a droite et a

- Si les capteurs de gauche et de droite voient du noir alors le robot avance ...

-Si...

-Si ...
-Si...
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- 2- « debugger » un script.

Lorsque le mBot(mcore) démarre

attendre jusqu’a &% sur appui du bouton Carte pressé v ? EtUdIEI IE ﬂript d'cuntre
e contenant 3 bugs qui
. . : : ; _ " empéchent de suivre la ligne
si &2 le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v coté gauche *+ ? _ alors .
nolr.
avancer * a @ % de puissance
&% le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc v c6té gauche v ? alors
tourner a gauche v a @ % de puissance
& le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc ¥ coté droit » ?  alors
tourner a droite v a @ % de puissance
si &% le capteur de suiveur de ligne port 2 ¢ détecte blanc » tout* ? alors
&% stopper le mouvement Retrouver les bugs :

Erreur n°1:

Erreur n°2 :

Erreur n°3:

e Enregistrer vos travail dans votre espace personnel du serveur (documents) dans
le dossier technologie.

e Copier votre fichier dans pearltrees. créer une collection “voiture autonome”
dans la section technologie.
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