
/*************************************************** 
 HUSKYLENS เซน็เซอรท์ีใ่ชป้ระมวลผลภาพดว้ยปัญญาประดษิฐอ์ยา่งงา่ย 
 <https://www.dfrobot.com/product-1922.html> 
  
 *************************************************** 
 ตวัอยา่งนีแ้สดงฟังกช์นัพืน้ฐานของไลบรารสีำหรับ HUSKYLENS ผา่นทาง I2c. 
  
 สรา้งขึน้เมือ่ 2020-03-13 
 โดย [Angelo qiao](Angelo.qiao@dfrobot.com) 
  
 ใชง้านภายใต ้GNU Lesser General Public License. 
 ดรูายละเอยีดเพิม่เตมิที ่<http://www.gnu.org/licenses/>  
 ทกุสิง่ขา้งตน้จะตอ้งรวมอยูใ่นการกระจายขอ้มลู 
  
 ****************************************************/ 
 
/***********ขอ้แจง้เตอืนและการแกปั้ญหา*************** 
 1. การเชือ่มตอ่และไดอะแกรมสามารถพบไดท้ี ่
 <https://wiki.dfrobot.com/HUSKYLENS_V1.0_SKU_SEN0305_SEN0336#target_23> 
 2. โคด้นีท้ดสอบกบับอรด์ Arduino Uno, Leonardo, Mega 
 ****************************************************/ 
 
#include "HUSKYLENS.h" 
 
HUSKYLENS huskylens; 
// สเีขยีวของ HUSKYLENS ตอ่กบั SDA; สนี้ำเงนิตอ่กบั SCL 
 
// ฟังกช์นัสำหรับแสดงผลลพัธ ์
void printResult(HUSKYLENSResult result); 
 
void setup() { 
    Serial.begin(115200); 
    Wire.begin(); 
    while (!huskylens.begin(Wire)) 
    { 
        Serial.println(F("เริม่ตน้ลม้เหลว!")); 
        Serial.println(F("1. กรณุาตรวจสอบ \"ประเภทโปรโตคอล\" ใน HUSKYLENS (การตัง้คา่ทัว่ไป 
>> ประเภทโปรโตคอล >> I2C)")); 
        Serial.println(F("2. กรณุาตรวจสอบการเชือ่มตอ่")); 
        delay(100); 
    } 
} 
 
void loop() { 
    // ขอขอ้มลูจาก HUSKYLENS 
    if (!huskylens.request()) 
        Serial.println(F("การขอขอ้มลูจาก HUSKYLENS ลม้เหลว, กรณุาตรวจสอบการเชือ่มตอ่!")); 
    else if (!huskylens.isLearned()) 



        Serial.println(F("ยงัไมม่กีารเรยีนรู,้ กรณุากดปุ่ มเรยีนรูบ้น HUSKYLENS เพือ่เรยีนรู!้")); 
    else if (!huskylens.available()) 
        Serial.println(F("ไมม่บีล็อกหรอืลกูศรปรากฏบนหนา้จอ!")); 
    else { 
        Serial.println(F("###########")); 
        while (huskylens.available()) { 
            // อา่นผลลพัธจ์าก HUSKYLENS 
            HUSKYLENSResult result = huskylens.read(); 
            // แสดงผลลพัธ ์
            printResult(result); 
        } 
    } 
} 
 
void printResult(HUSKYLENSResult result) { 
    if (result.command == COMMAND_RETURN_BLOCK) { 
        // แสดงขอ้มลูของบล็อก 
        Serial.println(String() + F("บล็อก:xCenter=") + result.xCenter + F(",yCenter=") + 
result.yCenter + F(",ความกวา้ง=") + result.width + F(",ความสงู=") + result.height + F(",ID=") + 
result.ID); 
    } else if (result.command == COMMAND_RETURN_ARROW) { 
        // แสดงขอ้มลูของลกูศร 
        Serial.println(String() + F("ลกูศร:xOrigin=") + result.xOrigin + F(",yOrigin=") + 
result.yOrigin + F(",xTarget=") + result.xTarget + F(",yTarget=") + result.yTarget + F(",ID=") + 
result.ID); 
    } else { 
        // แสดงวตัถทุีไ่มรู่จั้ก 
        Serial.println("วตัถทุีไ่มรู่จั้ก!"); 
    } 
} 
 
 


