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ЗАГАЛЬНА ІНФОРМАЦІЯ ПРО ОСВІТНЮ КОМПОНЕНТУ (ДИСЦИПЛІНУ) 
Мета формування компетентностей для професійної діяльності за спеціальністю «Біомедична інженері» 
Формат лекції, практичні заняття, самостійна робота, індивідуальні завдання, лабораторні роботи, командна робота 
Обсяг і форми контролю 3 кредитів ECTS (90 годин): 12 годин лекції, 18 годин лабораторно-практичні заняття; 60 – годин самостійна робота. 

Модульний контроль (2 модулі); підсумковий контроль – залік. 
Вимоги викладача вчасне виконання розрахунково-графічних завдань, виконання лабораторно-практичних занять, активність, командна 

робота 
Умови зарахування згідно з навчальним планом 

СТРУКТУРА ОСВІТНЬОЇ КОМПОНЕНТИ (ДИСЦИПЛІНИ) 
Модуль 1. Вплив біонічних досліджень на розвиток технологій. 

Лекція 1. Основні принципи технічної біоніки та її 
застосування в інженерії. 

  Самос
тійна 
робот

а 

Колористика живой природы и ее 
отражение в дизайне. Золотое 
сечение в живой природе 

 Біомеханіка та локомоція. Дослідження 
механіки біологічних систем для створення 
нових інженерних рішень. 

Практичне 
заняття 
1-2. 

Проектування механічних систем 
біонічного походження 

Основні принципи організації 
та функціонування дикої природи 

Лекція 2. Біоміметика. Застосування біологічних 
принципів для розробки нових технологій 
та пристроїв. 

  Рослинні і тваринні системи - 
nрототипів конструктивних та 
інженерних рішень 



Лекція 3. Сенсорика живих організмів в технічних 
системах: використання сенсорики для 
розробки нових технологій та пристроїв 

Практичне 
заняття 
3-4. 

Датчики та електричні компоненти 
біонічних систем Фізичні основи сенсорики.  

 Біоніка та кібернетика: основа створення 
штучного інтелекту. 

  Біоніка судноплавстві та 
суднобудуванні 

Модуль 2. Практичне застосування біонічних технологій у різних галузях. 
Лекція 4. Електроніка в біоніці: застосування 

електронних пристроїв для імітації функцій 
біологічних систем. 

  С
а
м
ос
ті
й
н
а 

ро
бо
та 

Біоніка в архітектурі та дизайні 

 Біоніка та робототехніка: створення 
роботів, які імітують рух та функції 
біологічних систем. 

Практичне 
заняття 
5-6. 

Мікроконтролери, програмне 
забезпечення. 

Будова і функції промислових 
роботів 

Лекція 5. Біоніка в медицині: застосування біоніки 
для розробки пристроїв та технологій для 
діагностики та лікування. 

Практичне 
заняття 
7-8. 

CAD/CAM технології в біології та 
протезуванні. 

Електроміографія та методи 
визначення біологічних 
показників технічними засобами.  

 Біоніка та авіація: застосування біоніки для 
розробки безпілотних літальних апаратів та 
інших технічних пристроїв. 

Практичне 
заняття 9. 

Проектування ендопротезу 
кінцівки та електронної системи 
керування. 

Основи аеродінаміки. 

Лекція 6. Майбутнє технічної біоніки: перспективні 
напрямки досліджень та розробок у галузі 
технічної біоніки. 

  Биологические нейронные сети и 
нейрокомпьютеры 
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1.​ Методичні вказівки для виконання лабораторних робіт 
«Основи програмування робототехнічних систем» / 
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СИСТЕМА ОЦІНЮВАННЯ  
СИСТЕМА БАЛИ ДІЯЛЬНІСТЬ, ЩО ОЦІНЮЄТЬСЯ 

Підсумкове оцінювання  100 бальна ECTS (стандартна) 
до 50 50% від усередненої оцінки за модулі 
до 50  підсумкове тестування 

Модульне оцінювання 100 бальна сумарна 
до 50  відповіді на тестові питання 
до 20  усні відповіді на лабораторно-практичних заняттях  
до 30  результат засвоєння блоку самостійної роботи 

НОРМИ АКАДЕМІЧНОЇ ЕТИКИ ТА ДОБРОЧЕСНОСТІ 
Всі учасники освітнього процесу (в тому числі здобувачі освіти) повинні дотримуватися кодексу академічної доброчесності та  вимог, які 
прописані у положенні «Про академічну доброчесність учасників освітнього процесу ДБТУ»: виявляти дисциплінованість, вихованість, 
поважати гідність один одного, проявляти доброзичливість, чесність, відповідальність. 
 


