Po3B’AsyBaHHA 3agayd 3 TeMu: Pyx Tina nig Aieto KinbKox cun

AJITOPUTM pPO3B’A3yBaHHS 3a/1a4 i3 AMHAMIKM:

1. YBaxkHO mpoumnTail yMOBY 3a1aul. 3’ ACyH, sIKI CUJIM A1IOTh Ha TUIO, IKUM € XapaKTep HOro pyxy
(pyxaemucs ye mino 3 NPUCKOPEHHAM YU PIBHOMIPHO NPAMONIHIUHO).

2. 3anuiiy KOpoTKy YMOBY 3aj1adi. ¥ pa3i HeoOX1JHOCTI MepeBeid 3HaUeHHS (PI3UYHUX BEJTUYUH B
oqunuil CI.

3. BukoHaii mosICHIOBaJIbHUI PUCYHOK, Ha SIKOMY 3a3Had CUJIH, 1110 A1IOTh Ha TLI10, 1 HAMPSIMOK
MPUCKOPEHHS PyXy TIa.

4. Bubepu inepuiansvny cucmemy ¢ionixy. Oci KOOpJMHAT OakaHO CIIPSAMYBaTH TakK, 11100
SKHANOUIbIIE CHil OyJI0 HAPSIMIICHO B3/I0BXK ITUX OCe (ye He 3MIHUmb pe3yibmamy po36 sa3anHs,
ane 3HayHo U020 CNPOCUMD).

5. 3anuimu piBHSAHHS 0pyzozo 3akoHy Heiomona y BEKTOPHOMY BUTIIISIII Ta B MPOEKIIISX HA OCI
KoopauHarT. 3amuiu GopMmyiu st o0unciaeHHs cui. OnepikaBIiv CUCTEMY PIBHSHbB, PO3B’SIKU 11
BiJTHOCHO HEBIJJOMOi BeTUYMHU. SKIO B 3371241 € JOAATKOBI YMOBH, BUKOPUCTAH iX.

6. [lepeBip OOUMHUILIO Ta 3HANAITH YMCIOBE 3HAUECHHS IIyKaHO1 BenunHU. [Ipoananizyii pe3ynbrar,
3alUIIN BIAIIOBIIb.

ITio uac po3eé’azyeanns 3a0au cucmemy 6i0iKy Oyoemo noe’a3yeamu 3 moUKor, Hepyxomoro
8IOHOCHO N0GepXHI 3emi (moomo mino pyxacmocs, a 0ci KOOPOUHAm 3aAUULAIOMbCA
HepyxomMumu); mijio 66axucamumemo MamepianbHow mouKkoro, momy 6ci cuiu oyoemo
300pasricamu RPUKIAOeHUMU 00 OOHIET MOUKU.

3adaya Ne1.llJo6 nepecyHymu no niono3si ckpuHro macoro 15 k2, 0o Hei Tompi6Ho
npuknacmu 20pu3oHmMasnbHy cusy 60 H. 3Halidimb KoeghiyieHm mepmsi MiX CKPUHEIo
ma nidnozaoto.
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3adaya Ne2. ABTobyc, maca sikoro 4opiBHIOE 15 TOH, pywae 3 micusa 3 npuckopeHHsm 0,7 m/c2.
BusHauntn cuny taru, akwo koediuieHT Tepts gopisHioe 0,03.
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3adaya Ne3. [Jepes'sHuti 6pycok macorw 200 2 pieHOMIPHO TH2HYMb 20PU30HMATLHOK T0BEPXHEID 3a
00roMoz2or rpyxuHu xopcmekicmto 40 H/m. BusdHadme 8UOO8XKEHHS MpyXXUHU, SKWO KoegiuieHm mepmsi

koe3aHHs 0,25.
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3HaliIeMo IPOEKINT CHIT 1 MPUCKOPEHHS Ha OCl OX 1 OF,
sanmIemMo GopMyITy UL 0OUHCTIEHHS CIUIH TEPTS KOB3AHHS:
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	Розв’язування задач з теми: Рух тіла під дією кількох сил​Алгоритм розв’язування задач із динаміки: ​1. Уважно прочитай умову задачі. З’ясуй, які сили діють на тіло, яким є характер його руху (рухається це тіло з прискоренням чи рівномірно прямолінійно).​2. Запиши коротку умову задачі. У разі необхідності переведи значення фізичних величин в одиниці СІ.​3. Виконай пояснювальний рисунок, на якому зазнач сили, що діють на тіло, і напрямок прискорення руху тіла.​4. Вибери інерціальну систему відліку. Осі координат бажано спрямувати так, щоб якнайбільше сил 

