12 onda : Conceptos de Repaso (Cinematica).

VECTORES
Comporientes dun vector: P.A., médulo, direccién (sentido)
compofentes.
Operacions con vectores (visualizacion): Suma (aplicacion: superposicion,
descomposicion dun vector). P.17, 3.
Multiplicacion (aplicacion; concepto de vector unitario como medida da
“direccion”, expresion dun vector como multiplicacién da direccidn polo
modulo). A base de vectores unitarios i,j,k. p. 18, 4.
Producto escalar. Productos cos vectores unitarios. P. 18, 5.1
Producto vectorial. Productos cos vectores unitarios. p. 20, 5.2

MOVEMENTO (cinematica)
Traxectoria, Desprazamento. P. 25, 7.
Velocidade, p. 26, 7.1
Aceleracion. P. 26, 7.2
Tipos de movemento: MRU, MRUA, MCU, MCUA. P. 28
Aceleracion Normal e tanxencial
Cantidade de movemento. Conservacion.. 12 Lei de Newton

DINAMICA
Forza, 3?2 Lei de Newton
Traballo (producto escalar), Potencia, Enerxia.
Ec: debida a velocidade (a0 seu modulo, a “celeridade” : Ec sempre é +),
Ep: debida a posicion (Ex: Ep gravitatoria na aula).
Em: Ec+Ep (variacién: Wext) Ex: montafa rusa.
Exercicios: p. 27, cr 1

Para a 22 Onda (conceptos previos):
Vectores:
Producto escalar e vectorial,
descomposicion dun vector segundo unha direccion (calculo por compofientes)

Cinematica:

Férmulas para o célculo de v, a, ay (v, w), ar
Composicion de movementos, M Parabdlico. P. 32, 7.4
Conservacién de p: choque inelastico

Dinamica;

22 Lei de Newton,

Equilibrio no MCU: w? = F /mR

Momento angular(conservacion para forzas centrais) p. 23, 6.

Férmulas e unidades de W, P, E,

Calculos numeéricos co principio de conservacion da enerxia

Unha particula libre e en repouso sempre tende a ir hacia onde diminue a Ep
(exemplo: corpos que caen). Ec como « sobrante » entre Ep e Et (montafa
rusa)

Rozamento (e forzas externas) : traballo e variacion na Et
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