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Вывод: На основе анализа патентов и научных публикаций можно сделать вывод о том, 
что применение беспилотных автомобилей в грузоперевозках является быстро 
развивающейся областью, которая привлекает значительное внимание исследователей и 
компаний. С каждым годом разрабатываются новые технологии и алгоритмы, 
направленные на повышение безопасности, эффективности и автономности транспортных 
средств. Особое внимание уделяется интеграции с системами искусственного интеллекта, 
сенсорными технологиями и сетями связи для более точной навигации и оптимизации 
маршрутов. Перспективными направлениями могут стать взаимодействие беспилотных 
автомобилей с инфраструктурой умных городов, а также применение методов машинного 
обучения для обработки больших объемов данных, поступающих от сенсоров и камер. 
 


