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Intitulé de l'activité :
Résoudre un probléme de société

®@® G

Mise en situation du probléeme de société :

AVEC DES REGLES DE
VOISINAGE CONTRAIGNANTES?

&
MARRE DE TONDRE (A PELOUSE
TouS LES DIMANCHES?

LA BOMBE
ATOMiQuUE !

OPTEZ POUR UNE
S0LyTioN EFFICACE -

Mes constats sur la situation :

Mon probléme de société a résoudre :

Mes idées pour résoudre ce probléme :

Mise en commun des idées retenues pour répondre au probléme de société :

Activité 1 (N1 et N2) :

Comment définir les cas d'utilisation d'un objet technique ?

Afin de définir les différents cas dutilisation d’'un objet technique nous avons besoin de
comprendre le diagramme des cas d'utilisation.

Je sais identifier les cas d'utilisation d'un objet technique.
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Robot tondeuse téléecommande

%

Tondre la pelouse
sans effort en
s'adaptant a
I'environnement

Utilisateur |

Piloter a S —

distance la
tondeuse /
Simartphohe

1.1 - Comment faire pour piloter a distance ce robot tondeuse ?

1.2 - Que signifie dans ce cas-la : “s’adapter a I'environnement” ?

Je sais définir le role du prototypage rapide.

2.1 - Selon-vous, qu'est-ce que le prototypage rapide ?

Activité 2 (N3 et N4) : | Comment programmer un prototype ?

Dans notre cas, nous allons utiliser un robot Maqueen pour modéliser le robot tondeuse. Il sera
équipé d’une carte micro:bit pour appliquer le programme, ainsi que d’'une seconde carte pour
simuler le pilotage a distance grace au smartphone.
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Nous vous proposons d'utiliser le logiciel MakeCode de
Microsoft.

Vous allez devoir vous connecter sur ce logiciel :
https.//makecode.microbit.org/

3.1 - Selon-vous, quelle série de bloc permet de faire avancer le robot tout droit ?
(Cocher la bonne réponse)

au démarrage

radio définir groupe o

montrer LEDs

L]
montrer 1'icéne :-
-

3.2 - En parcourant le programme, que constatez-vous a propos des déplacements ?

. En utilisant la fonction dupliquer, complétez le programme en vous appuyant sur le
bloc de direction « Avance » pour réaliser les déplacements dans toutes les directions
— = :Droite, Gauche, Recule.

3.2 - Complétez les programmes suivants apres les avoir complété sur le logiciel :

envoyer la chaine m par radio envoyer la chaine m par radio envoyer la chaine m par radio

montrer LEDs montrer LEDs montrer LEDs
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https://makecode.microbit.org/

4.1 - Testez le programme en condition réelle, que pouvez-vous en conclure ?

4.2 - Proposez une modification a appliquer pour que chaque robot ne soit piloté que par une
seule télécommande ?
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