
import time   # นำไลบรารเีวลามาใช ้
import RPi.GPIO as GPIO  #  นำไลบรารGีPIOมาใช ้
GPIO.setwarnings(False) #  ปิดการแจง้เตอืน 
GPIO.setmode(GPIO.BCM) #  เลอืกชนดิบอรด์เป็นแบบBCM 
GPIO.setup(27,GPIO.OUT) #  ตัง้คา่GPIO 27(pin13) เป็น Output  
GPIO.output(27,GPIO.LOW) # กำหนดใหส้ถานะGPIO27 มสีถานะเป็นLow 
 
while True: #  วนรอบ 
    GPIO.output(27,GPIO.HIGH) # ขาGPIO 27 มสีถานะเป็นHigh 
    time.sleep(0.2) # หน่วงเวลา 0.2 วนิาท ี
    GPIO.output(27,GPIO.LOW) # ขาGPIO 27 มสีถานะเป็นLow 
    time.sleep(0.2) # หน่วงเวลา 0.2 วนิาท ี
 


