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9.1   การสตาร์ทมอเตอร์โดยตรง ​

               จากวงจรรีเลยใ์นการควบคุมการสตาร์ทมอเตอร์โดยตรงเราสามารถนำมาออกแบบเขียนโปรแกรม

ในการควบคุมได ้วงจรรีเลยใ์นการควบคุม  
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  อุปกรณ์ท่ีใช ้ 

ลำดบั

ท่ี 
ช่ืออุปกรณ์ จำนวน 

หน่วย

นบั 
หมายเหตุ 

1 Push Bustton switch    NC   1 ตวั   

2 Push Bustton switch    NO 1 ตวั   

3 
Thermal Over Load Relay 3 

Phase 
1 ตวั   

4 Cartridge Fuse  4 ตวั   

5  Pilot Lamp 1 ดวง   

6 
Magnetic contactor 3 phase 

Auxiliary 1 NO 
1 ตวั   

 

จากวงจร    มีเง่ือนไขการทำงานดงัน้ี ​

          1.   กดสวทิช ์S2    เป็นการสตาร์ทมอเตอร์ใหท้ำงาน ​
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          2.   กดสวทิช ์S1    เป็นการหยดุการทำงานของมอเตอร์ ​

          3.   เม่ือมอเตอร์ทำงานเกินกำลงัโอเวอร์โหลดรีเลยจ์ะทำงานตดัวงจรใหม้อเตอร์หยดุการทำงานทนัที ​

          4.   สามรถสตาร์ทเร่ิมทำงานใหม่ไดต้ามขั้นตอน ​

​

           จากวงจรรีเลยแ์ละเง่ือนไขการทำงานของวงจรรีเลยน์ำมาออกแบบเขียนเป็นแลดเดอร์ในการควบคุมได้

และ กำหนดตาํแหน่งอินพตุ/เอาตพ์ตุลงในตารางพร้อมกำหนดสญัลกัษณ์และความหมาย 

 

 

               ตาราง อินพทุ / เอาทพ์ทุ 

      ตาํแหน่ง   สญัลกัษณ์และความหมาย 

อินพตุ 00001       S1 = สวทิช ์STOP 

อินพตุ 00002       S2 = สวทิชม์อเตอร์หมุนตามเขม็นาฬิกา 

อินพตุ 00004       F3 = โอเวอร์โหลด 

เอาตพ์ตุ  00200       K1 = มอเตอร์ 

               แปลงรีเลยเ์ลยเ์ป็นแลดเดอร์ไดอะแกรม 



 

 

 

 

 

ใบความรู้ท่ี  9 หน่วยท่ี            9 

วชิา  การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า สอนคร้ังท่ี        12-14 

 

               เขียนคำสัง่ภาษาบูลลีนจากแลดเดอร์ไดอะแกรม 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000  LD  00002  

00001  OR  00200  

00002  AND NOT  00003  

00003  AND NOT  00001  

00004 OUT  00200 

00005 END  - 

               สรุปการทำงานของวงจรแลดเดอร์ไดอะแกรม ​

                      1.    เม่ือ ONสวทิช ์S2 ทำใหอิ้นพตุ 00002  ON     ทำใหเ้อาตพ์ตุ 000200 มีสภาวะ ON​

                      2.    ขณะท่ีมีสภาวะON  เม่ือเมือเกิดสภาวะโอเวอร์โหลด มีสญัญานเขา้ท่ีอินพตุ 00003   เป็นผล
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ทำใหเ้อาตพ์ตุ 000200 หยดุทำงาน                       3.    ถา้จะใหท้ำงานใหม่ตอ้ง    ทำการรีเซ็ตโอเวอร์โหลด

แลว้  ON  สวทิช ์S2   ทำใหอิ้นพตุ 00002 ON​

                      4.    เอาตพ์ทุ 000200 จะมีสภาวะ ON ทำงานไดเ้หมือนเดิม​

                      5.    เม่ือตอ้งการใหห้ยดุการทำงานให ้ON สวทิช ์S1  ทำใหอิ้นพตุ 00001 ทำงาน มีสภาวะ OFF 

เป็นผลทำใหเ้อาตพ์ตุ 000200 หยดุทำงาน 

9.2   การควบคุมมอเตอร์ทำงานเรียงตามลำดบั ​

               จากวงจรรีเลยใ์นการควบคุมมอเตอร์ทำงานเรียงตามลำดบัเราสามารถนำมาออกแบบเขียน

โปรแกรมในการควบคุมได ้ 

          อุปกรณ์ท่ีใช ้ 

ลำดบั

ท่ี 
ช่ืออุปกรณ์ จำนวน 

หน่วย

นบั 
หมายเหตุ 

1 Push Bustton switch    NC   1 ตวั   

2 Push Bustton switch    NO 2 ตวั   

3 
Thermal Over Load Relay 3 

Phase 
2 ตวั   

4 Cartridge Fuse  4 ตวั   

5  Pilot Lamp 1 ดวง   
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6 
Magnetic contactor 3 phase 

Auxiliary 1 NO 
1 ตวั   

          จากวงจร มีเง่ือนไขการทำงานดงัน้ี ​

                1.    มอเตอร์ตวัท่ี1    ทำงานก่อนตวัท่ี 2   จึงทำงานได ้​

                2.    มอเตอร์ตวัท่ี2   ทำงานก่อนตวัท่ี1ไม่ได ้​

                3.    การสตาร์มอเตอร์ทั้งสองใช ้ Push btton switch ​

                4.    เมือมอเตอร์ทำงานเกินกำลงัจะมีโอเวอร์โหลดป้องกนัทำใหม้อเตอร์หยดุพร้อมกนัทั้งสองตวั ​

                5.    เม่ือตอ้งการหยดุการทำงานกด Push btton switch Stop มอเตอร์หยดุทำงานทั้งสองตวั  

           จากวงจรรีเลยแ์ละเง่ือนไขการทำงานของวงจรรีเลยน์ำมาออกแบบเขียนเป็นแลดเดอร์ในการควบคุมได้

และ กำหนดตาํแหน่งอินพตุ/เอาตพ์ตุลงในตารางพร้อมกำหนดสญัลกัษณ์และความหมาย 

          

      ตาราง อินพทุ / เอาทพ์ทุ 

      ตาํแหน่ง   สญัลกัษณ์และความหมาย 

อินพตุ 00001       S1 = สวทิช ์STOP 

อินพตุ 00002       S2 = สวทิชส์ตาร์ทมอเตอร์ตวัท่ี 1 

อินพตุ 00003       S3 = สวทิชส์ตาร์ทมอเตอร์ตวัท่ี 2 

อินพตุ 00004       F3 = โอเวอร์โหลดมอเตอร์ตวัท่ี 1 

อินพตุ 00005       F4 = โอเวอร์โหลดมอเตอร์ตวัท่ี 2  

เอาตพ์ตุ  00200       K1 = มอเตอร์ตวัท่ี 1  
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เอาตพ์ตุ  00201       K2 = มอเตอร์ตวัท่ี 2 

          

 

 

 

      แปลงรีเลยเ์ลยเ์ป็นแลดเดอร์ไดอะแกรม 
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               เขียนคำสัง่ภาษาบูลลีนจากแลดเดอร์ไดอะแกรม 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00002 

00001 OR 00200 

00002 AND NOT 00004 

00003 AND NOT 00005 

00004 AND NOT 00001 

00005 AND NOT 00201 

00006 OUT 00200 

00007 LD 00003 

00008 AND 00200 

00009 OR 00201 
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00010 AND NOT 00004 

00011 AND NOT 00005 

00012 AND NOT 00001 

00013 OUT 00201 

00014 END - 

 

 

​

​

               การทำงานของวงจร ​

                  1.  เม่ือ ON สวทิช ์0002 ทำใหเ้อาตพ์ตุ 00200 ทำงาน  หนา้สมัผสัเอาตพ์ตุ 000200 ON รอสญัญาน 

อินพตุจากสวทิช ์S3 ​

                  2.  เม่ือ ON สวทิช ์S3  อินพตุ 00003  ทำงานส่งผลใหใ้หเ้อาตพ์ตุ 00201 ทำงานได​้

                  3.  แต่ถา้เอาตพ์ตุ 00200  ยงัไม่ทำงาน    เอาตพ์ตุ 00201  จะทำงานไม่ได​้

                  4.  ขณะ ทำงานเม่ือ เกิดสภาวะโอเวอร์โหลด   จะทำใหอิ้นพตุ00004ทำงาน    ทำใหเ้อาตพ์ตุ

00200  และ  00201  หยดุทำงาน​
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                  5.   แต่ถา้วงจรทำงานตามปกติ   ตอ้งการหยดุการทำงาน ใหท้ำการ ON สวทิช ์S1​

                  6.  อินพตุ  00001  ทำงาน  มีสภาวะ OFF   ทำใหเ้อาตพ์ตุ 00200  และ  00201  หยดุทำงาน  

9.3   การควบคุมการกลบัทางหมุนมอเตอร์ 3 เฟส 

          อุปกรณ์ท่ีใช ้ 

ลำดบั

ท่ี 
ช่ืออุปกรณ์ จำนวน 

หน่วย

นบั 
หมายเหตุ 

1 Push Bustton switch    NC   1 ตวั   

2 Push Bustton switch    NO 1 ตวั   

3 
Thermal Over Load Relay 3 

Phase 
1 ตวั   

4 Cartridge Fuse  4 ตวั   

5  Pilot Lamp 2 ดวง   

6 
Magnetic contactor 3 phase 

Auxiliary 1 NO 
2 ตวั   
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​

      

               ตาราง อินพทุ / เอาทพ์ทุ 

      ตาํแหน่ง   สญัลกัษณ์และความหมาย 

อินพตุ 00001       S1 = สวทิช ์STOP 

อินพตุ 00002       S2 = สวทิชมอเตอร์หมุนตามเขม็นาฬิกา 
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อินพตุ 00003       S3 = สวทิชม์อเตอร์หมุนทวนเขม็นาฬิกา 

อินพตุ 00004       F3 = โอเวอร์โหลดมอเตอร์ตวัท่ี 1 

เอาตพ์ตุ  00200       K1 = มอเตอร์ตวัท่ี 1 หมุนตามเขม็นาฬิกา 

เอาตพ์ตุ  00201       K2 = มอเตอร์ตวัท่ี 2 หมุนทวนเขม็นาฬิกา 

  

 

               เขียนคำสัง่ภาษาบูลลีนจากแลดเดอร์ไดอะแกรม 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00002 
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00001 OR 00200 

00002 AND NOT 00004 

00003 AND NOT 00001 

00004 AND NOT 00201 

00005 OUT 00200 

00006 LD 00003 

00007 OR 00201 

00008 AND NOT 00004 

00009 AND NOT 00001 

00010 AND NOT 00200 

00011 OUT 00201 

00012 END - 

               การทำงานของวงจร ​

            1.  เม่ือทำการON  สวทิชอิ์นพตุ  00002(S2)   เอาตพ์ตุ000200(K1)จะมีสภาวะON(มอเตอร์หมุนขวา) ​

            2.  จะทำใหม้อเตอร์ หมุนซา้ย   ตอ้งทำการON  สวทิชอิ์นพตุ00001(S1)  ใหเ้อาตพ์ตุ00200  มีสภาวะ

OFF  ​

             3.  แลว้ทำการONสวทิชอิ์นพตุ00003 สญัญานจะเขา้ไปท่ีเอาตพ์ตุ00201  มีสภาวะON(มอเตอร์หมุน

ซา้ย)  ​
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             4.  เอาตพ์ตุ00200กบัเอาตพ์ทุ00201จะทำงาน พร้อมกนัไม่

ได ้  เน่ืองจากมีหนา้สมัผสัช่วยของรีเลยเอาตพ์ ุท 00200  และ 00201  เป็นตวัป้องกนัไม่ใหท้ำงานพร้อมกนั ​

              5.  ขณะท่ีมอเตอร์หมุน     ตอ้งการใหห้ยดุการทำงานไดโ้ดยการ ON สวทิชอิ์นพตุ 00001(S1) ​

              6.  เม่ือเกิดสภาวะโอเวอร์โหลด ทำใหอิ้นพตุ 00004  ทำ

งาน  ตดัสญัานทำใหเ้อาตพ์ตุหยดุทำงานมอเตอร์จะหยดุหมุน​

              7.  เม่ือจะใหม้อเตอร์ทำงานใหม่   ตอ้งทำการรีเซ็ทโอเวอร์โหลดก่อนและเร่ิมทำงานใหม่ไดต้ามขั้น

ตอนท่ีกำหนด  

9.4   การควบคุมการสตาร์ทมอเตอร์แบบสตาร์เดลตา้ 

          อุปกรณ์ท่ีใช ้ 

ลำดบั

ท่ี 
ช่ืออุปกรณ์ จำนวน 

หน่วย

นบั 
หมายเหตุ 

1 Push Bustton switch    NC   1 ตวั   

2 Push Bustton switch    NO 1 ตวั   

3 
Thermal Over Load Relay 3 

Phase 
1 ตวั   

4 Cartridge Fuse  4 ตวั   

5  Pilot Lamp 3 ดวง   
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6 
Magnetic contactor 3 phase 

Auxiliary 1 NO 
3 ตวั   
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     ​
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               ตาราง อินพทุ / เอาทพ์ทุ 

      ตาํแหน่ง   สญัลกัษณ์และความหมาย 

อินพตุ 00001  S1 = สวทิช ์STOP 
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อินพตุ 00002  S2 = สวทิช ์START 

อินพตุ 00003  F3 = โอเวอร์โหลด 

เอาตพ์ตุ  00200  K1 = มอเตอร์ตวัท่ี 1 ( Line ) 

เอาตพ์ตุ  00201  K2 = Star 

เอาตพ์ตุ  00202  K2 = Delta 

ตวัตั้งเวลาT001 T1=ตวัตั้งเวลา 

               เขียนคำสัง่ภาษาบูลลีนจากแลดเดอร์ไดอะแกรม 

 ADDRESS INSTRUCTION     DATA 

00000 LD 00002 

00001 OR 00200 

00002 AND NOT 00001 

00003 AND NOT 00003 

00004 OUT 00200 

00005 TIM 000 

00006 - #0050 

00007 LD 00200 
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00008 AND NOT 00001 

00009 AND NOT 00003 

000010 AND NOT TIM0 

000011 OUT 00201 

000012 LD 00000 

00013 TIM 001 

00014 - #0020 

00015 LD TIM001 

00016 OUT 00202 

00017 END - 

  

               การทำงานของวงจร     ในการสตาร์มอเตอร์3เพสท่ีมีแรงมา้มากๆจะตอ้งใชว้ธีิการควบคุมแบบ

สตาร์ - เดลตา้เพ่ือเป็นการป้องกนักระแสกระชาก​

                  1.  เม่ือON สวทิชอิ์นพตุ00002(S2)    จะทำใหเ้อาตพ์ตุ00200  และ เอาตพ์ตุ00201   จะมีสภาวะON​

                  2.  มอเตอร์จะทำงานแบบเดลตา้  ​

                  3.  ขณะน้ีเอาตพ์ตุ00200 และ เอาตพ์ตุ00202 จะทำงานมีสภาวะ ON พร้อมกนั​
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                  4.  เม่ือตอ้งการหยดุการทำงาน ให ้ON สวทิชอิ์นพตุ 00001 (S1)​

                  5.  เม่ือเกิดสภาวะโอเวอร์โหลดอินพตุ 00003   จะทำงานมอเตอร์จะหยดุหมุน 

 

 

 


