Séquence n°3 /Séance n°2

S.\rm TeCh no I Og')e Fiche éléves
purée : somin  [Intitulé de l'activité :

Trace écrite : ne pas tomber dans un ravin.

CYCLE 4

OIOI©

- 1- Etalonnage du capteur suiveur de ligne.

Capteur actif: Capteur inactif :

&b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir ¥ coté gauche v+ 7

&R le capteur de sulveur de ligne port 2 v détecte noir v coté gauche v 2

coté gauche
coté droit

&% le capteur de suiveur de ligne port 2 * détecte noir*  coté gauche v ?

Formuler une synthése sur I'état du capteur suiveur de ligne : (Capteur de lumiére réfléchie)

- 2- Se déplacer sur une table sans tomber dans le vide.

attendre jusqu’a &% sur appui du bouton Carte pressé v ?

pour toujours
si &b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc » coté gauche v+ ? alors

& avancerv a @ % de puissance

si &% le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v coté gauche v ?  alors
&% avancer a @ % de puissance pendant o secondes

& tourner a droite a @ % de puissance pendant o secondes

Script du robot pour ne pas tomber dans le vide.

Décrivez les déplacements du robot quand il exécute le script ci-dessus :
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Quels sont les deux événements que le capteur peut différencier ?

Quand le suiveur de ligne coté gauche est noir, quel danger peut rencontrer le robot ?

Ce script est faux, expliquez en quoi le robot n’est pas protégé d’un risque de chute dans le vide :

Quelle brique faut-il supprimer pour que le script empéche le robot de tomber dans le vide ?
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