“Teopia enexmpuunux Kin” “Jaop”
JlaGoparopHa poodora 2. KosimBajibHi KOHTYpH

VY miit poboti Mu moOymyeMo dacToTHi xapakrepuctuku (AUX, ®UX) mocmigoBHOTO Ta
napayesbHOr0 KOJMBaJIbHUX KOHTYPIB, MOJAUBUMOCH Ha PI3HUIIO MK HUMHU.
Jlisa monentoBaHHs OyieMO TPaJUIiiiHO BUKOPUCTOBYBATU CUMYJISTOP

https://spinningnumbers.org/circuit-sandbox/index.html

Bukonanns podoru
Iepexinni npouecu

0. IIpomonemntoiiTe 'y cUMYNISITOpI TMepexigHuM mpoiec (pPeKUM  MOJCTIOBaHHS
“Transient”) mpu mopayl MOCTIMHOI HaNmpyrd Ha MOCIIJIOBHUN KOJMBAJIbHUWA KOHTYD, SIKUN
300paxkeHo Ha puc. 1. Ha puc. 1a nmoka3aHo sik 3a1aTu mapamMeTpu JKepesia CUTHAITY (Harpyru).
MonentoBanHs npoBoabTe Ha iHTepBati Bia 0 1o 0.4 c.

Pesucrop r wMojentoe BHYTPUIIHIN oOmip TeHeparopa, SKAH WA €JHYETbCS 0
KOJIMBAJILHOTO KOHTYPY, PE3UCTOP R; — mapa3uTHUII Omip KaTyIIKH 1HIYKTUBHOCTI.

3BEpHITH yBary, 110 Ha BUXO/1 B pE3yJIbTaTl NEPEXIAHOTO MPOLECY Y AESIKI MOMEHTH Yacy
Hampyra BUSIBUTbCSA HaBITh TPOXH OUIBILIOIO, HIK Oyna Ha BxoAl. Lle miaka3zye HaM, YOMY 4acTo
MPWIJIAJIA BUXOAATH 3 J1ajy caMe, KOJIM MU X BMHUKAaEMO a00 BUMUKAEMO.

P-°'1 OH

Pucynox 1 — [locninoBHU# KOTUBaIBLHUN KOHTYP

Edit Properties
Name:
Type: (step
Initial value: 0
Plateau value: 1
Delay until step (sec): 10m

Rise time (sec): in

X
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“Teopia enekmpuunux xin” “Jlao”
Pucynok la — IlapameTpu 11 MOAEIIOBaHHS JPKEpEa HapyTu

YacToTHI XapaKTePUCTHKHU

1. [ToOyny¥iTe y CUMYJIATOpPI 4YaCTOTHI XapaKTepUCTUKHU (pexuM MoxaemroBaHHsS “AC”,
Hanpukiazg, Bix 100 qo 1000 ') cxemu mOCIiAOBHOTO KOJIMBAJIBHOTO KOHTYPY, 300paxeHoi Ha
puc. 1.

2. Po3paxyiiTe 4acToTy pe30HaHCy IIbOTO KOHTypy Ta mopiBHsiTe 3 AUX, sky Bwu
OTpUMAJi Yy MUHYJIOMY ITYHKTI.

3. Hocnimite six Oyae 3minroBaTucs Bug AUX B 3anexHOCTI Bif 3HadueHHS Ry

4. [ToOymyiiTe y cumynsatopi yacToTHi Xapakrepuctuku (Hampukiafd, Big 100 mo 1000 I'm)
CXEMHU MapajieIbHOr0 KOJMBAJIBLHOTO KOHTYPY, 300pa)keHoi Ha puc. 2. SIK 1 paHilie pe3sucTop r
MOJIETIIOE€ BHYTPUIIHINA OIIp TeHeparopa, SKUW i €IHYEThCS 0 KOJUBAJIBHOTO KOHTYDY,
pesuctop Ry — mapa3uTHuii omnip KaTyuIky 1HAYKTUBHOCTI.

Pucynok 2 — [1apanenbHuil KONMBaIbHUN KOHTYD

5. MOXXHO TOMITUTH, IO BUOIPKOBI BJIACTHUBOCTI (JyXke IMPOKUH Makcumym AUX)

TAaKOTO KOHTYpPY HE Jy>Ke rapHi. 3raaemo, 110 SKIIO JJIs MOCTiAOBHOTO KOJMBAILHOTO KOHTYPY
. : : : . L

TOOPOTHICTh (@ 3HAYUTH 1 CEJIGKTHBHI BJIACTUBOCTI) MPOIOPIIiAHI BHpa3y «/T , TO JIA

napaneiabHOr0 KOHTYpY JTOOpOTHICTH oOparHo mnpomnopiiiiHa. Tomy crnpoOyeMo 3aMiHUTH
3HayeHHs Ha L=0.1 MI'n, C=10 Mm@, i no0ynyiiTe 3HOBY YaCTOTHI XapaKTEPUCTUKH.

6. JuBnsauuce Ha AUX, siky Bu noOynyBanu y cumynsTopl y MyHKTI 5 (mapajienbHun

BUX

KOJIMBAJIbHUI KOHTYP), PO3paxyiTe BIAHOIMICHHS aMILTITyA (—

) IpY TPOXOI>KEHHS KOJIMBAHHSI

BX

Ha gactori 1000 I

7. Po3paxyiiTe 4acTOTy pE30HAHCy LBbOrO0 KOHTYpy Ta nopiBHsauTe 3 AUX, sxy Bu
OTpUMAaJU Y MUHYJIOMY ITyHKTI.

8. Hocniaite sk Oyne 3miHtoBaTuCs Bua AUX B 3a5Ie’)KHOCTI Bl 3HaYeHHS R;..
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“Teopia enexkmpuunux Kin” “fMlao”
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	​Виконання роботи 
	0. Промоделюйте у симуляторі перехідний процес (режим моделювання “Transient”) при подачі постійної напруги на послідовний коливальний контур, який зображено на рис. 1. На рис. 1а показано як задати параметри джерела сигналу (напруги). Моделювання проводьте на інтервалі від 0 до 0.4 с. 
	1. Побудуйте у симуляторі частотні характеристики (режим моделювання “AC”, наприклад, від 100 до 1000 Гц) схеми послідовного коливального контуру, зображеної на рис. 1.  
	4. Побудуйте у симуляторі частотні характеристики (наприклад, від 100 до 1000 Гц) схеми паралельного коливального контуру, зображеної на рис. 2. Як і раніше резистор r моделює внутришній опір генератора, який під’єднується до коливального контуру, резистор RL – паразитний опір катушки індуктивності. 

