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SOBRENOME, Nome do Autor'; SOBRENOME, Nome do autor?

1 Formagéo ou titulagcdo do autor, instituicdo de ensino (abreviatura do nome da instituicao), cidade, estado, e-mail, o nome do
apresentador devera estar em negrito.
2 Formagéo ou titulagdo do autor, instituigdo de ensino (abreviatura do nome da instituig&o), cidade, estado, e-mail.

RESUMO

Deve ser elaborado em fonte Arial 9 justificado, em paragrafo unico, com recuos de 1 cm a direita e a
esquerda, mas sem recuo na primeira linha, com espaco entrelinhas simples, com o titulo em negrito.
Deve usar o estilo “Resumo” presente no documento. O resumo deve ser um texto completo,
apresentando o contexto, os objetivos do trabalho, a metodologia, resultados obtidos e conclusées. Deve
conter de 150 a 300 palavras.

PALAVRAS-CHAVE: No minimo 3 (trés) e no maximo 5 (cinco) palavras-chave separadas por ponto final.
INTRODUGAO

O artigo deve ser realizado para uma pagina tamanho padrao A4 no formato retrato. As paginas
do artigo deverao ter margem superior igual a 3,0 cm e as demais igual a 2,0 cm. Serao aceitos apenas
artigos inéditos. O nimero de autores ¢ limitado ao total de 06 (seis) autores.

O texto do artigo contera as seguintes segdes: INTRODUCAO, FUNDAMENTAGCAO TEORICA,
METODOLOGIA, RESULTADOS E DISCUSSOES, CONSIDERACOES FINAIS e REFERENCIAS. Os
titulos FUNDAMENTACAO TEORICA e METODOLOGIA poderdo ser alterados conforme a necessidade
dos autores. No corpo do texto o espagamento entre linhas sera de 1,15, fonte Arial 10, o paragrafo sera
justificado, e primeira linha de cada um dos paragrafos tera um recuo de 1,5 cm. Nao havera espagos
(linhas em branco) entre os paragrafos do corpo do texto. O ARTIGO DEVERA TER DE 4 A 10 LAUDAS.

A introducao deve conter uma referéncia ao assunto a ser desenvolvido no formato de artigo, bem
como as linhas gerais que serdo desenvolvidas no corpo do mesmo. Tal se¢do ndo admitira subdivisdes. A
Introdugao devera conter o(s) objetivo(s) do estudo apresentado.

FUNDAMENTAGAO TEORICA

O TITULO DA SECAO devera ser escrito em negrito e mailsculas, apds o titulo um espago (uma
linha em branco) separara o titulo da secao do texto correspondente a ela.

Nesta secao os autores deverao detalhar o estado da arte sobre o problema e apresentar a teoria
utilizada como base para o desenvolvimento do trabalho.

Citagbes e referéncias devem seguir o modelo ABNT no formato autor-ano. Existem dois tipos de
citacoes possiveis no texto: a narrativa e a entre parénteses. A citacdo entre parénteses deve incluir o
sobrenome do(s) autor(es) entre parénteses, em letras mailsculas, seguidos por virgula e o ano de
publicacdo da obra citada. A citacdo narrativa inclui o sobrenome do(s) autor(es) como parte da sentenca
seguida pelo ano de publicacdo da obra entre parénteses. Na secido REFERENCIAS todas as obras citadas
devem estar listadas em ordem alfabética. Um exemplo de livro citado em frase é Ogata (2010). Trabalhos
como TCCs ou Teses também podem ser citados (ABREU, 2008; NOGUEIRA, 2016), sendo que quando
mais de uma obra é citada entre parénteses, um ponto e virgula deve ser usado como separador. Um
exemplo de citacdo de artigo de revista é Alves et. al. (2022), na qual o niumero de autores maior do que
trés deve ser substituido por et. al. na citagdo, mas a lista de referéncias deve conter todos os nomes dos
autores. Citagdo de paginas da web também s&o possiveis (NAYLAMP MECATRONICS, 2016), porém os
autores devem se atentar para a credibilidade da pagina citada. Por fim, trabalhos publicados em anais de
eventos podem ser citados como em Yamanaka et. al. (2022). Citagdes diretas, na qual a referéncia é
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simplesmente copiada para o texto do trabalho sdo possiveis, mas desencorajadas, e o autor deve consultar
a norma da ABNT para obter instrugdes de como realiza-la.

Caso seja necessario incluir equacgdes, elas devem ter alinhamento centralizado e inseridas em
ambiente matematico (Aba Inserir e entdo Equacao, no MS Word, ou alt++). As equagdes que forem citadas
no texto deverdo numeradas a direita, com numeragao entre parénteses. Um exemplo de equagéo é
mostrado em (1).

t
u(t) = K e(® + K [ e(®dt + K <0
0

METODOLOGIA

O TITULO DA SECAO devera ser escrito em negrito e maitisculas, apés o titulo um espaco (uma
linha em branco) separara o titulo da segao do texto correspondente a ela.

Na METODOLOGIA sera explicitado o tipo de estudo, local, populagédo (caso for pesquisa de
campo), periodo, técnica e analise dos dados, bem como as normas éticas seguidas que foram utilizadas no
caso da pesquisa ser com seres humanos, enfim todos os métodos utilizados para a realizagéo do trabalho.

RESULTADOS E DISCUSSOES

O TITULO DA SECAO devera ser escrito em negrito e mailsculas, apés o titulo um espago (uma
linha em branco) separara o titulo da secao do texto correspondente a ela.

Nesta secéo os autores devem apresentar, interpretar e discutir os dados coletados na pesquisa.

As legendas de figuras devem aparecer abaixo do elemento, centralizada e em fonte Arial,
tamanho 10. As figuras devem ser centralizadas e em paragrafos sem deslocamento na primeira linha. Os
autores devem se atentar para a definigdo das figuras (recomenda-se pelo menos 300 dpi ou formato .svg).
Um exemplo é mostrado na Figura 1. Todas as figuras devem ser citadas no texto pelo seu niumero, que
consta na legenda. NAO SEPARAR A LEGENDA E A FIGURA correspondente em paginas diferentes do
artigo.

| SIMPOSIO DE ENGENHARIA DE
CONTROLE E AUTOMACAO

Figura 1 - Exemplo de figura (indicar fonte entre parénteses, se houver).

As tabelas devem estar centralizadas na pagina e em paragrafos sem deslocamento na primeira
linha. As legendas de tabelas devem aparecer acima do elemento, centralizada e em fonte Arial, tamanho
10. Todas as tabelas presentes no trabalho devem ser citadas no texto por seu niumero e discutidas.

Tabela 1 — Caracteristicas construtivas do protétipo (YAMANAKA et. al., 2022).

Simbolo Descrigao Valor
L, Haste do péndulo 205 mm
L, Haste do contrapeso 190 mm

L Comprimento do contrapeso 70 mm
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m_, Massa do contrapeso 57,33 g
m  Massa do conjunto do 118,27 g
péndulo

Um exemplo de tabela é apresentado na Tabela 1. NAO SEPARAR A LEGENDA E A TABELA
correspondente em paginas diferentes do artigo. Evitar que tabelas sejam “quebradas”, ou seja, que
comecem com algumas linhas em uma pagina e termine na pagina seguinte.

CONSIDERAGOES FINAIS

Favor seguir as normas de diagramacgao aqui expostas, usando este exemplo como base para o
seu texto. A submisséo do artigo significa que os autores concordam com a publicagdo deste, a critério da
Comissao Editorial, em meio digital. Além disso, os autores concordam que pela publicagao do artigo nao
obterdo nenhum ganho, senéo a divulgagao cientifica e profissional dos seus trabalhos.

No guia para autores do evento (https://sites.google.com/ifpr.edu.br/simeca-ifpr/quia-para-autores),
€ possivel obter informagdes sobre o fluxo de submissado dos trabalhos no evento e sobre os critérios de
triagem e revisao dos artigos submetidos. Aconselha-se que os autores se atentem a esses critérios durante
a elaboragao de seu manuscrito.

As consideragdes finais deverdo apresentar os resultados do estudo e conecta-los aos objetivos
do trabalho, que devem estar na se¢do de introdugdo. Ela também pode apresentar sugestao de trabalhos
futuros.
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Em caso de duvida, deve-se seguir as normas da ABNT, 142 edigéo.
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