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Trace écrite : suivre une ligne noire avec
des virages.

- 1- Algorithme de suivi de ligne.

Rédigez I'algorithme permettant au robot de suivre
une ligne noire :
Si le capteur de gauche voit du .........

AlOIS e

- 2- « debugger » un script.

attendre jusqu’a &% sur appui du bouton Carte pressé v ?

pour toujours

si &b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte coté gauche v ?  alors

&% avancerv 2 @ % de puissance

&b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc v coté gauche » ? alors

tourner a gauche v a @ % de puissance

& le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte coté droit » ?  alors

tourner a droite v a @ % de puissance

&2 le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc v tout v ? alors

&% stopper le mouvement

Script du robot pour suivre une ligne noire avec des virages.
Etudiez le script précédent contenant 3 erreurs qui empéchent de suivre correctement la ligne noire.
Quelles sont les 3 erreurs ?
Vous pouvez les corriger sur le script ou les rédiger :
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