
#include <Arduino.h> // ตอ้งเพิม่บรรทดันีใ้น PlatformIO เพือ่ใหรู้จั้กฟังกช์นัของ Arduino 
 
 
// กำหนดชือ่GPIO มอเตอรฝ่ั์งซา้ย 
#define DR1  2 
#define DR2  15 
#define PWMR 13 
// กำหนดชือ่GPIO มอเตอรฝ่ั์งขวา 
#define DL1  16 
#define DL2  17 
#define PWML 4 
 
int snd = 18; // กำหนดชือ่พอรต์ลำโพงBuzzer GPIO18 ชือ่ snd 
int button = 27; // กำหนดชือ่พอรต์สวติซเ์ริม่ตน้การทำงาน  GPIO27 ชือ่ Button 
 
void run(int spl, int spr) { 
    if (spl > 0) { 
        digitalWrite(DL1, LOW); 
        digitalWrite(DL2, HIGH); 
        analogWrite(PWML, spl); 
    } else if (spl < 0) { 
        digitalWrite(DL1, HIGH); 
        digitalWrite(DL2, LOW); 
        analogWrite(PWML, -spl); 
    } else { 
        digitalWrite(DL1, HIGH); 
        digitalWrite(DL2, HIGH); 
    } 
 
    if (spr > 0) { 
        digitalWrite(DR1, LOW); 



        digitalWrite(DR2, HIGH); 
        analogWrite(PWMR, spr); 
    } else if (spr < 0) { 
        digitalWrite(DR1, HIGH); 
        digitalWrite(DR2, LOW); 
        analogWrite(PWMR, -spr); 
    } else { 
        digitalWrite(DR1, HIGH); 
        digitalWrite(DR2, HIGH); 
    } 
} 
void sound(int x,int y){tone(snd, x); delay(y); noTone(snd);delay(50);} 
 
void setup() { 
    // ตัง้คา่พอรต์GPIO 
    pinMode(button, INPUT_PULLUP); // แนะนำใหใ้ช ้INPUT_PULLUP เพือ่ใหส้ามารถตอ่สวติซแ์บบกดลงกราวดไ์ด ้
    pinMode(DL1, OUTPUT); 
    pinMode(DL2, OUTPUT); 
    pinMode(PWML, OUTPUT); 
    pinMode(DR1, OUTPUT); 
    pinMode(DR2, OUTPUT); 
    pinMode(PWMR, OUTPUT); 
    Serial.begin(115200); // เพิม่ Serial เพือ่ดสูถานะการทำงาน (ไมจ่ำเป็นแตม่ปีระโยชน)์ 
    sound(1000,100); 
 
} 
 
void loop() { 
    if (digitalRead(button) == 0) { 
        ///////// คำสัง่การทำงาน////////////////// 
        sound(1000,100); 



        Serial.println("Forward"); 
        run(150, 150); 
        delay(1000); 
        run(0, 0); 
        delay(1000); 
 
 
        Serial.println("Backward"); 
        run(-150, -150); 
        delay(1000); 
        run(0, 0); 
        delay(1000); 
   
 
        Serial.println("Turn Left"); 
        run(-150, 150); 
        delay(1000); 
        run(0, 0); 
        delay(1000); 
     
 
        Serial.println("Turn Right"); 
        run(150, -150); 
        delay(1000); 
        run(0, 0); 
        delay(1000); 
 
        Serial.println("Stop"); 
        run(0, 0); 
    } 
} 



/* 
[env:esp32doit-devkit-v1] 
platform = espressif32 
board = esp32doit-devkit-v1 
framework = arduino 
upload_speed = 921600       ; ความเร็ว upload (คา่ทีน่ยิมใชก้บั ESP32) 
monitor_speed = 115200      ; ความเร็ว Serial Monitor 
monitor_filters = time, colorize  ; แสดงเวลาและสใีน Serial Monitor 
 
*/ 


