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Wprowadzenie

Dokument ten wyjasnia dwa kluczowe aspekty wspotczesnego zarzadzania flotg: prognostyczne dane
analityczne i poziomy odniesienia dotyczgce bezpieczeristwa. Prognostyczne dane analityczne dotyczace
bezpieczenstwa to innowacyjne podejscie, ktore wykorzystuje dane dotyczace zachowan kierowcow i
uczenie maszynowe do przewidywania i zapobiegania wypadkom. Poziomy odniesienia dotyczace
bezpieczenstwa zapewniajg obiektywne poréwnanie stanu bezpieczernstwa floty z normami branzowymi.

Prognostyczne dane analityczne i poziomy odniesienia dotyczace bezpieczenstwa wspdlnie zmieniaja
znaczenie kwestii bezpieczenstwa floty z czystego obowigzku na strategiczng koniecznos¢ — sprzyjaja
zrownowazonemu wzrostowi, zwiekszajg wydajnos¢ operacyjng i ograniczajg ryzyko.

Obejrzyj ten film zawierajgcy krotkie omowienie (w jez. angielskim)

Prognostyczne dane analityczne dotyczace
bezpieczenstwa

W stale zmieniajgcym sie srodowisku zarzadzania flotg bezpieczenstwo ewoluowato od prostego
wymogu do podstawowego filaru, ktéry stanowi podstawe kazdej operacyjnej decyzji i strategii.
Bezpieczenstwo odgrywa kluczowa role w ograniczaniu zagrazajacych zyciu wypadkoéw i powaznych
urazow, a takze stanowi potezne narzedzie do ochrony rentownosci firmy.

Zwiekszenie bezpieczenstwa floty to strategiczne podejscie, ktdre skutecznie zmniejsza sktadki
ubezpieczeniowe, przyczyniajac sie do znacznych oszczednosci finansowych. Jednak prawdziwa istota
bezpieczenstwa floty wykracza poza nagte sytuacje awaryjne.

Bezpieczenstwo floty obejmuje szeroki wachlarz posrednich, ale istotnych czynnikéw. Na przyktad
promowanie zasad bezpiecznej jazdy prowadzi do mniejszej liczby awarii pojazdéw i znacznie skraca
czas przestojow kierowcédw i pojazdéw. To solidne podejscie do bezpieczenstwa floty zwieksza
wydajnos¢ operacyjng, zapewnia ptynne wykonywanie zadan i pozwala kontrolowac¢ koszty operacyjne.

Prognostyczne dane analityczne dotyczgce bezpieczeristwa rewolucjonizujg aspekt bezpieczenstwa w
zarzadzaniu flotg. Zamiast przyjmowac reakcyjng perspektywe na bezpieczenstwo, w ktérej problemy sa
rozwigzywane po wystgpieniu zdarzenia, prognostyczne dane analityczne umozliwiajg firmom podejscie
aktywne. Dzieki wykorzystaniu analizy danych mozna przewidywac¢ potencjalne kolizje i zagrozenia
bezpieczenstwa i im zapobiega¢, dzieki czemu drogi stajg sie bezpieczniejsze dla wszystkich
uzytkownikow.

Przyjecie prognostycznych danych analitycznych dotyczgcych bezpieczenstwa sprawia, ze
bezpieczenstwo zmienia swoj charakter z kwestii obowigzkowej na cel strategiczny i planowany z
wyprzedzeniem. Wdrozenie prognostycznych danych analitycznych dotyczgcych bezpieczenstwa sprzyja
zachowaniom stawiajgcym bezpieczenstwo na pierwszym miejscu w organizacjach, poprawiajac ich
reputacje, a takze wyniki finansowe. Bezpieczenstwo floty to ochrona zycia i zasobdw, a takze pobudzenie
wzrostu, produktywnosci i zréwnowazonego rozwoju.
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Zrodto prognostycznych danych analitycznych dotyczacych
bezpieczenstwa

Dzieki prognostycznym danym analitycznym dotyczgcym bezpieczeristwa doktadnie monitorujemy
zachowania kierowcow na drodze i skupiamy sie na takich zdarzeniach, jak nagte przyspieszanie,
gwattowne hamowanie, ostre skrety i przekraczanie predkosci.

W przypadku kazdego pojazdu obliczamy wskazniki dla kazdego z takich zachowan i okreslamy, ile razy
te zachowania wystepujg w poréwnaniu z tgczng przejechang odlegtoscia (w przysztosci poprawimy
analize i obliczenia zdarzen podczas jazdy z uwzglednieniem kontekstu tych zachowan).

Na podstawie obliczonych wskaznikéw grupujemy pojazdy o podobnym stylu jazdy, aby lepiej zrozumie¢
sredni wskaznik wykrytych kolizji dla kazdej grupy. Dzielimy pojazdy na rézne grupy w zaleznosci od ich
skutecznosci podczas gwattownego hamowania, przyspieszania, skrecania i przekraczania predkosci. Na
przyktad tworzymy dziesie¢ grup dla gwattownego hamowania, gdzie pierwsza grupa sktada sie z 10%
pojazdow o najmniejszej liczbie przypadkéw gwattownego hamowania, po czym robimy to samo dla
gwattownego przyspieszania, skrecania i przekraczania predkosci.

Po utworzeniu grup analizujemy sredni wskaznik kolizji w kazdej grupie. Informacje te sg wykorzystywane
do opracowania bardziej skomplikowanego wzoru, ktéry przewiduje prawdopodobienstwo udziatu
pojazdu w kolizji. Wzér uwzglednia czestotliwosé zdarzen wyjatkowych, takich jak gwattowne hamowanie
i inne czynniki, a takze dane zebrane z r6znych grup pojazdéw.

taczac wyniki z roznych elementéw i wykorzystujgc zaawansowane techniki uczenia maszynowego,
zapewniamy mozliwie najwieksza doktadnos¢ naszych prognoz. Mozemy zapewni¢ unikatowg prognoze
dla kazdego pojazdu w oparciu o jego konkretne zachowanie i zagwarantowag, ze nasze prognozy sg
zgodne z wiarygodnymi wzorcami statystycznymi.

taczymy przewidywania na poziomie pojazdéw, aby tworzyé prognozy dla catej floty pojazdéw, biorgc pod
uwage rézne czynniki i wykorzystujgc srednie wazone do zapewniania kompleksowych informacji na
poziomie floty. Na przyktad przewidywany wskaznik kolizji dla floty wynosi 1,2 kolizji na milion mil w
oparciu o zachowania pojazdu w ciggu ostatniego tygodnia.

Poziomy odniesienia dotyczace bezpieczenstwa

Prognostyczne dane analityczne zapewniajg dostep do danych potrzebnych do oceny poziomu ryzyka
oraz zmian danych z czasem dzieki nowym srodkom i szkoleniom.

Poziomy odniesienia umozliwiajg poréwnanie stanu bezpieczenstwa floty z podobnymi flotami w
systemie. Dzieki analizie porownawczej mozna obiektywnie zrozumie¢, jak wypada poziom ryzyka w
przypadku Twojej floty w poréwnaniu z normami branzowymi.

Poréwnywalne floty posiadajg takie cechy wspdlne, jak typ pojazdu, przeznaczenie, marka i model. Firma
Geotab wykorzystuje zastrzezony algorytm klastrowania, aby grupowac floty w grupy poréwnawcze.
Analiza poréwnawcza przynosi nastepujgce korzysci:

e Pordéwnanie z odpowiednimi obiektami réwnorzednymi

e Ustalanie celéw i monitorowanie postepow

e Poréwnawcza analiza bezpieczenstwa obszaréw wymagajgcych poprawy
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Poziomy odniesienia i obliczenia grup
porownawczych

Na poziomie pojazdu poréwnujemy kazdy pojazd z okoto 1000 podobnych pojazdow, okreslanych rowniez
jako grupa poréwnawcza. Percentyl jest obliczany przez pordwnanie prognoz dotyczacych pojazdu z
1000 cztonkdw jego grupy poréwnawczej. Na przyktad 0,01 oznacza, ze pojazd radzi sobie lepiej niz 1% z
jego grupy porownawczej, podczas gdy 0,99 oznacza, ze pojazd radzi sobie lepiej niz 99% z jego grupy
poréwnawcze;.

Poziom odniesienia pojazdu to srednia przewidywanego wskaznika kolizji w ramach grupy poréwnawczej
tego pojazdu. Lider grupy poréwnawczej jest percentylem 20% przewidywanego wskaznika kolizji w
ramach grupy poréwnawczej. Prognozy sg klasyfikowane od najnizszych do najwyzszych oczekiwanych
wskaznikdw kolizji, wigc lider grupy poréwnawczej ma nizszy oczekiwany wskaznik kolizji niz 80% grupy
poréwnawcze;.

Na przyktad 21 czerwca 2023 r. przewidywany wskaznik kolizji pojazdu X to 1,41 na 1 mIn kilometréw. W
tym przypadku poziom odniesienia dla grupy poréwnawczej to 1,47 wypadkéw na 1 min kilometrow.
Oznacza to, ze kierowca radzi sobie nieco lepiej niz Srednia grupy poréwnawczej, ale ma gorsze wyniki niz
lider grupy poréwnawczej. Percentyl dla X wynosi 0,54 — nieco powyzej 0,5, ale znacznie ponizej 0,8.

Schemat danych

FleetSafety_Daily
Nazwa kolumny Typ Opis
Date DATE Data UTC dla wyswietlanych danych

Liczba kolizji wykrytych (w jez. angielskim) przez
TotalCollisionCount_Daily INTEGER = model uczenia maszynowego (ML) firmy Geotab w
tym dniu dla catej floty

Opis grupy poréwnawczej, ktéra zostata uzyta do

ClusterDescription STRING analizy poréwnawczej Twojej floty

FleetsInCluster INTEGER ' Liczba flot w grupie poréwnawczej Twojej floty

VehiclesInCluster INTEGER | Liczba pojazdéw w grupie poréwnawczej Twojej floty
Pozycja (percentyl) floty pod wzgledem gwattownego

HarshAcceleration_Rank ELOAT przyspieszania. Im wyzsza ta liczba, tym lepiej

wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w Twojej
grupie porownawcze;.

Pozycja (percentyl) floty pod wzgledem gwattownego
HarshBraking_Rank FLOAT hamowania. Im wyzsza ta liczba, tym lepiej
wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w Twojej

© 2023 Geotab Inc. Wszelkie prawa GEOTAB
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HarshCornering_Rank

Seatbelt_Rank

Speeding_Rank

Safety_Rank

PredictedCollisionsPer1MillionKm

PredictedCollisionsPer1MillionKm_
Benchmark

PredictedCollisionsPer1MillionKm_
PeerGroupleader

PredictedCollisionsPer1MillionM

PredictedCollisionsPer1MillionM_B
enchmark

PredictedCollisionsPer1MillionM_P
eerGroupleader
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grupie porownawcze;.

Pozycja (percentyl) floty pod wzgledem brania
ostrych zakretéw. Im wyzsza ta liczba, tym lepiej
wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w Twojej
grupie porownawcze;.

Pozycja (percentyl) floty pod wzgledem zapinania
pasow bezpieczenstwa. Im wyzsza ta liczba, tym
lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w
Twojej grupie pordwnawcze;.

Pozycja (percentyl) floty pod wzgledem
przekraczania predkosci. Im wyzsza ta liczba, tym
lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w
Twojej grupie porownawcze;.

Pozycja (percentyl) floty pod wzgledem ogdlnego
stanu bezpieczenstwa. Im wyzsza ta liczba, tym
lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w
Twojej grupie porownawcze;.

Przewidywana liczba kolizji dla catej floty na kolejny
milion kilometréw

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
poréwnawczej floty. Jest rowny Sredniej
pPredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
poréwnawcze;.

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionKmv w grupie
poréwnawczej floty. Jest rowny 20. percentylowi
PredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
poréwnawcze;.

Przewidywana liczba kolizji dla catej floty na kolejny
milion mil

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréwnawczej floty. Jest réwny $redniej
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréwnawcze;.

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréwnawczej floty. Jest rowny 20. percentylowi
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
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VehicleSafety_Daily

UTC_Date

Deviceld

SerialNo

Vin

HarshAcceleration_Rank

HarshBraking_Rank

HarshCornering_Rank

Seatbelt_Rank

Speeding_Rank

Safety_Rank

© 2023 Geotab Inc. Wszelkie prawa
zastrzezone

DATE

STRING

STRING

STRING

FLOAT

FLOAT

FLOAT
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FLOAT

FLOAT

poréwnawcze;.

Data UTC dla wyswietlanych danych

Identyfikator urzagdzenia telematycznego
wyznaczony w MyGeotab

Numer seryjny urzadzenia telematycznego
zainstalowanego w pojezdzie.

Numer identyfikacyjny pojazdu (VIN) to 17-znakowy
ciagg alfanumeryczny dla pojazdu, ktory jest
podtaczony do urzadzenia telematycznego. Pole to
jest puste, jesli urzadzenie nie jest w stanie odczytac
numeru VIN.

Pozycja (percentyl) urzadzenia pod wzgledem
gwattownego przyspieszania. Im wyzsza ta liczba,
tym lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami
w Twojej grupie poréwnawczej.

Pozycja (percentyl) urzagdzenia pod wzgledem
gwattownego hamowania. Im wyzsza ta liczba, tym
lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w
Twojej grupie porownawcze;.

Pozycja (percentyl) urzadzenia pod wzgledem brania
ostrych zakretéw. Im wyzsza ta liczba, tym lepiej
wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w Twojej
grupie poréwnawcze;.

Pozycja (percentyl) urzagdzenia pod wzgledem
zapinania pasOw bezpieczenstwa. Im wyzsza ta
liczba, tym lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi
flotami w Twojej grupie porownawcze;.

Pozycja (percentyl) urzagdzenia pod wzgledem
przekraczania predkosci. Im wyzsza ta liczba, tym
lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi flotami w
Twojej grupie poréwnawcze;.

Pozycja (percentyl) urzadzenia pod wzgledem
0golnego stanu bezpieczenstwa. Im wyzsza ta
liczba, tym lepiej wypadasz w poréwnaniu z innymi
flotami w Twojej grupie porownawcze;.
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PredictedCollisionsPer1MillionKm

PredictedCollisionsPer1MillionKm_
Benchmark

PredictedCollisionsPer1MillionKm_
PeerGroupleader

PredictedCollisionsPer1MillionM

PredictedCollisionsPer1MillionM_B
enchmark

PredictedCollisionsPer1MillionM_P
eerGroupleader

CollisionProbabilityPer100Thousan
dKm

CollisionProbabilityPer100Thousan
dKm_Benchmark

CollisionProbabilityPer100Thousan
dKm_PeerGroupleader

CollisionProbabilityPer100Thousan
dm
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Przewidywana liczba kolizji dla pojazdu na kolejny
milion kilometréw

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
poréwnawczej pojazdu. Jest réwny sredniej
PredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
porownawcze;.

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
poréwnawczej pojazdu. Jest réwny 20. percentylowi
PredictedCollisionsPer1MillionKm w grupie
poréwnawcze;j.

Przewidywana liczba kolizji dla pojazdu na kolejny
milion mil

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréwnawczej pojazdu. Jest réwny $redniej
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréwnawcze;j.

Poziom odniesienia dla
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréownawczej pojazdu. Jest réwny 20. percentylowi
PredictedCollisionsPer1MillionM w grupie
poréwnawcze;.

Przewidywane prawdopodobienstwo wystgpienia co
najmniej 1 kolizji pojazdu w ciggu nastepnych
100 000 kilometrow

Poziom odniesienia dla
CollisionProbabilityPer100ThousandKm w grupie
poréwnawczej pojazdu. Jest réwny $redniemu
CollisionProbabilityPer100ThousandKm w grupie
poréwnawcze;j.

Najlepszy pojazd pod wzgledem
CollisionProbabilityPer100ThousandKm w grupie
pordwnawczej pojazdu. Jest rowny 20. percentylowi
PredictedProbability_KM w grupie pordwnawcze;j.

Przewidywane prawdopodobienstwo wystgpienia co
najmniej 1 kolizji pojazdu w ciggu nastepnych
100 000 mil

GEOTAB.
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Poziom odniesienia dla
CollisionProbabilityPer100ThousandM w grupie

FLOAT poréwnawczej pojazdu. Jest réwny sredniemu
CollisionProbabilityPer100ThousandM w grupie
poréwnawcze;.

CollisionProbabilityPer100Thousan
dM_Benchmark

Najlepszy pojazd pod wzgledem
CollisionProbabilityPer100ThousandM w grupie

FLOAT poréwnawczej pojazdu. Jest rowny 20. percentylowi
CollisionProbabilityPer100ThousandM w grupie
poréwnawcze;.

CollisionProbabilityPer100Thousan
dM_PeerGroupleader

Nowy szablon dotyczacy bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze w bazie danych jest wtgczone rozwigzanie Geotab Data Connector —
zgodnie z opisem w czesci

Geotab Data Connector — Podrecznik uzytkownika.

Prognostyczne dane Jednostk Jednostk Jednostk Jednost
analityczne i poziomy Lipiec i i i ki Excel
odniesienia dotyczace 2024 . metryczn imperial | metryczn imperial
bezpieczenstwa e ne e ne

Szablon ten zostat zaprojektowany z mysla o zapewnieniu bardzo szczegotowego przegladu ogdlnego
stanu bezpieczenstwa floty i porownania tych danych z poziomem odniesienia i liderem grupy
poréwnawczej, Szablon jest wzbogacony o interaktywne elementy wizualne przedstawiajgce obszary, w
ktérych pojazdy radzg sobie lepiej lub gorzej w stosunku do poziomoéw odniesienia.

Wykresy kwadrantowe zostaty zaprojektowane z myslg o pomocy w identyfikacji jednostek, ktére
wymagaja najwiecej uwagi. Na przyktad prawy gérne pole uwzglednia przypadki, w ktérych pojazdy miaty
wyzszy wskaznik kolizji niz prognozowany poziom odniesienia. Natomiast lewe goérne pole uwzglednia
przypadki, w ktérych pojazdy miaty nizszy wskaznik kolizji niz prognozowany poziom odniesienia.

Szablon zapewnia rowniez wzgledne poréwnanie roznych grup na podstawie ich sredniego
prognozowanego wskaznika kolizji, a takze szczeg6towy przeglad wydajnosci na poziomie pojazdu.
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https://drive.google.com/uc?id=1RxAMpd2voCi7Fm57fkBBwughr54BOMsw&export=download
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GEDTABR | Safety Benchmark July 2023

Selected Month: July 2023
Previous Month: June 2023

Fleet Actual Collision Rate

0.00

per million miles

— T~

Drilldown Filters

What are your top safety issues

Current Month . Previous Month O

Fleet Predicted Cellision Rate

2.29

per million miles

Period
Current Month M

W Setter than Peer Leader
(80th-100th percentile)

Between Benchmark and Peer Leader
(50th - 80th percentile)

Worse than Benchmark
(0th -50th percentile)

Fleet Comparisen Group
Your fleet was compared with fleets that
dominantly operated Passenger Vehicles in
the Local Vocation in the last week

Fleet Safety Percentile

48

better than 48% of similar fleets

A +0.06 worse than benchmark A +4 from previous month

-

Your comparisen group consisted of 1,273

fleets with 197,800 vehiclas

Group Name Vin Device Name
(am) ~| [(an - A -
Are there any outlying vehicles/drivers to focus on o)

Select vehciles to filter table below

Cautious Champions

Harsh Acceleration O -
& +2.00
2
Harsh Braking [ ] - -
5
£
Sn +0.00
T+,
Harsh Cornerin g
o ® || :
£
€
5
Seatbelt 2
-2.00 e Fleet Benchmark
. - . . -
Speading ® Bl 0.50 100 150 200 250 2.00 50 4.00 450
Predicted Collisions / million miles Rising Risks
Below Benchmark  Benchmark  Peer Leader
Which groups need more attention How are all your vehicles/drivers doing
) Predicted
Stajnica 4.51 predicted ot copligians
. . ool Collisions > A5 Overall  Harsh Harsh Horsh oo gpeedin
==le= : Device Name i per million p';‘les we Safety Acceleration Braking Comering o *7 CF D"f nﬁl"
Test Neil Cawse 322 permillion = s - Percentile Percentile Percentile Percentile oo
miles M1 previous
Alex’s Group 319 enchma Month
Sherif's Group 210 Silver Bullet - GOS+ 0.42
Apollo 303 ‘babyMover 7 +0.47
Personal Groups 239 Hegedus = =
Scooty-Puff, Ir -0.11
Hansen 299 i A
VW Golf 2010 2.21 0.26
Blugi g
lugin Hybrid Ele 286 Betty Boop GOS+ 2.30 -0.15
Falgarwood 278 Car2Go 0.39

Avg. Predicted Collisions / million miles
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Czesto zadawane pytania

Jestem juz uzytkownikiem Geotab Data Connector. Jak
rozpoczac¢ korzystanie z danych i szablonu analizy
porownawczej dotyczacej bezpieczenstwa?

Jesli jestes juz uzytkownikiem Geotab Data Connector, masz teraz dostep do tabel dotyczacych
bezpieczenstwa za posrednictwem rozwigzania Data Connector. Jesli tworzysz wtasny pulpit
nawigacyjny, podobnie do tabel KPI pojazdu, mozesz zbudowac¢ elementy deski rozdzielczej w oparciu o
nowe dane. Jesli korzystasz z szablondéw, mozesz pobra¢ nowy szablon, ktéry zostanie wypetniony po
pomysinym nawigzaniu potgczenia.

Jakie sg réznice miedzy prognostycznymi danymi analitycznymi
dotyczacymi bezpieczenstwa (Data Connector) a istniejaca karta
wynikow bezpieczenstwa (MyGeotab)?

Nowa wersja poziomow odniesienia dotyczgcych bezpieczenstwa koncentruje sie na mozliwosci kolizji, a
nie na wynikach. Wyniki w MyGeotab mozna konfigurowac, a wagi wynikéw podczas obliczania wzoru
mozna modyfikowag.

W nowym modelu prognostycznym nie mozna modyfikowa¢ wagi wynikow, poniewaz kazda podkategoria
bedzie miata wtasne szczegdty ryzyka. Nowa wersja bedzie obejmowac¢ dane od 2 stycznia 2023 r. i
pozniejsze.

Jakie urzadzenia sg uwzglednione w prognostycznych danych
analitycznych i poziomach odniesienia dotyczacych
bezpieczenstwa?

Wszystkie urzgdzenia moga korzystac z tych informacji. Obowigzuja jednak nastepujgce wytgczenia:

e urzadzenia, ktdre nie przekazaty informacji w ciggu ostatniego miesigca lub nie miaty co najmniej
50 km aktywnosci w ciggu ostatnich 7 dni, ale nadal majg przewidywany wskaznik kolizji,

e urzadzenia, ktore nie wykonaty przejazdu lub nie zapisaty prawidtowych odczytéw GPS,
e urzadzenia OEM i innych firm lub urzadzenia rzagdowe,

e bazy danych w instancji handlowej rzadu USA,

e urzadzenia z wtgczonym trybem ograniczonego zakresu danych.

W jaki spos6b wykrywane sg kolizje?

Do identyfikac;ji kolizji wykorzystujemy metode opartg na sztucznej inteligencji. Kolizje opisano bardziej
szczegotowo tutaj (w jez. angielskim).
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zastrzezone


https://docs.google.com/document/d/1lknnycedBNJsGgqnmeHobfXLm4wenFQSGp1kp5_jOvw/edit

Kiedy aktualizowane sg wyniki bezpieczenstwa?

Wyniki bezpieczenstwa sg aktualizowane codziennie 0 23:30 UTC. Niedawno ulepszyliSmy nasz potok
danych, aby wyswietla¢ wyniki dzienne, a nie miesieczne, w oparciu o opinie klientéw.

Co sie stanie, jesli przeniose urzadzenie do innego pojazdu?

W przypadku urzadzen, ktére przeniesiono do innego pojazdu, nie bedzie prognoz dla zadnego z tych
pojazdéw w danym dniu.

Co sie stanie, jesli przeniose moje urzadzenie GO z jednej bazy
danych MyGeotab do innej?
W dniu przeniesienia dane zostang ustawione na warto$s¢ NULL. Nastepnego dnia pozycje dotyczace

bezpieczenstwa, prawdopodobienstwa kolizji i przewidywane kolizje beda rejestrowane tylko dla nowego
ID urzadzenia.

Dlaczego poréwnywane floty i pojazdy w klastrze danych analizy
porownawczej dotyczacej bezpieczenstwa rézniag sie w
zaleznosci od dnia? W jaki sposéb wptywa to na interpretacje
zachowan mojej floty?

Istniejg dwa powody zmiany liczby flot i/lub pojazdéw w klastrze. Pierwszym powodem jest liczba
aktywnych pojazdow, ktéra zmienia sie z dnia na dzien. Na przyktad liczba aktywnych flot i/lub pojazdow
w weekendy jest zazwyczaj mniejsza niz w dni powszednie. Percentyle sg niezmienne w stosunku do
liczby flot i/lub pojazdéw, wiec zawsze oznaczajg ich wzgledna pozycje w odniesieniu do grupy
poréwnawcze;.

Drugim powodem jest to, ze co tydzien szkolimy nasz model podobienstwa i stale dokonujemy
aktualizaciji, aby zapewnia¢ poréwnywanie klientdw z najbardziej podobnymi odpowiednikami. Dlatego
sktad klastrow floty zmienia sie nieznacznie z tygodnia na tydzien, aby zapewnié¢ kazdorazowe
poréwnanie z flotami i/lub pojazdami, ktére sag najbardziej zblizone do Twoich pod wzgledem
geolokalizaciji, typow pojazddw i ich przeznaczenia.

Dane dotyczace gwattownego hamowania, gwattownego
przyspieszania i skrecania sg czasami bledne i zawieraja
fatszywe wyniki pozytywne. Jak sobie z tym radzicie i czy sg one
w ogole filtrowane?

GPS i akcelerometry to dwa z najczestszych zrédet danych wykorzystywanych do odczytywania
gwattownych zdarzen. Chociaz akcelerometry doskonale sprawdzajg sie w przypadku gwattownych
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ruchow, np. kolizji i przeszkdd na drodze, nagte zmiany przyspieszenia nie zawsze wskazujg na styl jazdy.
Z drugiej strony, dane GPS sg bardziej stabilnym Zrédtem ze wzgledu na czestotliwos¢ i fakt, ze predkosci
GPS Geotab sg weryfikowane predkoscig obrotowg silnika pojazdu podczas jazdy. Te wtasciwosci danych
GPS sprawiajg, ze jest to dobre narzedzie do pomiaru zachowan kierowcy, trwajgcych zwykle od 0,5 do
kilku sekund.

Mimo ze dane GPS sg Swietne, akcelerometry sg nadal wartosciowe, poniewaz ich czuto$¢ pozwala nam
na rejestrowanie bardziej nagtych zdarzen, ktére sg wprawdzie rzadsze, ale jednak wystepuja. Do
okreslania nagtych zdarzen i ich progéw uzywamy informacji i rozktadéw statystycznych akcelerometrow
wraz z GPS, taczac te dwa strumienie danych w podejscie oparte na danych.

Moja flota sktada sie z réoznych typow pojazdoéw o réznym
przeznaczeniu. W jaki sposob jest poréownywana z innymi
flotami?

W ramach klastrowania tgczymy floty o podobnym sktadzie typéw pojazdéw i podobnym przeznaczeniu.
Z tego wzgledu Twoja flota bedzie poréwnywana z innymi flotami o podobnym zestawie typow pojazdéw
i podobnym przeznaczeniu.
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