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В даний час логістика є однією з ключових галузей економіки, яка відіграє 

важливу роль у забезпеченні ефективного функціонування  бізнесу  та  
задоволення  потреб  споживачів [1]. 

 
 

Таблиця 1 – Приклад оформлення матеріалів 

   

   

 

Розв’язок  задачі  комівояжера  може  бути  подано  як  послідовність 
обходу  міст.  Також  для  утворення  гамільтонового  циклу ЗК додається умова. 
Тоді цільова функція має виглядати таким чином:   

.                                               (1) 

 

 

Рисунок 2 – Результат побудови маршруту алгоритмом GRASP 
 
 
Висновок. У результаті проведеного дослідження підтверджено 

швидкість евристичного методу GRASP пошуку найкращого можливого  
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рішення – оптимального шляху для доставки товарів. Це досягається завдяки 
застосуванню локального пошуку, який шукає найкраще можливе рішення в 
околі поточного рішення. 
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