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Puntos Máximos: 15
Porcentaje: 5%
Nota: ______


Estudiante: _____________________ Sección: 8-_____ Fecha: ____/____/2026
PARTE I: EVIDENCIA DEL TRABAJO EN EL LABORATORIO (Valor: 6 Puntos, 3 puntos cada uno)
Instrucciones: Pegue una captura de pantalla clara del trabajo práctico realizado en la clase dentro de los recuadros correspondientes.
1. Diseño de robot en Tinkercad:
	




PARTE III: RÚBRICA DE EVALUACIÓN (Para Uso Exclusivo del Docente)
	Indicador del Logro
	Inicial (1 pto)
	Intermedio (2 pts)
	Avanzado (3 pts)

	Estabilidad Estructural
	El robot se cae fácilmente. No tomó en cuenta una buena base ni el peso.
	El robot es estable, pero el peso no está bien distribuido del todo.
	El robot es completamente firme, tiene una base ancha y no se vuelca al moverse.

	Uso de Mecanismos
	No logra conectar bien los motores o engranajes para generar movimiento.
	Coloca engranajes o poleas, pero el mecanismo se traba o patina un poco.
	Conecta de forma perfecta los engranajes logrando que el robot se mueva con fluidez.

	Análisis y Orden
	Se limita a copiar el ejemplo exacto, mostrando dificultad para explicar cómo funciona.
	Cambia algunas cosas de su robot y explica con leves fallas las preguntas.
	Crea un diseño propio, original y responde las preguntas de forma clara y lógica.



