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5.1   หลกัการเขียนแลดเดอร์ไดอะแกรม(Ldder  Diagram)                                                   

 ​ แลดเดอร์ไดอะแกรมเป็นโปรแกรมเป็นภาษาท่ีนิยมเขียนกนัมากเพราะคลา้ยกบัวงจรรีเลยเ์พียงแต่

ตอ้งรู้ หลกัการแลดเดอร์ไดอะแกรม เพ่ิมเติมโดยมีหลกัารเขียนดงัต่อไปน้ี ​

               การกำหนดอินพตุ   เอาตพ์ตุ   รีเลยภ์ายใน ตวันบัตวัตั้งเวลาหรรือหมายเลขกำกบัหนา้สมัผสัข้ึนอยู่

กบั PLC ู่แต่ละยีห่อ้ และคุณสมบติัของแต่ละรุ่นและยีห่อั​

              ในการเขียนโปรแกรมไม่สามารถเขียนโปแกรมเช่ือมต่อระหวา่งบสั(Bus)   กบัคอยลโ์ดยตรงไดใ้น

กรณี  ท่ีตอ้งการต่อโดยตรงตอ้งใชค้ำ สัง่พิเศษหรือรีเลยพิ์เศษช่วย  

 

              ตำ แหน่งหนา้สมัผสัจะวางหลงัรีเลยไ์ม่ได ้ 



 

 

 

 

 

ใบความรู้ท่ี  5 หน่วยท่ี            5 

วชิา  การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า สอนคร้ังท่ี        3 

 

              

 การเขียนโปรแกรมไม่ควรเขียนโปรแกรมใหส้ั้นแต่ซบัซอ้นเพียงแค่ประหยดัหน่วยความจำเท่านั้น 

ในการเขียนเขียนโปรแกรมนั้นตอ้งใหเ้ขา้ใจง่ายเพ่ือสะดวกต่อการตรวจสอบ 
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           หนา้สมัผสัของอินพตุ  เอาตพ์ตุ รีเลยภ์ายในตวัตั้งเวลา ตวันบั หมายเลขเดียวกนันั้นสามารถใชใ้น

โปรแกรมไดห้ลายคร้ัง    โดยไม่จำกดัจำนวนแต่ใชห้มายเลขเดียวกนัในบรรทดัเดียวกนัไม่ได ้ 

 

              สญัญาณควบคุมจะไหลจากวา้ยไปขวาเท่านั้นไม่สามารถไหลยอ้นกลบัได ้
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              หนา้สมัผสัอินพตุ เอาตพ์ตุ ตวันบั ตวัตั้งเวลา รี

เลยภ์ายใน   จะนำมาขนานหรืออนุกรมจำนวนมากเท่าใดกไ็ดไ้ม่จำกดั      แต่อยา่ใชเ้บอร์เดียวกนัขนานหรือ

อนุกรมกนั  
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             สามารถท่ีจะนำเอาขดลวดเอาตพ์ตุรีเลยภ์ายใน ตวันบัตวัตั้งเวลามาต่อขนานกนัได ้แต่อยา่ใชเ้บอร์

เดียวกนัมาต่อขนานกนั 
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            การส่งสญัญานควบคุมมากกวา่หน่ึงคร้ังไปยงัขดลวดเอาตพ์ตุท่ีเป็นหมายเดียวกนัไม่ไดถ้า้ตอ้งใช้

ตอ้งใชฟั้งกช์นัพิเศษมาช่วย 

 

            ตวัตั้งเวลาและตวันบัใชห้มายเลขเดียวกนัไม่ไดแ้ละใชไ้ม่สามารถใชห้มายเลขเดียวกนัมากกวา่หน่ึง

คร้ังตอ้งเปล่ียน หมายเลขใหม่ท่ีไม่ซํ้ ากนั 

 

            โปรแกรมท่ีไดเ้ขียนข้ึนCPU  จะทำการEXECUTEDจากบรรทดัแรกถึงบรรทดัคำสัง่END   เป็น

คำสัง่แรกท่ีถกูใชโ้ดย END อาจมีหลายตํ่งแหน่งกเ็ป็นไปได ้ ซ่ึงตอ้งใชค้ำ สัง่หรือฟังกช์นัพิฌศษเขา้มา 

ช่วย     ท่ีเป็นเช่นน้ีเพ่ือจุดประสงคส์ำหรับการทดลองโปรแกรม  
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5.2   การเขียนคำสัง่ภาษาบูลีนจากแลดเดอร์ไดอะแกรม ​

           ในการป้อนโปแกรมในนอกจากภาษาแลดเดอร์แลเ้รายงัสามารถใชค้ำ สัง่ภาษาบูลลีนในการป้อนโปร

แกมซ่ึงPLCขนาดกลาง ​

นิยมใชค้ำ สัง่ภาษาบูลลีนมากทั้งน้ีไดมี้การแปลงจากแลเดอร์ไดอะแกรมมาเป็นภาษาบูลลีน​

           โครงสร้างโปรแกรมภาษาบูลลีนประกอบดว้ย   3   ส่วนหลกัดงัน้ี ​

                 1. หมายเลขกำหนดลำดบัของบรรทดั(ADDRESS) ​

                 2. ส่วนท่ีเป็นคำสัง่(INSRUCTION) ​

                 3. หมายกบักบัอุปกรณ์ภายใน PLCและหนา้สมัผสัต่าง(DATA)  

 

5.3   ตวัอยา่งการเขียนคำสัง่ภาษาบูลลีนจากแลเดอร์ไดอะแกรม  

[ ตวัอยา่งท่ี 1 ] [ ตวัอยา่งท่ี 2 ] [ ตวัอยา่งท่ี 3 ] [ ตวัอยา่งท่ี 4 ] [ ตวัอยา่งท่ี 5 ] 

http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#1
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#2
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#3
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#4
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#5
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[ ตวัอยา่งท่ี 6 ] [ ตวัอยา่งท่ี 7 ] [ ตวัอยา่งท่ี 8 ] [ ตวัอยา่งท่ี 9 ] [ ตวัอยา่งท่ี 10 ] 

              

 

 

  ​ ตวัอยา่งท่ี 1   วงจรสญัญาณขา้เพียงหน่ึงตวั(Input   Cricuit)  

  ​

   

 

แลดเดอร์ไดอะแกรม วงจรสญัญาณเขา้เพียงหน่ึงตวั 

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

   00000            LD  00001  

   00001          OUT  00200 

   00002          END    - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน  

กลบัดา้นบน 

               ตวัอยา่งท่ี 2   วงจรอนัดบัหรือวงจรอนุกรม(Series  Cricuti)  

http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#6
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#7
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#8
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#9
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#10
http://bootanongsak.tripod.com/Unit/Unit_5.htm#0
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​

   

 

วงจรอนัดบัหรือวงจรอนุกรม(Series  Cricuti)  

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD   00001 

00001 OR  00002 

00002 OUT  00200 

00003 END  - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

 

 

 

               ตวัอยา่งท่ี 3   วงจรขนาน (Parallel   Cricuit) 

​

   

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD  00001 
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วงจรขนาน (Parallel   Cricuit) 

00001 OR 00002 

00002 OUT 00200 

00003 END  - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

 

               ตวัอยา่งท่ี 4   วงจรรักษาสภาวะใหค้งไว(้Self  Honlding  Curit)  

​

   

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD  00001 

00001 OR  00200 

00002 AND  NOT   00200 

000003 OUT  00200 

00004 END - 
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วงจรรักษาสภาวะใหค้งไว(้Self  Honlding  Curit)  

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

 

               ตวัอยา่งท่ี 5   วงจรสลบัการทำงานหรือเลือกลำดบัในการทำงาน  

​

   

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00001 

00001 OR 00200 

00002 AND  NOT  00200 

000003 OUT 00200 

00004 END - 
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วงจรสลบัการทำงานหรือเลือกลำดบัในการทำงาน 

คำสัง่ภาษาบูลลีน 

               ตวัอยา่งท่ี 6    วงจรผสม(Compound Criccurit) 

​

   

 

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00001 

00001 AND  NOT 00002 

00002 OR 00003 

00003 AND NOT 00004 

00004 AND 00005 

00005 OUT 00200 

00006 END - 
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วงจรผสม(Compound Criccurit) 
คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

 

               ตวัอยา่งท่ี 7    วงจรผสมชนิดใชค้ำ สัง่ OR LD(Copound  Curit  (OR LD)) 

​

   

​

วงจรผสมชนิดใชค้ำ สัง่ OR LD(Copound  Curit  (OR 

LD))  

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00001 

00001 LD 00002 

00002 AND 00003 

00003 OR LD - 

00004 AND 00004 

00005 OUT 00002 

00006 END - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

               ตวัอยา่งท่ี 8    วงจรผสมใชค้ำ สัง่ชนิด AND LD 
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​

   

​

วงจรผสมใชค้ำ สัง่ชนิด AND LD  

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00001 

00001 AND NOT 00002 

00002 LD 00003 

00003 OR 00004 

00004 AND LD - 

00005 AND NOT 00005 

00006 OUT 00200 

00007 END - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

               ตวัอยา่งท่ี 9   วงจรผสมชนิดใชค้ ํ่าสัง่AND LD และ OR  LD 
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​

  วงจรผสมชนิดใชค้ ํ่าสัง่AND LD และ OR  LD  

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00001 

 00001  OR 00200 

00002 LD 00003 

00003 AND 00004 

00004 LD 00005 

00005 AND  00006 

00006 OR  LD - 

00007 AND LD - 

00008 OUT 00200 

00009 END - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

 

 

               ตวัอยา่งท่ี 10  วงจรสญัญาณออกรวม 
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​

   

​

วงจรสญัญาณออกรวม  

 

ADDRESS INSTRUCTION DATA 

00000 LD 00001 

00001 OUT 00200 

00002 AND 00002 

00003 OUT 00201 

00004 AND 00003 

00005 OUT 00202 

00006 END  - 

คำ สัง่ภาษาบูลลีน 

 

 


