
 
1.โปรแกรมแปลภาษา 

รบัรู ้ คดิ ปฏบิตั ิ

ตรวจจับภาษา 
วเิคราะหโ์ครงสรา้ง 

การใชโ้มเด
ลภาษาขนาดใหญ ่ 
การเรยีนรูจ้ากผูใ้ช ้
การพจิารณาบรบิท 
 

การแสดงคำแปล 
การแปลแบบ
เรยีลไทม ์
 

 
2.รถยนตไ์รค้นขบั ทีต่อบสนองตอ่สญัญาณไฟจราจร 
 

รบัรู ้ คดิ ปฏบิตั ิ

กลอ้งคอมพวิเตอร์
วชิัน่  
เซน็เซอร ์LiDAR 
และ RADAR 
การรูจ้ำวตัถ ุ 
 

ระบบจะพจิารณาวา่
ไฟจราจรนัน้ควบคมุ
แยกทีร่ถกำลงัจะผา่น
หรอืไม ่
 
คาดการณว์า่รถคนั
หนา้อาจหยดุหรอื
เคลือ่นตวัตามไฟ
จราจร 
 
 รถสามารถปรับปรงุ
การตอบสนองจาก
ประสบการณก์ารขบัขี่
ทีผ่า่นมา 
 
 

การหยดุหรอืเคลือ่น
ตวัอตัโนมตั ิ
 
การควบคมุความเร็ว 
 
การสือ่สารกบัระบบ
จราจร 
 

 


