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НАЛАШТУВАННЯ ПАРАМЕТРІВ ПІД-РЕГУЛЯТОРІВ СИСТЕМИ 
РЕГУЛЮВАННЯ ТЕМПЕРАТУРИ ЗАСОБАМИ MATLAB SIMULINK 

Система регулювання температури складається з таких ланок: пристрою, 
який задає значення температури, величина якого власне регулюється 
системою; керуючого (регулюючого) пристрою; виконавчого механізму; об’єкта 
управління; підсистеми зворотнього зв’язку [1, 2]. Центральною ланкою 
системи є регулюючий пристрій, у якості якого у більшості випадків 
використовуються ПІД-регулятори [1, 2]. ПІД-регулятор поєднує у собі функції 
пропорційного, інтегрального та диференціального регуляторів, тому сумарний 
вихідний сигнал ПІД-регулятора буде залежати від інтегрованого впливу 
кожного з цих регуляторів [3. 4]. 

Мета нашого дослідження полягає у розробленні технології налаштування 
параметрів ПІД-регуляторів замкнутої двокаскадної системи регулювання 
температури, модель якої наведена на рисунку 1, засобами Matlab Simulink. 

 
Рисунок 1 –Модель замкнутої двокаскадної системи регулювання температури 

Модель замкнутої двокаскадної системи регулювання температури (рис. 1) 
була створена у такій послідовності: 

а) Спочатку була створена модель першого ступеня системи зі 
стандартними параметрами блоків. 

б) Стандарні параметри блоків моделі першого ступеня замінювалися на 
фактичні, а параметри ПІД-регулятора налаштовувалися на оптимальний 
режим; 

в) Модель першого ступеня системи була замінена блоком підсистеми. 
г) Насамкінець була створена модель другого ступеня системи, у якій 

перший ступінь системи був замінений блоком підсистеми, а параметри 
ПІД-регулятора налаштовувалися на оптимальний режим. 

Результати моделювання роботи замкнутої двокаскадної системи 
регулювання температури наведені на рисунку 2 у вигляді трьох графіків:  

а) Перший графік (жовта горизонтальна лінія) відображує значення 
температури, яке повинна підтримувати система. 



б) Другий графік (червона лінія) відображує значення температури, яке ми 
отримуємо на виході першого ступеня. 

в) Третій графік (синя лінія) відображує значення температури, яке ми 
отримуємо на виході другого ступеня системи. 

 
Рисунок 2 – Результати моделювання роботи замкнутої двокаскадної системи  

Таким чином, у даному дослідженні:  
1.​ Запропонована технологія налаштування параметрів ПІД- регуляторів 

засобами Matlab Simulink. 
2.​ Досліджено процес роботи замкнутої двокаскадної системи 

регулювання температури на базі ПІД-регуляторів. 
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