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摘要： 
蝸桿傳動（Worm Gear）是一種由蝸桿和與之嚙合的螺旋齒輪（蝸輪）組成的齒輪傳動裝置，其
結合直流永磁馬達（Permanent Magnet DC Motor, PMDC）便形成一種常見的蝸桿傳動動力模
組。這種傳動模組能有效降低轉速並產生較大的力矩，廣泛的應用於工業機械及各行各業中
需要低速高扭力的場合，例如公共空間的大型照明吊燈之搖控升降、電動行動代步車及各式
捲門等應用。然而，在蝸桿傳動動力模組大量地被組裝應用過程中，僅進行少數的性能抽檢
，若動力模組中的馬達性能異常，可能導致應用裝置故障、人員受傷或相對應的各種工安事
故，因此快速且有效的進行大數量之檢測便有其必要性，以提升各種應用情境的安全。因此
，本研究提出基於STM32嵌入式控制器之蝸桿傳動動力模組參數檢測系統，朝向快速、準
確、便攜等特性，且可以廣泛應用於多種具有蝸桿蝸輪組合的動力模組產品之參數檢測，以
解決上述之問題。 

技術分類 功效分類 

STM32嵌入式控制器 撰寫及實驗上控程式 
最小平方法 馬達參數量測 
PSO粒子群演算法 參數估測最佳化 
  
  

 
 
 


