MASTER
Mulai
Deklarasi library yang
digunakan

l

Deklarasi alamat slave dan
pin yang digunakan

Permbacaan Variabel nilai
potensiometer

Selesai




SLAVE

Deklaram library
yang digunakan

Deklaram pin dan
variabel yang
digunakan

Pembacaan kondisi HIGH/LOW
pada input motor

/ Maotor DC bergerak /

Selesai




