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壹、創意動機及目的 

一、創意動機 
現代社會垃圾量龐大，而垃圾分類的正確性對環境保護和資

源回收有極大影響，民眾常因麻煩或不熟悉分類規則而隨意

丟棄，導致分類錯誤，為了提升垃圾分類的便利性與準確度，

我們希望設計一個全自動分類垃圾桶，幫助使用者輕鬆完成

垃圾分類。 

二、創意目的 
藉由自動化系統，提升分類效率與準確性，減少人為的錯誤

分類，讓民眾不需要思考分類規則，只要把垃圾放入即可自

動完成，增加垃圾處理的便利性，讓更多人落實垃圾分類。 
 

貳、作品特色與創意特質 

一、作品特色 
全自動化服務、既環保又衛生。 

二、創意特質 
本產品結合感測與自動分類技術，將傳統垃圾桶升級為智慧

環保設備。除了免分類投遞的創新概念，亦加入容量偵測提

醒，讓垃圾分類不再只是被動動作，而是一種結合便利性與

趣味性的創意體驗。 
 

P1 



參、研究方法或過程 
一、流程圖 

 
 

二、系統架構 
本文13pt(第一行空兩個字)。 
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肆、依據理論及原理 

一、OOOOO 
本文13pt(第一行空兩個字)。 
 

二、OOOOO 
本文13pt(第一行空兩個字)。 
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伍、作品功用與操作方式 

一、作品功用 
本文13pt(第一行空兩個字)。 
 

二、操作方式 
本文13pt(第一行空兩個字)。 
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陸、製作歷程說明 

一、硬體部分 
本文13pt(第一行空兩個字)。 

二、軟體部分 
本文13pt(第一行空兩個字)。 

三、材料表 

表 6：材料表 

材料名稱 數量 材料名稱 數量 

燈條 1 RFID 1 

超聲波 4 OOOOO 1 

磁扣 1 OOOOO 1 

UNO板 1 OOOOO 1 

垃圾桶 4 OOOOO 1 

ESP-32 CAM 1 OOOOO 1 
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柒、附錄：作品分工表 

參賽學生 工作任務 

A 收集資料、設計外型、雲端設計、錄製語音、撰寫報告 

B 收集資料、設計外型、程式設計、影片拍攝、影片剪輯 

C 收集資料、程式設計、雲端平台、影片拍攝 

  

捌、附錄：競賽日誌 

年 月  日 進度 紀錄 工作分配 

112 08 15 
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