Robot se ztraci z pozic a vyzaduje aktualizaci CitaCu

v O

Clanek pojednava o moznych ptiginach ztraty robota z pozic a z toho titulu dasty pozadavek
na aktualizaci pocitadla ota€eni (revolution counter update) u standardnich univerzalnich
manipulatord.

To se mlze stavat z mnoha rliznych divodu:

1.

P¥i vypnuti robota resp. pfi jeho opétovném zapnuti:

Vadna baterie SMB karty

Baterie je umisténa v paté pfipadné prvni & druhé ose manipulatoru (dle jeho typu).
Baterie ma zivotnost 3-5 let v zavislosti na frekvenci vypinani robota.

Vadné brzdy na osach

PredevSim osa €. 3 je nachylna nedostateCny brzdny moment opotfebované brzdy.
ABB autorizovany servis standardné neméni vadné ¢asti motort, motor se méni jako
celek za novy Ci repasovany.

Robot v provozu:

Kolisani napéti v siti

Zejména starSi typy robotl trpély na kolisani napéti v rozvodné siti. Sebemensi
pokles muze robot vyhodnotit jako vypnuti a zane ukladat potfebna data pro
opétovné zapnuti. Nabéh napéti v nékolika milisekundach az sekundach zpusobi
znovuzapnuti systému robota. Ten ovéem bez dokonceni ukladani vyhlasi neplatnost
aktualizace c¢itacu. V takovém pfipadé se do pfivodu napajeni kontroleru muze
pfipojit zpozdovaci prvek (relé) znemoznujici znovuzapnuti napf. do 30s.

Vadny SMB kabel

Chybu a predevSim systémové selhani, které vyusti nutnosti aktualizovat Citacd,
zpusobi vadny SMB kabel. Tato nedokonalost spojeni mezi kontrolérem a SMB
kartou v manipulatoru mlze byt vada opakujici se nepravidelné. NejsnazSim
zpusobem ovéreni je vyména kabelu nahradnim pfipadné kabelem z jiného robota.
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