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1.​โปรแกรมแปลภาษา 

 

 

 

 

 

2.​รถยนตไ์รค้นขบั ทีต่อบสนองตอ่ไฟจราจร 

รับรู ้ คดิ ปฏบิตั ิ

        โปรแกรมแปลภาษารับรู ้
ขอ้มลูโดยอาศยัเทคโนโลยี
ปัญญาประดษิฐ ์(AI)  

      รับคำสงัมาแปลคํา วล ี
จากภาษาไทยเป็นภาษา
อืน่ๆ หรอื แปลภาษาอืน่ๆ 
เป็นภาษาไทย 

      ขัน้ตอนพืน้ฐานคอืเลอืก
ภาษาตน้ฉบบัและภาษา
เป้าหมาย ป้อนขอ้ความหรอืเ
ลอืกไฟล/์
รปูภาพ จากนัน้จงึกดปุ่ ม 
"แปล" เพือ่ดผูลลพัธ ์

รับรู ้ คดิ ปฏบิตั ิ

           ขอ้มลูจากเซน็
เซอรห์ลากหลายชนดิ ไดแ้ก ่
กลอ้ง สำหรับการมองเห็นวตัถ,ุ 
เรดาร ์สำหรับตรวจจับระยะ
ทางและความเร็ว, และ ไลดาร ์
สำหรับสรา้งแบบจำลองสาม
มติขิองสภาพแวดลอ้ม  

       ขอ้มลูจากเซน็
เซอรเ์หลา่นีจ้ะถกูนำไป
ประมวลผลดว้ย  
ปัญญาประดษิฐ ์(AI) เพือ่
สรา้งความเขา้ใจสภาพ
แวดลอ้ม, ระบสุ ิง่กดีขวาง, 
และวางแผนเสน้ทางการ
ขบัขี ่ 

    ปฏบิตังิานดว้ยระบบ 3 สว่น
หลกั คอื 
 1. ระบบรับรูส้ภาพ
แวดลอ้ม ใชเ้ซน็เซอร ์Lidar, 
Radar, กลอ้ง เพือ่ตรวจจับ
วตัถ,ุ คน, เลน, และสญัญาณ
ไฟ 
 2. ระบบประมวลผล วเิคราะห์
ขอ้มลูจากเซน็เซอร ์วางแผน
เสน้ทาง และตดัสนิใจ 



  3. ระบบควบคมุ ใชเ้ป็นกลา้ม
เนือ้ของรถ ควบคมุพวงมาลยั 
คนัเรง่ และเบรก ตามคำสัง่
จากระบบประมวลผล เพือ่
นำทางและขบัเคลือ่นรถอยา่ง
ปลอดภยั 


