2.2

Wat gaat de tjbot doen?

De opdracht is dat je moet beschrijven wat je tjbot gaat doen en bedenken of het een
goed idee is voor de gekozen rampscenario. De tjbot moet een lampje hebben en
een gps tracker dat is nodig om de mensen naar een veilige plek te brengen. Het
lampje zorgt er voor dat de persoon die de robot tegen komt hem kan zien overdag
en in de nacht want in de nacht wordt er meestal gestopt met zoeken omdat het te
donker is maar door het lampje kan de tjbot verder gaan met zoeken, waardoor er
veel sneller mensen gevonden worden. de gps tracker hebben we nodig om de tjbot
naar een veilige plek te brengen als hij een persoon heeft gevonden.
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