BASURERO INTELIGENTE

El basurero al
detectar un
mavimsento & una
distancia menor a

10em

Reproduce
unsonido una
sola vez

Paralelamente
reproduce un
sonido una sala
ver

Imicia su
funcionamsant
o &l mator
grande a una
potencia de -10
&l un tiempo
de L segundo

Esgiiofa Lif
tiemgo de
B

segundos

Reproduce un
sonido una sala

Reproduce wn
sonido una sala
ver

El motor grande a
una potencia de
10 en 1 segundo
cierra la tapa

Toda la programacidn se repide indefinidamente esperando |a reaccion del sensor ultrasdnico




EL robot inicia
con una potencia
de 40 de manera
indefinida

CARRO AUNTONOMO CON SENSOR DE COLOR

INICIA UNA PROGRAMACION EN PARALELO

Utiliza el sensor de
color para identificar
el piso el color negro

5i s detectado el robot girara a El rofot avanza
la derecha a una potencia de 30 indefinidamente a
enun tiempo de 2 segundos una potencia de 40
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Paralelamente
esta preparado
para detectar el
color rojo

5i detecta El robot El robot retrocede a una El robot gira a la derecha a
el calor roja espera 4 potencia de -20 en un tiempo una potencia de -30 en un
el robot se segundos de 2 segundos tiempo de 2

detiene




ROBOT DE BIENVENIDA

Reproducirad un audio con explicacion de la
cultura que origing el Castillo de Tomabal
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Al ejacutar el Reproduci 5i el robot ~0
programa a un audio detecta un b B
aparecera en la de ochjeto a una <
pantalla del bienvenido distancia menar Y e S ) e
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Paralelamente el robot movera los brazos 4
veces tiempo que dura el audio de

explicacidn

Toda la programaciaon se repide indefinidamente esperando |a reaccidn del sensor ultrasonico




