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#101 Ohjaus puhelinta kallistamalla - BT-ongelma 
(Ohjelmassa on ongelma. Bluetooth lähettää komentoa koko ajan ja väylä tukkeutuu useimmissa 
puhelinmalleissa. Vantaan tableteissa appi toimii. Kortissa #102 tämä ongelma on ratkaistu.) 
 
Appi ottaa yhteyden Arduinon BT-moduliin ja lähettää sinne haluttuja kirjaimia ja numeroita. Numerot 
lasketaan kiihtyvyyssensorin avulla. Sovelluksessa lasketaan puhelimen x- ja y-suuntien avulla.. 
Komento lähtee koko ajan.  
  
Initialize global on muuttuja, johon laittaa tai varastoida joko lukuja tai merkkejä. Muuttujalle 
annetaan arvo komennolla set global muuttujannimi. Muuttujasta saatu tieto saada pois komennolla 
get global muuttujannimi. Matematiikalaskukaavoja saa lisätty maths kohdasta. Round pyöristää 
luvut kokonaisluvuiksi. 

 

 
 
PT. Vaihda muuttujille toinen, niitä kuvaava nimi 
PT. Lisää auton pysäytysnäppäin. (Ei tarvitse kuin hetkellisesti pysäyttää, syventävänä miettiä 
kokonaan sammuttavan näppäimen) 
ST. Muuta laskuja niin, että auto liikkuu hitaammin 
ST. Muuta koodia niin, että ohjaus pohjautuu servoon 
ST. Nyt Bluetooth tukkeutuu. Ohjelmoi niin, että sovellus lähettää uuden arvon vain kun ohjauksen 
arvo muuttuu.    


