
 
المنتظم الثقالة مجال في قديفة حركة  

Mouvement d'un projectile dans le champ de pesanteur 
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I- التسارع متجهة 
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II- اللحظية السرعة متجهة 
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III- للحركة الزمنية المعادلات 
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VI- المسار معادلة  

  yو x تعبيري بين t نقصي عليها، للحصول القذيفة قصور مركز احداثيتي بين العلاقة هي
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 شلجم عن عبارة المسار ان نستنتج

المسار قمة -  V 

القذيفة قصور مركز يصلها نقطة أعلى هي تعريف  

 
 F المسار قمة عند عامة خاصيات
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 : هي المسار قيمة القذيفة لصول اللازمة الزمنية المدة
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VI- المدى 



 الذي الأفقي للمحور تنتمي P بحيث القذيفة، سقوط أثناء G للنقطة P والموضع انطلاقها، لحظة القذيفة قصور لمركز  G0 الموضع بين المسافة هو
 G0 يشمل
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