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prof. dr hab. inz. Ryszard Strzelecki (r.strzelecki@we.umg.edu.pl)

1.

Analiza uktadéw zasilania elektrolizeréw matej i duzej mocy.

Opracowanie (projekt i wykonanie) modelu laboratoryjnego prostownika hybrydowego (tyrystorowo-
tranzystorowego) do zasilania elektrolizerow duzych mocy.

Analiza systemoéw magazynowania energii i tadowania EV z miejskiej sieci trakcyjnej 600-700DC
oraz trakgji kolejowej 3kVDC.

Opracowanie (projekt i wykonanie) skalowalnego modelu laboratoryjnego uktadu przeksztattnika
energoelektroniczne sprzegajgcego bateryjny magazyn energii i fadowarki EV z trakcjg kolejowg
3kVDC.

Projekt i wykonanie ukfadu fadowania bezprzewodowego hulajnogi elektryczne;j.

Analiza bezprzewodowych systemow zasilania jednostek ptywajgcych na- i podwodnych.

dr hab. inz. Andrzej Lebkowski, prof. UMG (a.lebkowski@we.umg.edu.pl)

9.

10.

Opracowanie ukfadu sterowania/kontroli (do wyboru dowolny obiekt przemystowy lub okretowy a takze
technika realizacji (PLC, SCADA, uktady przekaznikowe, energoelektronika, mikrokontroler, karty
przetwornikowe, itp.).

Opracowanie ukfadu sterowania/kontroli (do wyboru dowolny obiekt przemystowy lub okretowy a takze
technika realizacji (PLC, SCADA, uktady przekaznikowe, energoelektronika, mikrokontroler, karty
przetwornikowe, itp.).

Opracowanie ukfadu sterowania/kontroli (do wyboru dowolny obiekt przemystowy lub okretowy a takze
technika realizacji (PLC, SCADA, uktady przekaznikowe, energoelektronika, mikrokontroler, karty
przetwornikowe, itp.).

Opracowanie uktadow sterowania/kontroli dla pojazdoéw elektrycznych (do wyboru zagadnienie
zwigzane z pojazdami elektrycznymi / todziami / dronami).

Opracowanie uktadéw sterowania/kontroli dla pojazdow elektrycznych (do wyboru zagadnienie
zwigzane z pojazdami elektrycznymi / todziami / dronami).

Opracowanie uktadéw sterowania/kontroli dla pojazdéw autonomicznych (robot, dron latajgcy, dron
ptywajgcy, robot humanoidalny).

Analiza mobilnych systemow zasilania elektrycznych uktadéw napedowych zasilanych paliwem
wodorowym.

Analiza wybranego urzgdzenia/uktadu/systemu (do wyboru dowolny obiekt, np. przemystowy, okretowy,
OZE, itp.).

Analiza wybranego urzgdzenia/ukfadu/systemu (do wyboru dowolny obiekt, np. przemystowy, okretowy,
OZE, itp.).

Analiza wybranego urzgdzenia/uktadu/systemu (do wyboru dowolny obiekt, np. przemystowy, okretowy,
OZE, itp.).

11. Analiza mobilnych systeméw zasilania elektrycznych uktadéw napedowych zasilanych paliwem

12.

13.

wodorowym.

Analiza wybranego urzgdzenia/uktadu/systemu (do wyboru dowolny obiekt, np. przemystowy, okretowy,
OZE, itp.).

Analiza wybranego urzgdzenia/uktadu/systemu (do wyboru dowolny obiekt, np. przemystowy, okretowy,
OZE, itp.).
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14. Analiza wybranego urzgdzenia/uktadu/systemu (do wyboru dowolny obiekt, np. przemystowy, okretowy,
OZE, itp.).

15. Opracowanie ukfadu sterowania/kontroli (do wyboru dowolny obiekt przemystowy lub okretowy a takze
technika realizacji (PLC, SCADA, uktady przekaznikowe, energoelektronika, mikrokontroler, karty
przetwornikowe, itp.).

16. Opracowanie ukfadu sterowania/kontroli (do wyboru dowolny obiekt przemystowy lub okretowy a takze
technika realizacji (PLC, SCADA, uktady przekaznikowe, energoelektronika, mikrokontroler, karty
przetwornikowe, itp.).

17. Opracowanie ukfadu sterowania/kontroli (do wyboru dowolny obiekt przemystowy lub okretowy a takze
technika realizacji (PLC, SCADA, uktady przekaznikowe, energoelektronika, mikrokontroler, karty
przetwornikowe, itp.).

18. Opracowanie uktadow sterowania/kontroli dla pojazdéw elektrycznych (do wyboru zagadnienie
zwigzane z pojazdami elektrycznymi / todziami / dronami).

19. Opracowanie ukfadéw sterowania/kontroli dla pojazdow elektrycznych (do wyboru zagadnienie
zwigzane z pojazdami elektrycznymi / todziami / dronami).

20. Opracowanie uktadow sterowania/kontroli dla pojazdéw autonomicznych (robot, dron latajgcy, dron
pltywajacy, robot humanoidalny).

Dr inz. Andrzej Kasprowicz (k.kasprowicz@we.umg.edu.pl )

1. Uruchomienie i badania uktadu napedowego typu Active Front End (AFE) w uktadzie zamknietym w
trybie servo z silnikiem z magnesami trwatymi.
2. Uktady balansowania napie¢ w obwodzie posredniczagcym falownikéw wielopoziomowych.

Dr inz. Natalia Strzelecka (n.strzelecka@we.umg.edu.pl)

1. Toolbox dydaktyczny do modelowania numerycznego réwnan rézniczkowych zwyczajnych.
2. Przydatnosc¢ jezyka C++ dla studentéw wydziatu elektrycznego w przykfadach.
3. Opracowanie bazy danych w C# na potrzeby ewidencji sprzetu na wydziale elektrycznym.

Dr inz. Mostefa Mohamed-Seghir (m.mohamed-seghir@we.umg.edu.pl)

Projekt i wykonanie ukfadu sterowania procesem technologicznym z wykorzystaniem sterownika PLC.
Modernizacja stanowiska laboratoryjnego do badania regulatoréw temperatury.

Modernizacja stanowiska laboratoryjnego do badania elementéw pneumatycznych.

Zaprojektowanie i wykonanie automatycznego systemu napetniania i dozowania z wykorzystaniem
sterownika PLC.

Inteligentny magazyn palet z wykorzystaniem sterownika PLC.

Projekt zautomatyzowane;j linii produkcyjnej z wykorzystaniem oprogramowania Factory 1/0.

Projekt i implementacja zautomatyzowanego systemu sortowania produktow.

Projekt i implementacja uktadu sterowania modelem windy w budynku wielorodzinnym.
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Dr inz. Krzysztof Kula (k.kula@we.umg.edu.pl)

1. Wykonanie uktadu wykonawczego oraz uktadu sterujgcego potozeniem panelu fotowoltaicznego.
Analiza poréwnawcza metod sterowania obiektami o duzym opéznieniu wzglednym na przyktadzie
regulacji poziomu cieczy w ukfadzie kaskadowym 2 zbiornikdw o swobodnym wyptywie.

3. Budowa stanowiska laboratoryjnego stuzgcego do przeprowadzenia procesu identyfikacji modelu
obiektu regulacji.

Dr inz. Leszek Piechowski (l.piechowski@we.umg.edu.pl)

1 Projekt i wykonanie modelu wiatraka o osi poziomej z prgdnica elektryczng o mocy 2,5kW (3x230V) w
oparciu o opatentowane rozwigzanie uktadu sterowania.

2 Projekt i wykonanie modelu uktadu generatora sygnatéw elektrycznych wielofazowych z
wykorzystaniem uktadow licznikowych pracujgcych w kodzie PN (Pseudo-Noise) — 15 bitow.
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Projekt i wykonanie zmiennej rezystancji obcigzenia w oparciu o patent umozliwiajgcy tworzenie
rezystancji zastepczej z wykorzystaniem kodu binarnego.

Projekt i wykonanie modelu generatora pradu AC w oparciu o potprzewodnikowe czujniki Halla.
Przystosowanie przetwornika A/C typu ICL7107 do zastosowania z uktadami wyswietlaczy LED o
duzych wymiarach (5” i wigkszych) — projekt i wykonanie modelu.

Przystosowanie przetwornika A/C typu ICL7106 do zastosowania z uktadami wyswietlaczy LCD o
duzych wymiarach (1” i wiekszych) — projekt i wykonanie modelu.

Uktad odwzorowania przebiegu zmian cisnienia w cylindrze silnika okretowego z zaptonem
samoczynnym. Odwzorowanie w uktadzie p-a i uktadzie p-v. O$ czasowa generowana w kodzie PN.
Uktad monitorowania stanu pracy instalacji PV dla duzych instalacji N > 2000 paneli PV. Monitoring na
poziomie poszczegodlnych paneli.
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