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Ja sou usuario do Geotab Data Connector. Como posso comegar com os dados e o modelo de
benchmarking de seguranga?

Quais sdo as diferengas entre a analise de seguranca preditiva (Data Connector) e seu cartdo de
pontuacdo de seguranca existente (MyGeotab)?

Quais dispositivos estéo incluidos nas andlises de seguranga preditiva e nos benchmarks?
Como vocé esta detectando as colisdes?

Quando as pontuagdes de seguranga sdo atualizadas?

0 que acontece se eu mudar meu dispositivo para um veiculo diferente?

0 que acontece se eu mudar meu dispositivo GO de uma base de dados MyGeotab para outra?
Nos dados de benchmarking de segurancga, por que as frotas e os veiculos do cluster que sé@o
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comparados variam de um dia para outro? Como isso afeta minha interpretacao do desempenho da

minha frota?

Os dados de frenagem, acelerag@o e curvas bruscas as vezes estdo errados e contém falsos
positivos. Como vocé estd gerenciando isso, e eles estao sendo filtrados?

Minha frota consiste em uma mistura de tipos de veiculos e vocagdes, como vocé esta me
comparando com outras frotas?
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Introdugao

Este documento explica dois aspectos fundamentais do gerenciamento de frota moderno: andlise
preditiva de seguranca e benchmarks de seguranga. A andlise preditiva de seguranga € uma abordagem
inovadora, que aproveita os dados de comportamento do motorista e o machine learning para antecipar e
evitar incidentes de seguranca. O benchmarking de segurancga oferece uma comparagao objetiva do
desempenho de seguranca da frota em relagdo aos padrbes do setor.

A andlise preditiva de seguranca e benchmarking de seguranca trabalham em conjunto para elevar a
seguranca da frota de uma mera obrigagao para um imperativo estratégico, promovendo o crescimento
sustentavel, aumentando a eficiéncia operacional e mitigando riscos.

Assista a este video para obter uma rdpida visdo geral (em inglés)

Analise preditiva de seguranca

Em um cenario de gerenciamento de frotas, em constante evolugéo, a seguranga evoluiu de um simples
requisito para um pilar fundamental que sustenta todas as decisdes e estratégias operacionais. A
seguranga desempenha um papel fundamental na mitigagao de incidentes potencialmente fatais e
lesdes graves, além de ser uma ferramenta poderosa para proteger a rentabilidade dos negdcios.

Elevar a segurancga da frota € uma abordagem estratégica que reduz efetivamente os prémios de seguro,
contribuindo para economias financeiras substanciais. No entanto, a verdadeira esséncia da seguranga
da frota vai além das necessidades emergenciais.

A segurancga da frota engloba uma ampla gama de fatores indiretos, mas impactantes. Por exemplo, a
promocao de praticas de condugao segura leva a menos avarias nos veiculos e reduz drasticamente o
tempo de inatividade de motoristas e veiculos. Essa abordagem robusta a seguranga da frota aumenta a
eficiéncia operacional, garante a execugao tranquila das tarefas e mantém os custos operacionais sob
controle.

A analise preditiva revoluciona o aspecto da seguranga no gerenciamento de frotas. Em vez de adotar
uma perspectiva reaciondria em relagao a seguranga, em que os problemas séo resolvidos ap6s um
incidente ocorrer, a analise preditiva capacita as empresas com uma postura proativa. Ao aproveitar os
insights orientados por dados, é possivel prever e evitar possiveis colisdes e problemas de seguranga,
tornando as estradas mais seguras para todos.

A adocédo da analise preditiva de seguranga transforma a seguranga, de uma mera preocupagao
obrigatoria, em um objetivo estratégico e de antecipagao. A implementagao da andlise preditiva de
seguranga promove uma cultura de seguranga em primeiro lugar nas organizagdes, melhorando, ao
mesmo tempo, sua reputagéo e os resultados finais. A seguranga da frota tem a ver com a protegéo de
vidas e ativos e o crescimento, a produtividade e a sustentabilidade.

Origem da analise preditiva de seguranga

A analise de seguranca preditiva nos permite monitorar cuidadosamente o comportamento dos
motoristas quando estdo na estrada e concentrarmo-nos em eventos de conducgéao, tais como aceleragéo
repentina, travagem brusca, curvas apertadas e condugao acima do limite de velocidade.

© 2023 Geotab Inc. Todos os direitos GEOTAB.
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Para cada veiculo, calculamos as taxas de cada um desses comportamentos e determinamos quantas
vezes eles ocorrem em comparagédo com a distancia total percorrida (no futuro, melhoraremos a andlise
e o célculo dos eventos de condugdo levando em consideragdo o contexto desses comportamentos).

Com base nas taxas calculadas, agrupamos veiculos com comportamento de diregdo semelhante para
entender melhor a taxa média de colisbes detectadas para cada grupo. Dividimos os veiculos em grupos
diferentes com base em seu desempenho em frenagem, aceleragéao, curvas e velocidade bruscas. Por
exemplo, criamos dez grupos para frenagem brusca, em que o primeiro grupo consiste nos 10%
principais de veiculos que tém o menor nimero de casos de frenagem brusca e repetimos o processo
para aceleracao brusca, curvas bruscas e aumento brusco da velocidade.

ApOs a criagdo dos grupos, analisamos a taxa de colisdao média dentro de cada grupo. As informacgoes
sdo usadas para desenvolver uma formula mais sofisticada que prevé a probabilidade de um veiculo ser
envolvido em um evento de colisdo. A féormula considera a taxa dos eventos de excegao, como frenagem
brusca e outros fatores, e os dados coletados dos diferentes grupos de veiculos.

Ao combinar os resultados de varios componentes e usar técnicas avangadas de machine learning,

garantimos que nossas previsdes sejam o mais precisas possivel. Somos capazes de fornecer uma

previsdo exclusiva para cada veiculo individual com base no respectivo comportamento especifico e
garantir que nossas previsoes se alinhem com padroes estatisticos confidveis.

Combinamos as previsdes de nivel de veiculo para fazer previsdes para toda a frota de veiculos
considerando diferentes fatores e usando as médias ponderadas para fornecer insights abrangentes de
nivel de frota. Por exemplo, a taxa de colisao prevista de uma frota é de 1,2 colisdes por milhdo de
milhas, com base no desempenho do veiculo na semana passada.

Benchmarking de seguranca

A andlise preditiva oferece os dados necessarios para avaliar o nivel de risco e como os dados mudam
ao longo do tempo com novas medidas e coaching em vigor.

0 benchmarking permite comparar o desempenho de seguranga da sua frota com frotas semelhantes no
sistema. Com o benchmarking, vocé pode compreender objetivamente como o nivel de risco para seu
tipo de frota se compara ao padrao do setor.

As frotas comparaveis compartilham caracteristicas como tipo de veiculo, vocagdo, marca e modelo. A
Geotab utiliza um algoritmo de cluster proprietario para agrupar as frotas em grupos de concorréncia.
0 benchmarking tem os seguintes beneficios:

e Comparagado com pares do setor

e Definicdo de metas e monitoramento de progresso

e Analise comparativa de seguranca de areas que precisam de melhorias

Benchmarks e calculos de grupos de pares

No nivel do veiculo, comparamos todos os veiculos com aproximadamente 1.000 veiculos semelhantes,
também conhecidos como grupo de pares. Uma classificagao percentual é calculada comparando as
previsdes de um veiculo com os 1.000 membros de seu grupo de pares. Por exemplo, uma classificagédo
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de 0,01 significa que um veiculo tem um desempenho melhor do que 1% de seu grupo de pares, enquanto
uma classificagédo de 0,99 significa que um veiculo tem um desempenho melhor do que 99% de seu
grupo de pares.

0 benchmark de um veiculo é a média da taxa de colisdo prevista no grupo de pares do veiculo. O lider do
grupo de pares é o percentil 20% da taxa de colisdo prevista dentro do grupo de pares. As previsdes sao
classificadas com base nas taxas de colisdo esperadas mais baixas para as mais altas, de modo que o
lider do grupo de pares tem uma taxa de colisdo esperada menor que 80% do grupo de pares.

Por exemplo, em 21 de junho de 2023, a taxa de colisdo prevista do veiculo X é de 1,41 colisbes por 1
milhdo de quildmetros. Nesse caso, o parametro de comparagao do grupo de pares é de 1,47 falhas por 1
milhdo de quildmetros. Portanto, o motorista esta apresentando um desempenho um pouco melhor do
que a média do grupo de pares, mas com um desempenho pior do que o lider do grupo de pares. A
classificagcao percentual para X é 0,54, ligeiramente acima de 0,5, mas consideravelmente inferior a 0,8.

Esquema de dados

FleetSafety_Daily

Nome da coluna Tipo Descrigao
Date DATE Data UTC para os dados exibidos

Numero de colisdes detectadas (em inglés) pelo
TotalCollisionCount_Daily INTEGER ' modelo de aprendizagem de maquina (ML) da
Geotab nesse dia para toda a frota

Descri¢do do grupo de pares que foi usado para

ClusterDescription STRING .
avaliar sua frota
FleetsInCluster INTEGER ' Numero de frotas no grupo de pares da frota
VehiclesInCluster INTEGER ' Numero de veiculos no grupo de pares da frota
A classificagdo (percentil) do desempenho de
. aceleracao brusca da frota. Quanto maior esse
HarshAcceleration_Rank FLOAT . ¢ . Q. ~
numero, melhor vocé se classifica em comparagao
com outras frotas do seu grupo de pares.
A classificagdo (percentil) do desempenho de
. frenagem br frota. nto maior
HarshBraking_Rank FLOAT ,e agem brusca daA ota ng to major esse ~
numero, melhor vocé se classifica em comparagao
com outras frotas do seu grupo de pares.
A classificagdo (percentil) do desempenho dificil da
HarshCornering_Rank FLOAT frot? em curvas. Quanto maior efse numero, melhor
vocé se classifica em comparagao com outras frotas
do seu grupo de pares.
© 2023 Geotab Inc. Todos os direitos GEOTAB
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A classificagdo (percentil) do desempenho do cinto
de seguranga da frota. Quanto maior esse numero,
melhor vocé se classifica em comparagdao com
outras frotas do seu grupo de pares.

Seatbelt_Rank FLOAT

A classificagdo (percentil) do desempenho de
velocidade da frota. Quanto maior esse nimero,
melhor vocé se classifica em comparagdo com
outras frotas do seu grupo de pares.

Speeding_Rank FLOAT

A classificagdo (percentil) do desempenho geral de
seguranca da frota. Quanto maior esse nimero,
melhor vocé se classifica em comparagdo com
outras frotas do seu grupo de pares.

Safety_Rank FLOAT

Numero previsto de colisdes para toda a frota no

PredictedCollisionsPer1MillionKm | FLOAT .. I A
préximo 1 milhao de quilometros

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionKm

PredictedCollisionsPer1MillionKm._ entre o grupo de pares da frota. E igual a média

Benchmark FLOAT (precisdo média) de
PredictedCollisionsPer1MillionKm dentro do grupo
de pares.

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionKm

PredictedCollisionsPer1MillionKm_ FLOAT entre o grupo de pares da frota. E igual ao 20°

PeerGroupleader percentil de PredictedCollisionsPer1MillionKm dentro

do grupo de pares.

Numero previsto de colisdes para toda a frota no

PredictedCollisionsPer1MillionM FLOAT L. I .
proximo 1 milhdo de milhas

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionM
PredictedCollisionsPer1MillionM_B entre o grupo de pares da frota. E igual & média
FLOAT . - . e -
enchmark (precisdo média) de PredictedCollisionsPer1MillionM

dentro do grupo de pares.

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionM
PredictedCollisionsPer1MillionM_P ELOAT entre o grupo de pares da frota. E igual ao 20°
eerGroupleader percentil de PredictedCollisionsPer1MillionM dentro

do grupo de pares.

VehicleSafety_Daily

I L

UTC_Date DATE Data UTC para os dados exibidos
Deviceld STRING O ID do dispositivo telematico, conforme designado
© 2023 Geotab Inc. Todos os direitos GEOTAB 6
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SerialNo

Vin

HarshAcceleration_Rank

HarshBraking_Rank

HarshCornering_Rank

Seatbelt_Rank

Speeding_Rank

Safety_Rank

PredictedCollisionsPer1MillionKm

PredictedCollisionsPer1MillionKm_
Benchmark

© 2023 Geotab Inc. Todos os direitos
reservados

STRING

STRING

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

no MyGeotab

O numero de série do dispositivo telematico
instalado no veiculo.

O numero de identificagdo do veiculo (VIN) é uma
sequéncia alfanumérica de 17 caracteres referente
ao veiculo que esta conectado ao dispositivo
telematico. Este campo sera nulo se o dispositivo
nao for capaz de ler o VIN.

A classificagdo (percentil) do desempenho de
aceleracao brusca do dispositivo. Quanto maior esse
numero, melhor vocé se classifica em comparagéao
com outras frotas do seu grupo de pares.

A classificagdo (percentil) do desempenho de
frenagem brusca do dispositivo. Quanto maior esse
numero, melhor vocé se classifica em comparagao
com outras frotas do seu grupo de pares.

A classificagdo (percentil) do desempenho em
curvas bruscas do dispositivo. Quanto maior esse
numero, melhor vocé se classifica em comparagéao
com outras frotas do seu grupo de pares.

A classificacdo (percentil) do desempenho do cinto
de seguranca do dispositivo. Quanto maior esse
numero, melhor vocé se classifica em comparagéao
com outras frotas do seu grupo de pares.

A classificagdo (percentil) do desempenho de
velocidade do dispositivo. Quanto maior esse
numero, melhor vocé se classifica em comparagéao
com outras frotas do seu grupo de pares.

A classificagdo (percentil) do desempenho geral de
seguranca do dispositivo. Quanto maior esse
numero, melhor vocé se classifica em comparagéao
com outras frotas do seu grupo de pares.

Numero previsto de colisGes para o veiculo no
proximo 1 milhdo de quildmetros

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionKm
entre o grupo de pares do veiculo. E igual & média
(precisdo média) de
PredictedCollisionsPer1MillionKm dentro do grupo
de pares.

GEOTAB.
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PredictedCollisionsPer1MillionKm_
PeerGroupleader

PredictedCollisionsPer1MillionM

PredictedCollisionsPer1MillionM_B
enchmark

PredictedCollisionsPer1MillionM_P

eerGroupleader

CollisionProbabilityPer100Thousan
dKm

CollisionProbabilityPer100Thousan
dKm_Benchmark

CollisionProbabilityPer100Thousan

dKm_PeerGroupleader

CollisionProbabilityPer100Thousan
dm

CollisionProbabilityPer100Thousan
dM_Benchmark

CollisionProbabilityPer100Thousan
dM_PeerGroupleader

© 2023 Geotab Inc. Todos os direitos
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FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

FLOAT

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionKm
entre o grupo de pares do veiculo. E igual ao 20°
percentil de PredictedCollisionsPer1MillionKm
dentro do grupo de pares.

Numero previsto de colisGes para o veiculo no
proximo 1 milhdo de milhas

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionM
entre o grupo de pares do veiculo. E igual & média
(precisdo média) de
PredictedCollisionsPer1MillionM dentro do grupo de
pares.

Benchmark para PredictedCollisionsPer1MillionM
entre o grupo de pares do veiculo. E igual ao 20°
percentil de PredictedCollisionsPer1MillionM dentro
do grupo de pares.

Probabilidade prevista de o veiculo ter pelo menos 1
colisdo, para os préximos 100.000 quilometros

Benchmark para
CollisionProbabilityPer100ThousandKm entre o
grupo de pares do veiculo. E igual @ média (precisao
média) de CollisionProbabilityPer100ThousandKm
dentro do grupo de pares.

Melhor desempenho para
CollisionProbabilityPer100ThousandKm entre o
grupo de pares do veiculo. E igual ao 20° percentil de
PredictedProbability_KM dentro do grupo de pares.

Probabilidade prevista do veiculo ter pelo menos 1
colisdo, para as préximas 100.000 milhas

Benchmark para
CollisionProbabilityPer100ThousandM entre o grupo
de pares do veiculo. E igual & média (precisdo
média) de CollisionProbabilityPer100ThousandM
dentro do grupo de pares.

Melhor desempenho para
CollisionProbabilityPer100ThousandM entre o grupo
de pares do veiculo. E igual ao 20° percentil de
CollisionProbabilityPer100ThousandM dentro do
grupo de pares.

GEOTAB.
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Novo modelo de seguranca

Antes de comegar, certifique-se de que o Geotab Data Connector esteja ativado em sua base de dados,
conforme descrito no

Geotab Data Connector — Guia do usuario.

‘ Nome ou descri¢gao do modelo m Microsoft Bl m

Analise preditiva de segurancga
e benchmarking

Jul 2024 = Meétrica = Imperial a Imperial Exc

0 modelo foi desenvolvido para fornecer uma visao geral de alto nivel do desempenho geral de
seguranca da frota e comparagao com o benchmark e o lider do setor. O modelo é acompanhado por
alguns visuais interativos para mostrar as dreas em que os veiculos apresentam um desempenho melhor
ou pior do que os benchmarks.

0 grafico em quadrantes foi projetado para ajudar a identificar os individuos que precisam de mais
atencgao. Por exemplo, o quadrante superior direito inclui os casos com taxa de colisdo mais alta do que
o parametro de comparacgao previsto. O quadrante superior esquerdo inclui casos com taxa de colisdo
mais baixa do que o parametro de comparacao previsto.

0 modelo também fornece uma comparacao relativa dos diferentes grupos com base em sua taxa de
colisdo prevista média, bem como uma visao geral detalhada do desempenho no nivel do veiculo.

© 2023 Geotab Inc. Todos os direitos GEOTAB.
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GEDTABR | Safety Benchmark July 2023

Selected Month: July 2023
Previous Month: June 2023

Fleet Actual Collision Rate

0.00

per million miles

— T~

Drilldown Filters

What are your top safety issues

Previous Month O

@
@

Current Month .

Harsh Acceleration
Harsh Braking
Harsh Cornering
Seatbelt

Speading

Below Benchmark

Which groups need more attention

Stajnica

Teslas

Test Neil Cawse
Alex’s Group
Sherif's Group
Apollo

Personal Groups
Hansen

Dlugin Hysrid Ele

Falgarwood

Avg. Predicted Collisions / million miles

Fleet Predicted Cellision Rate

2.29

per million miles

Period
Current Month M

W Setter than Peer Leader
(80th-100th percentile)

Between Benchmark and Peer Leader
(50th - 80th percentile)

Worse than Benchmark
(0th -50th percentile)

Fleet Comparisen Group
Your fleet was compared with fleets that
dominantly operated Passenger Vehicles in
the Local Vocation in the last week

Fleet Safety Percentile

48

better than 48% of similar fleets

Benchmark

A +0.06 worse than benchmark

A +4 from previous month

-

Your comparisen group consisted of 1,273

fleets with 197,800 vehiclas

Group Name Vin Device Name
(am) ~| [(an - A -
Are there any outlying vehicles/drivers to focus on o)

Select vehciles to filter table below

Cautious Champions

& +2.00
2
&
. 2
5
H
=
. g
g
&
£
:
£
5
:
-2.00 e Fleet Benchmark
Bl 0.50 100 150 200 250 2.00 350 4.00 450
Predicted Collisions / million miles Rising Risks
Peer Leader
How are all your vehicles/drivers doing
) Predicted
451 predicted ot copligians
. Cothmrons Colisons R Ouerall  Harsh Harsh Horsh ook Speedin
: Device Name i permillion PTUT Safety  Acceleration Braking  Comering  penceh  PESTO
322 P e milesvs DU\ Percentile Percentile Percentile Percentile 0 oo
119 Benchmark |-V
210 Silver Bullet - GOS+ 0.42
303 ‘babyMover 7 +0.47
299 Hegedus F] 0.35
Seoaty-Puff, Ir -0.11
299 s
VW Golf 2010 2.21 0.26
286 Betty Boop GOS+ 2.30 -0.15
278 Car2Go -0.39

Trovaobrance
Casper
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Perguntas frequentes (FAQ)

Ja sou usuario do Geotab Data Connector. Como posso comecar
com os dados e o modelo de benchmarking de seguranc¢a?

Se vocé ja é um usudrio do Geotab Data Connector, as tabelas de seguranga agora estao disponiveis por
meio do Data Connector. Se vocé estiver criando seu proprio painel, semelhante as tabelas de KPI do
veiculo, poderd criar componentes do painel com base nos novos dados. Se estiver usando os modelos,

poderd baixar o novo modelo que sera preenchido quando vocé estabelecer uma conexdo bem-sucedida.

Quais sao as diferengas entre a analise de segurancga preditiva
(Data Connector) e seu cartao de pontuacgao de segurancga
existente (MyGeotab)?

A nova versao dos benchmarks de seguranga esta focada na possibilidade de uma colisdo e ndo em
pontuagdes. As pontuagcdes no MyGeotab sdo configuraveis e, ao calcular a forma, os pesos de
pontuagdo podem ser modificados.

Com o novo modelo preditivo, os pesos da pontuagdo ndo podem ser modificados, pois cada
subcategoria tera seu préprio detalhe de risco. A nova versao terd dados a partir de 2 de janeiro de 2023.

Quais dispositivos estao incluidos nas analises de seguranca
preditiva e nos benchmarks?

Todos os dispositivos sdo qualificados para esses insights. No entanto, sdo aplicaveis as seguintes
exclusdes de dispositivos:

e Dispositivos que ndo se comunicaram no més passado ou que nao tiveram pelo menos 50 km de

atividade nos ultimos 7 dias, mas ainda tém uma taxa de colisdo prevista.
e Dispositivos que ndo foram conduzidos ou registraram leituras validas de GPS.
e Dispositivos OEM e de terceiros ou dispositivos governamentais.
e Bases de dados na instancia do Governo Comercial dos EUA.
e Dispositivos com modo de dados restritos ativado.

Como voce esta detectando as colisoes?

Estamos utilizando o método baseado em IA para identificar colisdes descritas mais detalhadamente
aqui (eminglés).

Quando as pontuagoes de seguranga sao atualizadas?

As pontuagdes de seguranga sao atualizadas diariamente as 23h30min UTC. Melhoramos recentemente
nosso pipeline de dados para exibir pontuagdes diarias, em vez de pontuagdes mensais, com base no
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feedback do cliente.

O que acontece se eu mudar meu dispositivo para um veiculo
diferente?

Para dispositivos que trocarem de veiculos, nenhuma previsao é fornecida para os veiculos no dia da
mudanga.

O que acontece se eu mudar meu dispositivo GO de uma base de
dados MyGeotab para outra?

No dia em que a mudanca ocorrer, os dados serdo definidos como NULL. No dia seguinte, somente o
novo ID do dispositivo registrara classificagdes de seguranga, probabilidades de colisdo e colisdes
previstas.

Nos dados de benchmarking de seguranga, por que as frotas e
os veiculos do cluster que sao comparados variam de um dia
para outro? Como isso afeta minha interpretagao do
desempenho da minha frota?

Ha dois motivos pelos quais o nimero de frotas e/ou veiculos no conjunto muda. O primeiro motivo é o
numero de veiculos ativos, que muda de um dia para outro. Por exemplo, geralmente ha um ndmero
menor de frotas ativas e/ou veiculos nos fins de semana do que nos dias de semana. Os percentis sdo
constantes para o nimero de frotas e/ou veiculos, por isso é sempre representativo de sua posigao
relativa em relagdo ao grupo de pares.

A segunda razao é que treinamos novamente nosso modelo de semelhanga semanalmente e estamos
constantemente fazendo atualizagdes para garantir que os clientes sejam comparados aos seus pares
mais semelhantes. Portanto, a composic¢ado dos clusters de frota muda ligeiramente a cada semana, para
garantir que vocé esteja sempre sendo comparado com frotas e/ou veiculos mais semelhantes a vocé
em localizagdo geografica, tipos de veiculos e vocagdes de veiculos.

Os dados de frenagem, aceleracgao e curvas bruscas as vezes
estao errados e contém falsos positivos. Como vocé esta
gerenciando isso, e eles estao sendo filtrados?

0O GPS e os acelerémetros sao duas das fontes de dados mais comuns usadas para inferir eventos
adversos. Embora os acelerometros sejam excelentes para capturar movimentos abruptos, como
colisbes e obstaculos na estrada, essas mudangas repentinas de aceleragdo nem sempre podem ser
indicativas de comportamento de diregdo. Por outro lado, os dados do GPS sdo uma fonte mais estavel,
devido a sua frequéncia e ao fato de as velocidades do GPS da Geotab serem validadas com a
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velocidade do motor a partir do veiculo. Essas propriedades dos dados do GPS fazem dele um bom
utilitario para medir comportamentos de dire¢ao, que normalmente duram mais de 0,5 s e podem levar
até varios segundos.

Embora os dados do GPS sejam excelentes, os acelerometros ainda fornecem valor, pois sua
sensibilidade nos permite capturar os eventos mais repentinos, que ocorrem menos comumente, mas
ainda acontecem. Usamos as distribui¢des estatisticas e de informagdes dos acelerdometros juntamente
com o GPS ao determinar eventos adversos e seus limites, combinando os dois fluxos de dados em uma
abordagem baseada em dados.

Minha frota consiste em uma mistura de tipos de veiculos e
vocagoes, como vocé esta me comparando com outras frotas?

No cluster de frota, agrupamos frotas com composigdo semelhante de tipos de veiculos e vocagdes.
Portanto, sua frota serd comparada com outras frotas que tenham mistura e variedade de tipos de
vocacgoes de veiculos semelhantes.
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