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1. Phan cong cong viéc

Tén thanh vién

Cong viéc

Nguyén Thanh Céng

_ Viét code
_ Lén ké hoach
_ Lap rap mo hinh

Hoang Trung Hiéu

_ Viét bao cio, PowerPoint thuyét trinh
_ Lap rap mo hinh
_ Thuyét trinh

Nguyén Phi Hung

_ Mua dung cu va linh kién lam du an
_ Kiém tra code
_ Lap rap mo hinh

2.  Danh gia cac thanh vién trong nhom

Y thirc trach | Ning lwe 1am | Sw nhiét tinh
nhiém viéc giup do
Nguyén Thanh Céng 10/10 10/10 9/10
Hoang Trung Hiéu 10/10 9/10 10/10
Nguyén Phi Hung 9/10 10/10 10/10

3. Trwéc khi vao dé tai thi chiing ta cin phai biét IOT la

gi?

Internet Of Things (IoT) theo nghia tleng Viét c6 nghia la “Van vat
két ndi”, 4m chi kha nang két ndi nhiéu thiét bi voi nhau trong cung mot
mang. Trong do, cac thiét bi, phuong tién két ndi va th1et bi thong minh
dugc gan cac thlet bi dién tir, phdn mém, cam bién, co ciu chip hanh va
kha ning két ndi mang gitip cho céc thiét bj nay co thé thu va nhan tin hiéu.

Véi Internet Of Things, nguoi st dung ¢ thé quan 1y cac thiét bi tir bat
ky noi nao trén thé gidi hoac thiét 1ap ching tu dong hoat dong theo
chuong trinh cai dit san béng dién thoai hodc may tinh. Bén canh do, IoT
con c6 thé giao tiép gitra cac thiét bi may moc voi nhau, han ché tac dong




cua con nguoi. Tuy nhién ching thuong chi st dung trong cac nganh cong
nghiép nang.

Lgi ich ma IoT mang lai la gi?
IoT mang lai rat nhiéu nhimg loi ich dang ké cho doanh nghiép nhu:

Ung dung vao viéc giam sat qua trinh kinh doanh

Cai thién trai nghiém khach hang

Tiét kiém thoi gian va tién bac

Néng cao nang suat ciia nhan vién

Tich hop va diéu chinh mé hinh kinh doanh

Pua ra quyét dinh kinh doanh tot hon, gitp tang doanh thu

Vi IoT cac cong ty s€ suy nghi lai cach ho t1ep can doanh nghiép,
thi trudng va cung cp cho ho cac cong cu dé cai thién chién luoc
kinh doanh.

D061 voi cac cd nhan, [oT cling mang dén nhiéu lgi ich khac nhau:

e Giup giam sat va bao v¢ tai san
e Tu dong thuc hién cac cong viéc thuong ngay
e @Giup cudc song tré nén thoai mai va an toan hon

Ung dung ciia Internet Of Things 1a gi?

~ Trongy té, IoT c6 thé gitp gidm sat bénh nhan k¥ hon hodc quan 1y
thudc men ty dong.

Trong noéng nghiép, co thé ing dung thiét 1ap hé thong tudi tiéu tu
dong, kiém soat do 4m va sy phat trién cia cay coi.

Dic biét ngay nay IoT dugc (mg dung kha nhiéu trong cc hé
théng nha théng minh bang cach cé thé thiét 1ap tw dong bat/tit cac thiét
bi dién trong nha nhu: deén, hé théng sudi, may lanh thong qua dién thoai
hoac may tinh bang...



INTERNET

[51 OF THINGS |

4.Pit Van Pé

Véi su phat trién khoa hoc 4.0 hién nay céc thiét bj tr dong va
diéu khién ngay cang pho bién va da dang. Con nguoi cang tré nén
ban ron. Vi vay cac thiét bi tu dong va diéu khién 1a v6 cing can
thiét, tiét kiém rat nhiéu thoi gian va day manh hién dai héa dat
nudc.

Trong thot gian qua, khoa hoc may tinh va xur ly thong tin c6
nhimg budc tién vuot bac va cang ngdy cang co nhitng budc tién
vugt bac va ngay cang cd nhitng dong gop to 16n va cudc cach mang
khoa hoc k¥ thuat hién dai, dac bi¢t 1a sy ra doi va phat trién nhanh
chong cua ki thuat sb lam cho nganh k¥ thuat dién ttr trd nén phong
phu va da dang hon. N6 gop phan rit 1on trong viéc dwa ky thuat
hién dai thAm nhap rong rai va moi linh vuc ctia hoat dong san XUuat,
kinh t& va doi sdng x4 hoi. Tir nhitng hé thong may tinh dén cac thiét
bi c4 nhan cam tay dién thoai Smartphone, dé diéu khién céc may
cong nghiép dén cac thiét bi phuc vu cho doi séng hang ngay cta con
ngudi. Do d6 nhém em da chon dé tai “Gian phoi @6 thong minh”.

5. Y twéng
Mong mudn dat dugc: “Gian phoi dd théng minh” chay 6n
dinh, hién thi dugc thong tin tir cdm bién vé man hinh hién thi, hoat
dong bang diéu khién remote
Mong muén phat trién: “Gian phoi d6 thong minh” dap
tmg duoc cac nhu cau thyc té, phi hop véi nhu ciu cia cac ho gia
dinh ban ron, thudng xuyén khoéng co6 nha dé cit quan 4o khi troi
mua, cling nhu chi phi khong qua tén kém.



6. Danh gia so' bo

Thang diém Giai thich
Tinh kha thi 10/10 Hé thong co dién tir don gian, dé& lam.
Til:,rl;gép 7/10 Pap tmg nhu cau ciia moi gia dinh.
Tinh méi la 6/10 Tién loi cho viéc 14y d6 vao khi troi mua.
Ti‘&%ﬁg“g 7/10 Phit hop gia dinh ban ron.
rl;il;lbl}llgo 8/10 bép img moi ho gia dinh.

7.Ké hoach trién khai du 4n

Giai doan 1 Giai doan 2 Giai doan 3
_DPuaraytuong vé du | Tién hanh trién khai _ Kiém tra lai dy an
an s€ lam mo hinh du an _ Thuyét trinh

_ Lén ké hoach thuc
hién mo hinh du an

_ Chuan bi va udc dinh
kinh phi

_ Pua ra kinh phi

_ Panh gia két qua
_ Viét bao céo

_ PowerPoint thuyét
trinh

_ Demo san pham

8.Kinh phi thwe hién

Tén vat dung S6 lwong/Pon vi Gia
Arduino 1 100.000 @
Rain water sensor 1 15.000 @




L298N 1 35.000d

V1 DC motor 1 25.000d
IR Cé‘n;;;z? hong I 3.000 d
Remote 1 15.000 d

Ong nuéc 2m 20.000 d

Day 2m 4000 d

Rong roc 2 20.000 d

Céc dung cu cat, lap X 70.000 d
Tong 307.000 d

9. Hudng phat trién trong twong lai

_ Hudng to1 [am du an that
_ DPuoc moi nha sur dung
_ Kinh doanh

_ Phat trién thém nhiéu tinh ning

10. Chi tiét san pham du an

o Cac linh kién

eBoard IoT Maker UnoX

Thtra hudng céac

Board IoT Maker UnoX duoc thiét ké vai nhirng dat diém nbi

bat nhu:

° Nut nhan, led c6 san trén board

° Header OLED dé két ndi véi OLED hién thi véi chuan 12C



https://iotmaker.vn/iot-maker-uno-x.html

° Va cac header dé két ndi voi nhiéu module ngoai vi thong

dung:

e Biéntro

° Servo

° Céc loai cam bién thong dung thuong dung (cam bién 4nh

sang, cam bién mua, cam bién d6 am dét...)

e Cam bién mua

bung nhu tén goi, cam bien muwa duge st dung nham muc
dich nhan biét trd1 mua hodc chat l1ong thong qua tam cam bién.

Tam cam bién co cau tao don gian gdom 2 ban cuc song song
nhau, khi c6 nudc hodc dung dich chay trén tdm cam bién, dién ap
S€ truyen gitta 2 ban cyc, muc dién ap s& phu thudc vao do dan
dién cua nudc.

oV1 DC Motor



Cap Pong co DC giam toc V1 Dual Shaft Plastic Geared TT
Motor + banh xe 1a loai dugc lya chon va sir dung nhiéu nhat hién
nay cho céc thiét ké khung Robot, xe, thuyén,... , dong co co chét
luong va gia thanh vira phai cting véi kha niang dé lap rap dem
dén chi phi tiét kiém va sy tién dung cho ngudi sir dung.

eModule diéu khién dong co L298N

Module diéu lghién dong co (Motor Driver) str dung chip cau
H L298N gitp di€u khién téc do va chiéu quay cua dong co DC
mot cach dé dang, ngoai ra module L298N con di€u khién duoc 1



dong co budc ludng cuc. Mach cau H cua IC L298N c6 thé hoat
dong & dién ap tur 5V dén 35V.

4

o M0 hinh noi mach

LT

¢ [.298N vs Arduino Uno:
L298N Arduino Uno
IN3 11
IN4 12
INB 10

olr receiver sensor vs Arduino Uno:

10




IR Arduino
Chan 1 (tu trai sang phai) 7
Chén 2 GND
Chén 3 VCC
e Rain water sensor vs Arduino Uno:
Rain water Sensor Arduino
VCC 5V
GND GND
DO 4

o Lap trinh
¢ ADUINO

// Rain water sensor

#define rainSensor 4 //Khai bdo cdm bién mwa ndi véi chan digital

4

//Sinal Ir

#include <IRremote.h> // thw vién hd tro IR remote

const int receiverPin = 7; // chan digital 7 dung dé& doc tin hiéu

IRrecv irrecv(receiverPin); // tao dbéi twong IRrecv méi

decode_results results;// luu gi® két quad gidi md tin hiéu

//Motor

#define ENB 10 //Khai bdo chan ENB cuUa L298N v&i chan digital 10
#define IN3 11 //Khai bdo chan IN3 cuUa L298N v&i chan digital 11
#define IN4 12 //Khai bdo chan IN4 cla L298N v&i chan digital 12

int flag = 1;

void setup()
{

Serial.begin(9600); // serial baudrate 9600
irrecv.enableIRIn(); // start the IR receiver

//Xac dinh kiéu chan ENB, IN3, IN4 13 tin hiéu ra

pinMode (ENB, OUTPUT);
pinMode(IN3, OUTPUT);
pinMode(IN4, OUTPUT);

//Xac dinh cam bién mwa 1la tin hiéu vao
pinMode(rainSensor, INPUT);

//Cho chan IN3, IN4 & trang thai LOW (Pang diwrng)

digitalWrite(IN3, LOW);

11




digitalWrite(IN4, LOW);
}

void loop()
{
//Remote
if (irrecv.decode(&results)) // néu nhan dwoc tin hiéu
{
translateIR();
Serial.println(results.value, HEX); // in ra Serial Monitor
delay(200);
irrecv.resume(); // nhan gia trji tiép theo

}

//Rain water sensor

int value = digitalRead(rainSensor);
Serial.print("Tin hiéu ca@m bién mwa: ");
Serial.println(value);

delay(2000);

if (value == 0 && flag == 1) {
flag = 0;
Serial.print("Tin hiéu cam bién mwa: ");
Serial.println(value);
Serial.println("Tr&i dang mwa");
Serial.println("Bat dau thu d6");
//Chay nguoc
digitalWrite(IN3, LOW);
digitalWrite(IN4, HIGH);
analogWrite(ENB, 255); //T6c do 1la 255
delay(1900); //Chay trong 1,9s
//Dlrng lai
digitalWrite(IN3, LOW);
digitalWrite(IN4, LOW);
analogWrite(ENB, 255);
Serial.println("Pa thu xong");
delay(5000); // Dirng trong 5s

}

if (value == 1 && flag == 0) {
flag = 1;
Serial.print("Tin hiéu ca@m bién mua: ");
Serial.println(value);
Serial.println("Troi hét mwa™);
Serial.println("Bat dau phoi d6");
//Chay xudi
digitalWrite(IN3, HIGH);
digitalWrite(IN4, LOW);
analogWrite(ENB, 255); //Téc d6 1& 255
delay(1900); //cho chay trong 1,9s
//Drng lai
digitalWrite(IN3, LOW);
digitalWrite(IN4, LOW);
analogWrite(ENB, 255); //T6c d6 1la 255
Serial.println("Phoi d6 xong");

12



}

// Ham dich tin hiéu cam bién héng ngoai
void translateIR()
{

switch (results.value)

{

case 0x39D41DC6: //Tin hiéu clha nut sb 1
Serial.println("Nhan tin hiéu nut s6 1");
//Cho dbng co chay toéi
Serial.println("Bat dau phoi");
digitalWrite(IN3, HIGH);
digitalWrite(IN4, LOW);
analoghWrite(ENB, 255); //Toc do 1la 255
delay(1900); //cho chay trong 1,9s
//Dlrng lai
digitalWrite(IN3, LOW);
digitalWrite(IN4, LOW);
analogWrite(ENB, 255);
Serial.println("Phoi d6 xong");
break;

case OXE@984BB6: //Tin hiéu cla nit sb 2
Serial.println("Nhan tin hiéu nut s6 2");
//Chay nghich
Serial.println("Bat dau thu dd");
digitalWrite(IN3, LOW);
digitalWrite(IN4, HIGH);
analogWrite(ENB, 255); //T6c do 1la 255
delay(1900); //cho chay trong 1,9s
//Dlrng lai
digitalWrite(IN3, LOW);
digitalWrite(IN4, LOW);
analogWrite(ENB, 255);//T6c do 1la 255

Serial.println("Pa thu xong");
break;

QT
Link Code :

https://drive.google.com/drive/folders/10vTG0OsSB8jUijr6sKTP06zqB-K0
Qf8t6
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Cau hinh cdng ndi tiép

Céng: COM6
Té8c d6 truyén:
Két néi
Ngét két ndi

G

#1H# Cac cong két ndi da sén sang.
#4## Da md thanh cdng cong nai tigp!
“ |Tin hiéu cam bién mua: 1

Tin hiéu cam bién mua: 1

Tin hiéu cam bién mua: 1

tourlater, selectelp > Ul Tour

eation Output | 4 CompleOutput 5 QUL Debugger Coreole © TestRaats &

Link video chay thtr mo hinh :
https://drive.google.com/file/d/11 BTSLo8kR-CCvY 200eZrebc9ZKI0-xsY/

view?usp=sharing

11. Két Luin

Qua nhiéu ngay dém cd gang v6i su nd luc cua cac thanh vién,cudi cliing
nhom ciing hoan thanh xong san phim ctia minh,tuy nhién nguon kién thirc
van 1a c¢6 han nén trong qua trinh 1am khong thé tranh khoi sai sot va c6 thé
van chua phai 13 san phdm hoan thién nhit vé mau ma ,thiét ké ciing nhu sy
t6i wu vé mat k¥ thuat. Vi vy rat mong nhan duogc sy gop y tir thiy va moi
ngudi dé nhém tiép tuc ¢b gang hon.
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