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Y TA A TEKNOLOJILERI
T ARAC VE GERECLERI
. Okulun ilk haftasi sebebi ile siniflar ile tanigma ve ders hakkinda Anlatim Ders Kitabi,
06-1 6grencilerin bilgilendirilmesi. Covid-19 Tedbirlerinin anlatiimasi. Soru cevap Etkilesimli Tahta,
0 2 1. Robot Mimarisi Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araclari,
EYL 1.1.1 Robot mimarisi gegitlerini listeler. 2. Robot Tirleri ve EQitseI Amagli Robotlar Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
UL 1.1.2 Robot mimarisi gesitlerinin 6zelliklerini agiklar. 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
1.2.1 Robot turlerini listeler. Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
13-1 ilesimli 15 Temmuz
1.2.1 Robot tiirlerini listeler. Lo .. . Sor.u cevap Etkilegimli Tahta, . o
E 7 e 2. Robot Tiirleri ve Egitsel Amagh Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari, Demokrasi ve Milli
2 | 1.2.2 Robot tiirlerinin 6zelliklerini agiklar. o et e e
EYL Robotlar Sunug Tartigma Bilgisayar, Robot Birlik Giinii
Y UL 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre Etkinlikleri
L Gozme Y. Elemanlari ve Sensérler
U Anlatim Ders Kitabi,
L 20-2 1.3.1 Yapisal bilesenleri listeler. Soru cevap Etkilegimli Tahta,
4 1.3.2 Yapisal bilesenlerin gorevlerini agiklar. <. I Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
EYL 2 1.3.3 Montaj bilesenlerini listeler. 3. Egitsel Robotta Mekanik Bilegenler Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
UL 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢ozme Y. Elemanlari ve Sensérler
27 Anlatim Ders Kitabi,
EYL 1.3.4.Montaj bilesenlerinin gorevlerini agiklar. Soru cevap Etkilesimli Tahta,
UL- ) 1.3.5 Hareket-eylem bilesenlerini listeler. 3. Egitsel Robotta Mekanik Bilesenler Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
1 1.3.6 Hareket-eylem bilegenlerinin gorevlerini agiklar. Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
EKI 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
M Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
P L - Soru cevap Etkilesimli Tahta,
4- 4. . . . .
EKsi 2 1 j ; zl:]togi,lsn::lt:rriljirl;/ielic;:ektor bilegenlerinin gorevlerini agiklar 4. Egitsel Robotta Elektromekanik Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
1.4.3 G[]g Bile§enlerinin t')rev'lerini aciklar. Bilegenler Sunug Tartigma Bilgisayar, Robot
M o ¢ § 8 grdiar. 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
E Anlatim Ders Kitabi,
K 11-1 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
i 5 ) 1.4.4 DC Motorlarin gérevlerini agiklar. 4. Egitsel Robotta Elektromekanik Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
EKI 1.4.5 Servo Motorlarin gorevlerini agiklar. Bilesenler Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
M M 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
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Anlatim Ders Kitabi,
18-2 . . ilesimli
1.4.6 Adim (Step) Motorlarin gérevlerini agiklar. 4. EQitsel Robotta Elektromekanik . Sor.u cevap Etkilegimli Tahta,
2 e .. - . Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
: 1.5.1 Motor Suriicl Katlarinin gérevlerini agiklar. Bilegenler L
EKI 1.5.2 USB-UART ceviricilerin gorevlerini agiklar. Jitsel lek ik Bil | sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
M - ¢ g grdar. 5. Egitsel Robotta Elektronik Bilegenler 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
1.5.3 Kablosuz iletigim bilesenlerinin gorevlerini agiklar. Anlatim Ders Kitabi, 29 Ekim
25-2 1.5.4 Sensor gesitlerini listeler. Soru cevap Etkilegimli Tahta, .
9 1.5.5 Sensor gesitlerinin gérevlerini agiklar. Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari Cumhuriyet
EKi 5. Egitsel Robotta Elektronik Bilegenler Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot Bayrami
M 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Cumbhuriyetin 6nemini kavrar ve agiklar. ¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
1.5.6 Robotik programlamada kullanilan iglemcileri listeler. Anlatim Ders Kitabi,
01-0 1.5.7 Robotik programlamada kullanilan iglemcilerinin gérevlerini agiklar. Soru cevap Etkilegimli Tahta,
5 1.5.8 Robot kontrol kartlarini listeler. . P Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
KASI 5. Egitsel Robotta Elektronik Bilegenler Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot 1.YAZILI SINAV
M 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
1.5.9 Robot kontrol kartlarinin gérevlerini agiklar. Anlatim Ders Kitabi,
08-1 Soru cevap Etkilegimli Tahta, 10 Kasim Atatiirk'ii
2 5. Egitsel Robotta Elektronik Bilegenler Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari, anma giinii ve
KASI Sunusg Tartisma Bilgisayar, Robot Atatiirk haftasi
K M Atatiirk’iin hayatini bilir ve Tiirk milleti igcin 6nemini kavrar. 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Coézme Y. Elemanlari ve Sensérler
A .
S 15-19 KASIM ARA TATIL
I Anlatim Ders Kitabi,
M| 22-2 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
6 1.6.1 Blok tabanli yazimlarin temel yapisini ve 6zelliklerini agiklar. 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
KASI 1.6.2 Blok tabanl programlama yapilarinin galisma mantigini agiklar. Yazilimlari ve Ortamlari Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
M 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢o6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
29 Anlatim Ders Kitabi,
KASI e o N Soru cevap Etkilesimli Tahta,
M-0 122 ﬁ:fﬁg{:iggg;:i3:,:?;%?,23;(;Zitnzreazmiﬁaglantl olusturur. 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araclari,
2 h ' Yazilimlari ve Ortamlan Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
ARA 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
LIK Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
06-1 e R . Soru cevap Etkilesimli Tahta,
0 122 Seosr:;g::ji IZ?/ZZ::I;::au?lgaur; l;\:egklilzsitlllg i Il:ullanlr. 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araclari,
ARA h ’ Yazilimlari ve Ortamlarn Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
LIK 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
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Anlatim Ders Kitabi,
|
131 R ) Soru cevap Etkilegimli Tahta,
K 1.6.7 Veriye yonelik yapilari uygun sekilde kullanir. N X
7 1.6.8 Olaylara yonelik yapilar uygun sekilde kullan. 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma W'eb. 2.0 Aracglari,
ARA Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartigma Bilgisayar, Robot
LIK 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Gozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
20-2 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
1.6.9K | | kilde kullanr. ’
4 6.9 Kontrol yapilarini uygun seki d(.e urtanir. 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
1.6.10 Algilama yapilarini uygun gekilde kullanir. o
ARA Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
LIK 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
27-3 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
1 1.6.11 Islem yapilarini uygun sekilde kullanir. 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
ARA 1.6.12 Robota 6zgl yapilari uygun sekilde kullanir. Yazilimlari ve Ortamlari Sunusg Tartisma Bilgisayar, Robot
LIK 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
03-0 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
7 L 6. Blok Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
OCA 1.6.13 Blok tabanli yazilim ve ortamlarda program geligtirir. vazilimlan ve Ortamlar: Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot 2. YAZILI SINAV
K 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Coézme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
(0]
C 10-1 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
4 ) . e 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
OCA 1.7.1 Metin tabanli geligtirme ortamlarinin temel yapisini ve 6zelliklerini agiklar. Yazilimlan ve Ortamlar: Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
A N N
5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
K
K Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
17-2 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
1 . T 7. Metin Tabanh Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
1.7.2 Kullanilan gelistirme kartlarinin kullanim 6zelliklerini agiklar. . ’
OCA gels ¢ Yazilimlari ve Ortamlar Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
K 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
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Anlatim Ders Kitabi,
07-1 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
1 1.7.3 Geligtirme yapilan bilgisayarla kullanilan geligtirme kartlari arasinda uygun 7. Metin Tabanl Robot Programlama Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
$UB yontemlerle baglanti olugturur. Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
AT 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Gozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
14-1 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
8 1.7.4 Kullanilan gelistirme kartlari ile elektronik bilegenleri uygun yéntemlerle 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
$ SuB birbirine baglar. Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
AT 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
U ¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
B Anlatim Ders Kitabi,
A 21-2 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
T 5 1.7.5 Metin tabanli gelistirme ortaminin s6z dizimi kurallarini gelistirilen programa | 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
$UB uygun sekilde kullanir. Yazilimlari ve Ortamlari Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
AT 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
28 Anlatim Ders Kitabi,
SuB Soru cevap Etkilegimli Tahta,
AT-0 1.7.5 Metin tabanli gelistirme ortaminin séz dizimi kurallarini gelitirilen programa | 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
4 uygun sekilde kullanir. Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
MA 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
RT Gozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabl,
07-1 Soru cevap Etkilegimli Tahta, 12 Mart Mehmet
1 1.7.6 Operatorleri gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari, _Akif’i Anma ve
MA Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot Istiklal Marsir’nin
RT 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre Kabulii
istiklal Marsini okur ve 6nemini kavrar. Mehmet Akif Ersoy’un hayatini agiklar. Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
14-1 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
M 8“/IA 1.7.7 Degigkenleri gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. 7. Metin Tabanli Robot Programlama G;)'sterip yaptirma W.eb. 2.0 Araglari, 18 Mart Canakkale
Yazilimlari ve Ortamlari unus Tartisma Bilgisayar, Robot Zaferi'nin Snemi
A RT 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
R Canakkale Savasglarinin nemini kavrar ve agiklar. Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
T Anlatim Ders Kitabi,
21-2 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
5 ) I . 7. Metin Tabanh Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Aracglari,
MA 1.7.8 Fonksiyonlari geligtirilen programa uygun gekilde kullanir. Yazilimlari ve Ortamlart Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
RT 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
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28 Anlatim Ders Kitabi,
MA Soru cevap Etkilesimli Tahta,
RT- 1.7.9 Metin tabanli geligstirme ortaminin program yapisini olugturan bilesenleri 7. Metin Tabanh Robot Programlama Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
1 gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
Nis 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
AN Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
04-0 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
8 1.7.10 Metin tabanli gelistirme ortam ve kartinda kullanilan seri iletigim 7. Metin Tabanl Robot Programlama Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari, 1. YAZILI SINAV
Nis yontemlerini gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. Yazilimlari ve Ortamlari Sunusg Tartisma Bilgisayar, Robot :
AN 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Coézme Y. Elemanlari ve Sensérler
N 11 NISAN-15 NISAN ARA TATIL
I Anlatim Ders Kitabi,
S 18-2 1.7.11 Metin tabanli gelistirme ortam kuttphanelerini geligtirilen programa uygun Soru cevap Etkilesimli Tahta, 23 Nisan Ulusal
2 sekilde kullanr. 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari, Egemenlik Ve
A NIS Yazilimlari ve Ortamlari Sunusg Tartisma Bilgisayar, Robot g KB !
N AN Ulusal Egemenlik ve 6nemini drneklerle agiklar. 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre Cocuk Bayrami
¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
25-2 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
9 1.7.12 Metin tabanli gelistirme ortaminda gelistirilen programlari yeniden 7. Metin Tabanli Robot Programlama Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
NiS duzenler. Yazilimlari ve Ortamlari Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
AN 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
¢6zme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
05-0 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
6 ) . N 7. Metin Tabanl Robot Programlama Gédsterip yaptirma Web 2.0 Araclari,
1.7.13 Metin tabanl gelistirme ortaminda gelistirilen programlari yorumlar. . ’
MAY gelis gelis prog Y Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
IS 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Coézme Y. Elemanlari ve Sensérler
Anlatim Ders Kitabi,
09-0 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
M 13 ) . N 7. Metin Tabanl Robot Programlama Gésterip yaptirma Web 2.0 Araclari,
1.7.14 Metin tabanl gelistirme ortaminda program gelistirir. o
A MAY gelis program gelis Yazilimlari ve Ortamlari Sunug Tartisma Bilgisayar, Robot
IS 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Y Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
| Anlatim Ders Kitabi,
S 16-2 1.8.1 Bireysel veya toplumsal soruna ¢éziim lireten 6zgiin bir proje geligtirir. Soru cevap Etkilesimli Tahta, 19 Mayis Atatiirk'ii
0 . s Gdsterip yaptirma Web 2.0 Araglari, Anma, Genglik Ve
MAY Kurtulug miicadelesinin baglangici olan 19 Mayis’in 6nemini 6rneklerle agiklar. 8. Robot Tabanli Proje Ge||§t|rme Sunusg Tartisma Bilgisayar, Robot Spor Bayrami
IS Atatiirk’iin genglik ve sporla ile ilgili goriiglerini ifade eder. 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
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Anlatim Ders Kitabi,
23-2 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
Mz-\Y 1.8.1 Bireysel veya toplumsal soruna ¢éziim Uireten 6zgiin bir proje gelistirir. 8. Robot Tabanli Proje Geligtirme G;;;ir;pTnggr;n;a gj;isifalir/zafgg
IS 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Gozme Y. Elemanlari ve Sensérler
30 Anlatim Ders Kitabi,
MAY Soru cevap Etkilegimli Tahta,
IS- . N L . N . .. Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
1.8.1B | | | | . . . .
3 8.1 Bireysel veya toplumsal soruna ¢dziim Ureten 6zgiin bir proje gelistirir. 8. Robot Tabanli Proje Geligtirme Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot 2. YAZILI SINAV
HAZI 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
H RAN Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
A Anlatim Ders Kitabi,
yA 06-1 Soru cevap Etkilegimli Tahta,
I 0 . ) - P . - . s Gésterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
HAZI 1.8.1 Bireysel veya toplumsal soruna ¢ozim Ureten 6zgilin bir proje geligtirir. 8. Robot Tabanli Proje Ge||§t|rme Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
R RAN 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
A Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler
N Anlatim Ders Kitabi,
13-1 Soru cevap Etkilesimli Tahta,
7 . N N . N . .. Gosterip yaptirma Web 2.0 Araglari,
. 1.8.1B g . .
HAZI 8.1 Bireysel veya toplumsal soruna ¢dziim treten 6zgiin bir proje gelistirir. 8. Robot Tabanli Proje Gell§tlrme Sunus Tartisma Bilgisayar, Robot
RAN 5E Modeli Problem Kontrol Karti, Devre
Cozme Y. Elemanlari ve Sensérler

Bu plan, 2551 ve 2575 sayili Tebli§ler Dergisinde yayinlanan yénerge, 2488 sayili tebligler dergisindeki Atatiirkgiiliik ile ilgili esaslar ve 19/01/2018 tarih 23 Sayili Ortaégretim Bilgisayar Bilimi Dersi (Kur 2-Robot Programlama) Odretim

Programina gére hazirlanmistir.
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