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Programacion en C++ (Arduino)
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// C++ code
/7
void setup()

pinMode (LED_BUILTIN, OUTPUT);

s void loop ()
e {

10 digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH);

1 delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s)
digitalWrite (LED_BUILTIN, LOW);
delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s)
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C02-Secuencia de LED
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. int tiempo=200;
int n;
void setup() { //comienza la configuracion
¢ for (n=5;n<9;n++) {
pinMode (n, OUTPUT);
}
}
void secuencia() {
for (n=5;n<9%;n++) {
digitalWrite (n, HIGH);
delay (tiempo);
> digitalWrite (n, LOW);
delay (tiempo);
}

¢ void loop() {
7 secuencia() ;

}
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void setup() {
: for (n=0;n<6;n++) {

pinMode (leds[n],OUTPUT);

}

}

void loop () {

digitalWrite (leds[0],HIGH);
1> digitalWrite (leds([5],HIGH);
delay (tiempol);

digitalWrite (leds[5],LOW);
digitalWrite (leds[4],HIGH);
delay (tiempo2);
17 digitalWrite (leds[0],LOW);
digitalWrite (leds[2],HIGH);
A haae e e digitalWrite (leds[4],LOW);
BT Wiy 20 digitalWrite (leds[3],HIGH);
NN delay (tiempol);
NO 22 digitalWrite (leds[2],LOW);
mm ARDUINO =t digitalWrite (leds[1],HIGH) ;
4 delay (tiempo2);
s}
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C04- SOS con zumbador
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y letra
"largo” con valor 300
" con valor de 1000 (tiemp

; //variable enter
int espera=1000;//variable "espe

(letra 0)
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int zumb=13; //PIN digital al que conectamos el zumbador
void setup(){ //comienza la configuracion

¢ pinMode (zumb, OUTPUT) ;

void loop () {

for (n=0;n<3;n++) { //Contador variable n comienza con el valor 0

12 digitalWrite (zumb, HIGH); // y va aumentando en 1 hasta 2,
delay(corto); // instrucciones los corchetes

14 digitalWrite (zumb,LOW); // se repiten 3 veces

delay (corto) ;

" DIGITAL (PWM-)
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ARDUINO 17 delay(pausa); //Tiempo en
for (n=0;n<3;n++) { //Aqui

10 digitalWrite (zumb, HIGH);
delay(largo) ;

21 digitalWrite (zumb,LOW) ;

delay(largo) ;

}

delay (pausa) ;

m. 25 for (n=0;n<3;n++) {

2z323% digitalWrite (zumb, HIGH);

27 delay(corto) ;
digitalWrite (zumb,LOW) ;

¢ delay(corto) ;

}
delay (espera); //Tiempo hasta repetir SOS de nuevo
}
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int leds[]={5,6,7,8,9,10,11};
int n=0;

int tiempo=50;

void setup() { //comienza la configuracién
for (n=0;n<7;n++) {

¢ pinMode (leds [n], OUTPUT) ;

Fohij

1
void loop() {
for (n=0;n<7;n++)
digitalWrite (leds[n],HIGH);
delay (tiempo) ;
1> digitalWrite (leds([n],LOW);
s delay(tiempo) ;
: )
s for (n=6;n>=0;n--) {
16 digitalWrite (leds[n],HIGH);
delay (tiempo) ;
s digitalWrite (leds([n],LOW);
12 delay (tiempo) ;
20 }}
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CO06- Secuencia de leds con pulsador
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1 int cadenaleds[]={5,6,7,8};
2 int pulsador=4;
int tiempo=200;
int n=0;
s void setup() {
¢ for(n=0;n<4;n++) {
pinMode (cadenaleds[n],OUTPUT); }
: pinMode (pulsador,INPUT); }
o void flash() {
for (n=0;n<4;n++)
digitalWrite (cadenaleds[n],HIGH);
delay (tiempo);
digitalWrite (cadenaleds([n],LOW);
1« delay (tiempo); }}
15 void loop() {
1 if (digitalRead (pulsador)==HIGH) {
- flash ();
1
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int leds[]1={5,6,7,8,9};
int n=0;

int tiempo=200;
int zumbador=10;
int pulsador=11;

void setup () {

for (n=0;n<5;n++) {
pinMode (leds [n], OUTPUT) ; }
pinMode (zumbador, OUTPUT) ;
pinMode (pulsador, INPUT); }

12 void compruebaacierto () {
if (digitalRead (pulsador)==HIGH && n==2) {
digitalWrite (zumbador, HIGH) ;
delay (1000);
digitalWrite (zumbador, LOW) ;
tiempo=tiempo-20;
if (tiempo<10) {
tiempo=200;} }}
void loop () {

22 for (n=0;n<5;n++) {
digitalWrite (leds[n],HIGH) ;
delay (tiempo) ;
compruebaacierto();

digitalWrite (leds[n], LOW) ;
7 delay (tiempo) ;
1}
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CO8-Termostato.

Se trata de un dispositivo que haga funcionar un motor y un led cuando la temperatura supera
cierto umbral. Para ello conectaremos una ntc a la entrada analégica 0, un led al pin 5y un
motor de corriente continua al pin 10. Cuando la temperatura llegue a cierto umbral de voltaje
(entre 0 y 1024) que nosotros decidamos, se conectaran a la vez el diodo led y el motor que
puede tener unas aspas de ventilador en su eje para enfriar la ntc. Ademas se debera visionar
el valor de voltaje en la entrada analdgica (valor entre 0 y 1024) en una consola en el PC.



