Tutkinnonosa: Kiinteistbautomaatio
Harjoitustehtavan nimi : 527 Festo logiikka - painesaat6

Keskeinen sisaltd: Tehtavan tarkoitus on perehtya Feston logiikkaan ja sen toimintaan ja erilaisiin
valineisiin. Seka digitaalisen- ja analogisen moduulin kytkenta tapoihin. Tutustuminen PID —
saatimeen.

Kaytettavat tietolahteet: Internet, Blogista I0ytyva kirjallinen ohje:
https://docs.google.com/presentation/d/14-TufWE s4c27kUdXkSikZIVuZsiGbL4iPzkFzZne2Y/edit?

pli=1#slide=id.p15

Materiaalit ja védlineet: Feston logiikka (EasyPort), Feston eri laitteet, painelahetin, magneetti- ja
jousipalautteinen suuntaventtiili, analoginen ja digitaalinen liityntamoduuli, virtauslahetin,
propotionaaliventtiili, rajakytkimia ja tietokone.

1. Tiedon hallinta 1pt

a. Mita tarkoittavat DI, Al, DO ja AO?

b. Anna esimerkki DI-tuloon kytkettavasta kenttalaitteesta. DO, Al ja AO myds.
c. Mita tarkoittavat P, I, D?

d. Miten toimii P-sdadin? Enta Pl-saadin?

2. Tyo6ta kuvaava aineisto 1pt

Kerro alla olevasta saatdkaaviosta selityksen avulla mita eri komponentteja kuuluu
tuloilmakanavapaineen saatojarjestelmaan. Tee oheisen saatdkaavion mallin mukaisesti
pelkasta tuloilmakanavapaineen saatojarjestelmasta kasivaralla paperille sadatokaavio. Liita
kaavioon myo6s puhaltimen ohjaukseen ja kanavapainesaatoon liittyva toimintaselostus.

3. Kaytannon toteutus 1pt

Aloita laittamalla ohjeen mukaiset viritysarvot sdatimeen. Muuta asetusarvoa kolmesta
barista kahteen bariin. Huomioi kuinka hyvin/huonosti/nopeasti paine asettuu
asetusarvoonsa vai asettuuko?

Miten saadin reagoi samaan kokeeseen, jos laitat kolminkertaisen kp:n eli suhdesaadon
vahvistuksen ja kolmasosa I-ajan? Entapa jos painvastoin? Kumpi viritysasetuksista saa
saadon varahtelemaan ja kumpi hidastelemaan?

Piirra paperille kaikkia kolmea tilannetta vastaavat kuvaajat. Piitdmastasi kuvaajasta tulee
nakya paineen asetusarvon ja mittausarvon kayttaytyminen muutostilanteissa ja kymmenen
sekuntia sen jalkeen.


https://docs.google.com/presentation/d/14-TufWE_s4c27kUdXkSikZlVuZsjGbL4iPzkFzZne2Y/edit?pli=1#slide=id.p15
https://docs.google.com/presentation/d/14-TufWE_s4c27kUdXkSikZlVuZsjGbL4iPzkFzZne2Y/edit?pli=1#slide=id.p15

oW o

Deajadestelman toimintzan vaikuttavat seuraavat chjelmat, jolden yksityiskontainen toiminta cr FCONET-LAMMONTALTECNOTTO ol
s2ostatiu onjelmaluetielossa: 2. Poisto'lran lammantalteenotoste vasiaa Econelaiiv, johon siza tyvaan Econet-sadtimeen on kytketly - W m

lAmmantalteerattoprosessn Thiyvit anturt 2 wolmialttes: s35tdkaavion muka'sest’. Econat-s33din on o= m
CHJAUKSET [Mlelly rakennsauton estelmaar Modbus-vaylan vallyksella sliten, sz saldkaavicn mukalsten e
Polstallmapunaltfmen (P=1) kaynd cfjaiaan rakennusautomaatlojdrestelman alka- 'z tapahtuma- Econzt-siatimeen ftettyjer o'steiden tilat nBhd&an RAJadestelmdst. Liséksi RAJArieste ma antes SHEE
ohjelmilla. Tulo'imapuhalir [TF1) k3y finnan po'stoimapuha tmean kanssa. Normaalisii pubaltimet k3ywdt  Egonat s58timallz kaynfiluvan ja tizdon Emmantzrpeesta (s32t57 esti).
JatkuvastL
Tulomapuhaltimen (TF1) kaydessa raifislmapelii (FG1) on aux, muullein se on Kinni. Econat-saFcin johtaa poistoiman 2mpia wiolmaan pitgen restavman anturn (PDEO2) knhdalla
Koneen kaynnistyesss wio- Ja polsiolmapuhalln kiynnistyvat teajuusmuuttajaan chjeimoldun opfimeal sessa suhteessa tuloimevirtaan anwiin (FE08) kohdalla. LEmménierpeen vinentyessé sdadin
rampin (B0 s} mukaksesli piznertsa neztevirtaa, ceuraavakel svaa ohilueventtiln [FV0Z.1) jalopussi pysayttaa LTO pumoun (P02).
Tasjuusmuuttajan (SC08, 5C2°) indiko' nttedon polstuttua jadastelman saatdviest taajuusmuutiaja le Lammibntarpeen lis&inty=ss3 twiminta on pdivastaien.
SO0, 8C21) on U %. 2

Econat s3acin minimiraoitaa LTO pumaun (PO2) nestev riaa taaluusmuutiajan (SCO2) valitysse & siten, |2 -
OHIELMALLISET LUKITUKSET ottd llugksen |ampdt|a el laska: o|X
Tulo- j& poistoilmapunalimet (TF1 ja PF1! vo'vat kéyda <un seuraavat ehdot toteutuvat: laznturin (TED2A ] <orddalba alle asetellun min'mirajan +4 °C %2l
palovaara ta oalohélytys €l olz voimassa - [ama3tila-anturin {TED2.2! <ondalla alle asetellun min'mrajan -5 °C. 2l E
-N-hatdoysaylys ei ole voimassa K
-Econzk-sZadi el ha ytd Econzt-saacin pysayttaa L™O-pumpun (POZ] 2 saadaen ndlviys, kur 5%

. i} . . . - LTO-pilrin paine hélytavan panemittain (PDADZ) kohdalla laskes hiltysiajaan ‘B -
SISAANPUHALLUSILMAN LAMPOTILAN SBATD (VAKIOSISAAN PUHALLUSLAMPOTILA)Y - [amostla laskee anturln (TCD2.1) kohdalla ~alytysrajaan 2 °C EE:
Rakernusautomaaticjirjestelma chjaa suhteellises!] sarjassa |ammonsiirimen moottoriventti[id (FVD2.2) LT pumpun taajuusmuuttaja (SCO2] halyttaa m w
Ja Ecoret-s850'ntd sten, att3 aseteltu slsdanpuhallusiiman mpdilla [esim. +#19°C) saavutetazn anturln - Samalla tulo- Ja polstolmepuhaltime: (TF1 fa PF1) pysahtyuit ja ne k2yrnlsiyvat vasta kun halytys on A
ITE1D) kohdalla (xs. cuva 1). kutattu. m H
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KANAVAPAINEEN SEATD Econst-s33cin pysayttaa tulo- j ooistoilmapunaltmet (TF1ja FF7), kun 2 m
RAjarjesielmé ohjaa tulolmepuhalimen (TF1) pydrimisnopeutta muuttama la tasjuusmuuttajon (SCOB) - lamadtila arturin (TED2.2) kohdalla laskee nalytysrajaar -10 °C : £
$35tGviestid sten, ettd twiolimakanavan staatinan palne (PIE10) pysyv asetusarvossaan, LTC-oumppu (P0O2] &3 tallGin pydimaan. Fuhallime! kaynnistyvit vasta kun hélvtys on kuitattu- 2l e
Jarjesielma ohjaa poistoilms puhaltimen (FF1) oy iopeuita muuttamalla tejuusmuutiajzn wl gl
16021} saalcviestia shen, eita poistoilmakenavan staatinen paine (PIE1S) pysyy asetusarvossaan, HYOTYSUHTEEN LASKENTA "I
Imanvaihtoa on mandoll sta tehostaa aikatau un mukaar. Tal §in kanavapaineiden asctusarvot nouseva:  Lammantaltesnoton kydtysuhtesn laskenta on opto, joka ede Iyitda Econet kenepakelin tlaamista A& ] H
arlksaen maartelyh'n sehostusarvolhing .A@ |is8zntureilla varustettuna. |5
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HALYTYKSET m z
Ulko- tal poistolmesuodattimen paineeron (FDA1 tel PDA*9) yErajahalytystzson yitty=ssa tapehtuu =), T 2
sundatirvaht halytys. 190- MVEEE ECERET Bk
Tulo- jz palstollmakanav'en peinamittausten (PIE10 ja PIE19) hé ytysrajat cvat liLkuvat ja ne asetsllaan 1 / \ 3
ImemAArAsAATEen yiteydessa. 50 5 2 &
Tule- ja paistailmapuhaltimien taajuusmuuttajista (SCOE ja SC21) saadaan ohjelma liset 1 / N 25
fSiTanlytykset, o AU 2
Econet-sadlmestd saadaan [3mpSi a-anturelden (TE0Z.1 Ja TEDZ.2) alarajanlytyksat, LTO-pumaun e e () ¥
taafusmuutisfan (SC02) hlytys sekd LTO-Tin painehalytys (PIAD2). U0 AR 4 E &
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