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จุดประสงคก์ารเรียนรู้ 

       เม่ือจบการทดลองน้ีแลว้  นักศกึษาจะมีความสามารถ  ดังน้ี 

1.​ นำทฤษฎีพีชคณิตแบบบูลมาใชใ้นวงจรลอจิก 

2.​ เหน็ถึงนิพจน์ลอจิกเทียบเทา่โดยใชท้ฤษฎีพีชคณิตแบบบูล 

3.​ ตอ่วงจรลอจิกแบบพ้ืนฐานได ้

 

เคร่ืองมือและอุปกรณ์ 

1.​ อินเวอร์เตอร์เบอร์ 7404 หรือเทียบเทา่                                       
2    ตัว 

2.​ แอนดเ์กตแบบ 3 อินพุต เบอร์ 7411 หรือเทียบเทา่                     3   
ตัว 

3.​ ออร์เกตแบบ 2 อินพุต เบอร์ 7432 หรือเทียบเทา่                        2   
ตัว 

4.​ แหลง่จา่ยกำลังกระแสตรง 5 โวลต ์                                            
1    เคร่ือง 

5.​ โวลต-์โอหม์มิเตอร์(VOM)                                                         1   
เคร่ือง 

 

ลำดับข้ันการทดลอง 

 

 

 



 

 

รูปท่ี 2.14 วงจรลอจิก 
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       1.  ตอ่วงจรตามรูปท่ี 2.14 ใชล้อจิก   0= 0Vdc และ ลอจิก 1 = +5Vdc  จาก
นัน้ให้วัดระดับแรงดันเอาตพุ์ต X  ท่ีไดเ้ม่ืออินพุตมีคา่ตา่ง ๆ ดังตาราง  และ
บันทึกผลท่ีไดล้งในตาราง 

 

A 0 +5 0 +5 0 +5 0 +5 

B 0 0 +5 +5 0 0 +5 +5 

C 0 0 0 0 +5 +5 +5 +5 

X         

 

2.​ ตอ่วงจรลอจิกตามรูปท่ี 2.15(ก) เชน่เดิมให้ 0 = 0Vdc และ 1=+5Vdc  

จากนัน้ให้วัดและบันทึกคา่แรงดันเอาตพุ์ต X ลงในตารางขา้งลา่ง  รวมทัง้
ให้ตอ่วงจรลอจิกดังรูปท่ี 2.15(ข) จากนัน้ให้วัดและบันทึกคา่แรงดัน
เอาตพุ์ต Y ลงในตาราง  ลองพิจารณาวา่ 2 วงจรน้ีเทียบเทา่กันหรือไม ่

 

 

 



 

A B  Y=A+B 

0 0   

0 1   

1 0   

1 1   

 

 

 
                        
                          รูปท่ี 2.15(ก)                                                            
รูปท่ี 2.15(ข) 
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3.​ ตอ่วงจรลอจิกดังรูปท่ี 2.16(ก)  เชน่เดิมให้ 0 = 0Vdc และ 1 =+5Vdc  

จากนัน้ให้วัดและบันทึกคา่แรงดันเอาตพุ์ต X  ลงในตารางขา้งลา่ง  
จากนัน้ให้ตอ่วงจรลอจิกตามรูปท่ี 2.16(ข) วัดและบันทึกคา่แรงดัน
เอาตพุ์ต Y ลงในตาราง และพิจารณาวา่ 2 วงจรเทียบเทา่กันหรือไม ่

 

A 0 1 0 1 0 1 0 1 

B 0 0 1 1 0 0 1 1 

C 0 0 0 0 1 1 1 1 

X         

Y         

 



 

 

 

 

 

                                

 

             รูปท่ี 2.16(ก)                                                                      
รูปท่ี 2.16(ข) 
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4.​ ตอ่วงจรลอจิกดังรูปท่ี 2.17(ก)  เชน่เดิมให้  0 = 0Vdc และ 1 =+5Vdc  

จากนัน้ให้วัดและบันทึกคา่แรงดันเอาตพุ์ต X  ลงในตารางขา้งลา่ง  
รวมทัง้ตอ่วงจรลอจิกดังรูปท่ี 2.17(ข) แลว้วัดและบันทึกคา่แรงดัน
เอาตพุ์ต Y ลงในตาราง  ให้พิจารณาวา่วงจรลอจิก 2 วงจรน้ี
เทียบเทา่กันหรือไม ่

(ออร์เกตแบบ 2 อินพุต 2 ตัวสามารถเอาไปสร้างเป็นออร์เกต
แบบ 3 อินพุต 1 ตัวได้  ดังรูปท่ี 2.17(ค)) 

 



 

 

A 0 1 0 1 0 1 0 1 

B 0 0 1 1 0 0 1 1 

C 0 0 0 0 1 1 1 1 

X         

Y         

 

 

รูปท่ี 2.17(ก) 

 

 

 

รูปท่ี 2.17(ข) 
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รูปท่ี 2.17(ค) 

 

สรุปผลการทดลอง 
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