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width="214" /></a></div><br /></div></div><div><p class="MsoListParagraphCxSpFirst"
style="line-height: 150%; mso-list: 12 levell Ifol; mso-outline-level: 1; text-indent: -18pt;"><!--[if
IsupportLists]--><b>1.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal;
font-variant-numeric: normal; font-weight: normal; line-height: normal;">&nbsp; &nbsp; &nbsp;
</span></b><b><a name="listing"></a><b>4. Listing Program</b> <a
href="#home">[Kembali]</a></b><b><0:p></0:p></b></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;"><b>&nbsp;</b></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%; margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |1 levell Ifo3;
mso-outline-level: 2; text-indent: -18pt;"><a name="_Toc91271633"><!--[if IsupportLists]--><span
style="font-family: Wingdings; mso-ansi-language: EN-US; mso-bidi-font-family: Wingdings;
mso-fareast-font-family: Wingdings;">§<span style="font-family: &quot;Times New Roman&quot;;
font-size: 7pt; font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal;
line-height: normal;">&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><b>//Master</b></a><b> <0:p></0:p></b></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;"><0:p>&nbsp;</0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">#include
&lt;LiquidCrystal.h&gt;<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">LiquidCrystal lcd(2, 3, 4, 5, 6, 7);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">int PIR = 11;<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">int tri = 8;<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">int echo = 9;<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">long duration;<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">int distance;<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">int Value = 0;</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%,;">void setup()<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">{<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;

Serial.begin(9600);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;

pinMode(PIR, INPUT);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;

pinMode(echo, INPUT);<0:p></0:p></p><p class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;

pinMode(tri, OUTPUT);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;



lcd.begin(16,2);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;

Icd.setCursor(0,0);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;

lcd.print("Selamat Datang");<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">}<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;"><0:p>&nbsp;</0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">void loop() {<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;digitalWrite(tri,LOW);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;delayMicroseconds(2);<o:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;digitalWrite(tri,HIGH);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;delayMicroseconds(10);<o:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;digitalWrite(tri,LOW);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;duration

= pulseln(echo, HIGH);<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;distance

= duration*0.034/2;</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">Value =
digitalRead(PIR);&nbsp;</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;if

((distance &lt;= 100) &amp;&amp; (Value == LOW))<o:p></0:p></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;{<0:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;

Serial.write(1); <o:p></o:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

delay (200);&nbsp;&nbsp; <o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%,;">&nbsp; }</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">else if
((distance &It;= 100) &amp;&amp; (Value

== HIGH))<o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;{<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;

Serial.write(2);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;



delay (200);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;
}<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">else if ((distance
&gt; 100) &amp;&amp; (Value

== HIGH)) <o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%,;">{<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;

Serial.write(3);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

delay (200);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%,;">&nbsp;&nbsp; }</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">}</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%; margin-left: 72pt;
mso-add-space: auto; mso-list: 10 levell [fo2; mso-outline-level: 2; text-indent: -18pt;"><a
name="_Toc91271634"><!--[if IsupportLists]--><span style="font-family: Wingdings; mso-ansi-language:
EN-US; mso-bidi-font-family: Wingdings; mso-fareast-font-family: Wingdings;">§<span style="font-family:
&quot;Times New Roman&quot;; font-size: 7pt; font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal;
font-variant-numeric: normal; line-height: normal;">&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><b>//Slave</b></a><b><0:p></0:p></b></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;"><0:p>&nbsp;</0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">#include
&lt;LiquidCrystal.h&gt;<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">LiquidCrystal Icd(2, 3, 4, 5, 6, 7);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">#define ledGreen 11<o:p></0:p></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">#define ledRed 12<o0:p></0:p></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">#define in1 10 <o:p></0:p></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;"><0:p>&nbsp;</0:p>void

setup()</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;"><0:p></0:p></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">{<0:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;

pinMode(ledGreen, OUTPUT); <o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;

pinMode(ledRed, OUTPUT);&nbsp; <o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;

pinMode(in1, OUTPUT);<o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;



lcd.begin(16,2);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp; Icd.setCursor(0,0);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;

Serial.begin(9600);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%,;">}&nbsp;</p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">void loop()
<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;
{<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; if

(Serial.available() &gt;0 );<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; int

data = Serial.read();<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;

if(data == 1) <o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; {<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.clear();<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(ledGreen,LOW); <o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(ledRed,LOW);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(in1,HIGH);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

Icd.setCursor(2,0);lcd.print("Selamat Datang");<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.setCursor(1,2);lcd.print(" Pintu terbuka&nbsp; ");<0:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;
}<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; else

if(data == 2) <o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; {<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.clear();<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;



digitalWrite(ledGreen,HIGH);<0:p></0:p></p><p class="MsolListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(ledRed,LOW);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(in1,LOW); <o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.setCursor(2,0);lcd.print("SmartHome");<o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.setCursor(1,2);lcd.print(" Lampu 1 Hidup&nbsp; ");<0:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; }
<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; else

if(data == 3)<0:p></0:p></p><p class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; {<o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.clear();<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(ledGreen,LOW);<o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(ledRed,HIGH);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

digitalWrite(in1,LOW);<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.setCursor(2,0);lcd.print("SmartHome");<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

lcd.setCursor(1,2);lcd.print(" Lampu 2 Hidup&nbsp; ");<0:p></0:p></p><p
class="MsolListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">&nbsp;&nbsp;&nbsp; }
<0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;">}</p><b><a
name="video"></a><b>5. Video</b> <a href="#home">[Kembali]</a></b><div><b><br
/></b></div><div><b><br /></b><p></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height:
150%;"><b><a name="kondisi"></a><b>6. Kondisi</b> <a href="#home">[Kembali]</a></b></p><p
class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%,;"><br /></p><p
class="MsolListParagraph" style="line-height: 150%; margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: 10
levell Ifol; mso-outline-level: 1; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span style="font-family:
Symbol; mso-ansi-language: EN-US; mso-bidi-font-family: Symbol; mso-fareast-font-family:



Symbol;">-<span style="font-family: &quot;Times New Roman&quot;; font-size: 7pt; font-stretch:
normal; font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]-->Prinsip

Kerja Rangkaian Simulasi<b><o0:p></0:p></b></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%;
margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Rangkaian

ini berfungsi&nbsp; untuk control pintu dan

lampu otomatis pada sebuah rumah. Rangkaian ini menggunakan jenis komunikasi
UART sehingga diperlukan 2 buah arduino yang masing-masing berfungsi sebagai master
dan slave. Master nantinya akan mengirimkan informasi ke slave. Master

terhubung ke sensor PIR, sensor ultrasonic, dan LCD1. Untuk Slave terhubung ke

LED hijau dan LED merah sebagai lampu otomatis dan juga terhubung ke Motor

sebagai kontrol pintu otomatis. Selain itu digunakan juga 2 buah LCD untuk

menampilkan tulisan sesuai kondisi yang ada.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Rangkaian

ini menggunakan 2 sensor, yaitu sensor PIR dan sensor ultrasonic. Sensor PIR

merupakan sensor yang dapat mendeteksi adanya benda atau gerakan dengan pendekteksian
menggunakan sinar infra merah. Karena semua benda yang memancarkan radiasi akan
terdeteksi oleh sensor ini pada saat inframerah pada sensor PIR mendeteksi

dengan perbedaan suhu tertentu. Secara umum sensor PIR dirancang untuk

mendeteksi adanya gerakan manusia.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%;">



</p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"><span
lang="IN">Sensor PIR

didesain dan dirancang hanya mendeteksi pancaran infra merah dengan panjang
gelombang 8-14 mikrometer. Diluar panjang gelombang tersebut sensor tidak akan
mendeteksinya. Untuk manusia sendiri memiliki suhu badan yang dapat menghasilkan
pancaran infra merah dengan panjang gelombang antara 9-10 mikrometer (nilai
standar 9,4 mikrometer), panjang gelombang tersebut dapat terdeteksi oleh

sensor PIR. (Secara umum sensor PIR memang dirancang untuk mendeteksi infra
merah tubuh manusia).Sensor ini hanya akan mendeteksi jika object bergerak atau
secara teknis saat perubahan pancaran infra merah (falling up atau falling

down). Jarak pancar sensor PIR memiliki jangkauan jarak dan sudut pembacaan

yang bervariasi, tergantung karakteristik sensor. Proses penginderaan sensor

PIR dapat dilihat pada gambar berikut.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"></p><div class="separator" style="clear:
both; text-align: center;"><a
href="https://blogger.googleusercontent.com/img/a/AVvXsEhrRIKvGO82umrPCs1SMPENIDvevlkoqpSzC
Af8_yy-sqaZzxptYZoFRHKd2maeupsjvalxj27Mj6GiAen1CJtYIGhx-bSicR3hwHkbCTgNIMAGmMfB1OKABfaD
UyBFjT3EZfs8 daHMOVCE2YSOLxbKDgnskpa_uBX0-gGZTLIgopNjXyiGRMDoMqOwx=s208"
style="margin-left: lem; margin-right: 1lem;"><img border="0" data-original-height="117"
data-original-width="208" height="225"
src="https://blogger.googleusercontent.com/img/a/AVvXsEhrRIKvGO82umrPCs1SMPENIDvevlkoqpSzCAf
8_yy-sqaZzxptYZoFRHKd2mgeupsjvalxj27Mj6GiAen1CJtY)Ghx-bSicR3hwHkbCTgNIMAGmMfB10OKABfaDUy
BFjT3EZfs8daHMOVCE2YSOLxbKDgnskpa_uBXO-gGZTLIgopNjXyiGRMDoMgOwx=w400-h225"
width="400" /></a></div><p></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-left: 36pt;
text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Pada umumnya

sensor PIR memiliki jangkauan pembacaan efektif hingga 5 meter, dan sensor ini

sangat efektif digunakan sebagai human detector.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Sensor

ultrasonik adalah sebuah sensor yang memiliki fungsi untuk mengubah besaran
fisis atau bunyi menjadi besaran listrik dan juga sebaliknya. Cara kerja pada

sensor ini adalah dengan cara pantulan suatu gelombang suara yang dapat



digunakan untuk menafsirkan eksistensi atau jarak suatu pada benda dengan
frekuensi tertentu. Disebut sebagai sensor ultrasonik karena sensor ini
menggunakan gelombang ultrasonik (bunyi ultrasonik) dalam mendeteksi suatu

jarak benda .<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; text-indent:
36pt;"><span lang="IN">Secara detail, cara kerja sensor

ultrasonik adalah sebagai berikut: </span><o:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpFirst"
style="line-height: 150%; margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: I1 levell Ifo3; text-indent:
-18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">a.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sinyal

dipancarkan oleh pemancar ultrasonik dengan menggunakan frekuensi tertentu dan
dengan durasi waktu tertentu. Sinyal tersebut berfrekuensi diatas 20kHz. Untuk
mengukur jarak benda (sensor jarak), frekuensi yang umum digunakan adalah

40kHz. <o:p></0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;
margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |1 levell Ifo3; text-indent: -18pt;"><!--[if
IsupportLists]--><span lang="IN">b.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sinyal
yang dipancarkan akan merambat sebagai gelombang bunyi dengan kecepatan sekitar
340 m/s. Ketika menumbuk suatu benda, maka sinyal akan dipantulkan oleh benda

tersebut. <o:p></0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpLast" style="line-height: 150%;
margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |1 levell Ifo3; text-indent: -18pt;"><!--[if
IsupportLists]--><span lang="IN">c.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Setelah

gelombang pantulan sampai pada alat penerima, maka sinyal tersebut akan



diproses untuk menghitung jarak benda. Jarak benda dihitung menggunakan rumus
:<0:p></0:p></span></p><p align="center" class="MsoNormal" style="line-height: 150%; text-align:
center; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">S

=340. t/2</span><o0:p></0:p></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-left:
36pt;"><span lang="IN">Keterangan : </span><o:p></0:p></p><p class="MsoNormal" style="line-height:
150%; margin-left: 36pt;"><span lang="IN">S merupakan jarak antara sensor

ultrasonik dengan benda (bidang pantul), dan t adalah selisih antara waktu
pemancaran gelombang oleh transmitter dan waktu ketika gelombang pantul

diterima receiver.<o:p></o0:p></span></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-left:
36pt;"><span lang="IN">Maka berdasarkan prinsip kerja

dari kedua sensor ini, terdapat beberapa kondisi pada rangkaian, yaitu :<o:p></0:p></span></p><p
class="MsoListParagraphCxSpFirst" style="line-height: 150%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 54.0pt;
margin-right: Ocm; margin-top: Ocm; margin: 0cm Ocm 10pt 54pt; mso-add-space: auto; mso-list: I3
levell Ifo2; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">1.<span style="font-size: 7pt;
font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sensor

PIR berlogika 0 dan sensor ultrasonik bernilai kecil atau sama dengan 100&nbsp; : motor bergerak
sehingga pintu terbuka.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle"
style="line-height: 150%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 54.0pt; margin-right: 0cm; margin-top:
Ocm; margin: Ocm Ocm 10pt 54pt; mso-add-space: auto; mso-list: I3 levell [fo2; text-indent:
-18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">2.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sensor
PIR berlogika 1 dan sensor ultrasonic bernilai kecil atau sama dengan 100 :

lampu 1 hidup dan motor diam sehingga pintu tidak terbuka.<o:p></0:p></span></p><p
class="MsolistParagraphCxSpLast" style="line-height: 150%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 54.0pt;
margin-right: 0cm; margin-top: Ocm; margin: Ocm Ocm 10pt 54pt; mso-add-space: auto; mso-list: 13
levell Ifo2; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">3.<span style="font-size: 7pt;
font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sensor

PIR berlogika 1 dan sensor ultrasonic bernilai lebih dari 100 : Lampu 2 akan



hidup dan motor bergerak sehingga pintu kembali tertutup.<o:p></0:p></span></p><p
class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-bottom: 10pt;"><0:p>&nbsp;</0:p></p><p
class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-bottom: 10pt;"><0:p>&nbsp;</0:p></p><p
class="MsolistParagraph" style="line-height: 115%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 72.0pt;
margin-right: Ocm; margin-top: Ocm; margin: 0cm Ocm 10pt 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |10
levell Ifol; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span style="font-family: Symbol;
mso-ansi-language: EN-US; mso-bidi-font-family: Symbol; mso-fareast-font-family: Symbol;">-<span
style="font-family: &quot;Times New Roman&quot;; font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]-->Prinsip Kerja Prototype<o:p></0:p></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Rangkaian

ini berfungsi&nbsp; untuk control pintu dan

lampu otomatis pada sebuah rumah. Rangkaian ini menggunakan jenis komunikasi
UART sehingga diperlukan 2 buah arduino yang masing-masing berfungsi sebagai
master dan slave. Master nantinya akan mengirimkan informasi ke slave. Master

terhubung ke sensor </span>ultrasonik 1<span lang="IN">, sensor ultrasonic</span> 2<span lang="IN">,
dan LCD1. Untuk Slave

terhubung ke LED hijau dan LED merah sebagai lampu otomatis dan juga terhubung
ke Motor sebagai kontrol pintu otomatis. Selain itu digunakan juga 2 buah LCD

untuk menampilkan tulisan sesuai kondisi yang ada.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Rangkaian

ini menggunakan 2 </span>buah <span lang="IN">sensor ultrasonic. Sensor ultrasonik adalah sebuah
sensor

yang memiliki fungsi untuk mengubah besaran fisis atau bunyi menjadi besaran
listrik dan juga sebaliknya. Cara kerja pada sensor ini adalah dengan cara

pantulan suatu gelombang suara yang dapat digunakan untuk menafsirkan
eksistensi atau jarak suatu pada benda dengan frekuensi tertentu. Disebut sebagai
sensor ultrasonik karena sensor ini menggunakan gelombang ultrasonik (bunyi

ultrasonik) dalam mendeteksi suatu jarak benda .<o:p></o0:p></span></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%,; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">Secara detail, cara kerja sensor



ultrasonik adalah sebagai berikut: </span><o0:p></0:p></p><p class="MsoListParagraphCxSpFirst"
style="line-height: 150%; margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |1 levell Ifo3; text-indent:
-18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">d.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sinyal

dipancarkan oleh pemancar ultrasonik dengan menggunakan frekuensi tertentu dan
dengan durasi waktu tertentu. Sinyal tersebut berfrekuensi diatas 20kHz. Untuk
mengukur jarak benda (sensor jarak), frekuensi yang umum digunakan adalah

40kHz. <o:p></o:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;
margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |1 levell Ifo3; text-indent: -18pt;"><!--[if
IsupportLists]--><span lang="IN">e.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sinyal
yang dipancarkan akan merambat sebagai gelombang bunyi dengan kecepatan sekitar
340 m/s. Ketika menumbuk suatu benda, maka sinyal akan dipantulkan oleh benda

tersebut. <o:p></0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpLast" style="line-height: 150%;
margin-left: 72pt; mso-add-space: auto; mso-list: |1 levell Ifo3; text-indent: -18pt;"><!--[if
IsupportLists]--><span lang="IN">f.<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal;
font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Setelah
gelombang pantulan sampai pada alat penerima, maka sinyal tersebut akan

diproses untuk menghitung jarak benda. Jarak benda dihitung menggunakan rumus
:<0:p></0:p></span></p><p align="center" class="MsoNormal" style="line-height: 150%; text-align:
center; text-indent: 36pt;"><span lang="IN">S

=340. t/2</span><o0:p></0:p></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-left:
36pt;"><span lang="IN">Keterangan : </span><o:p></0:p></p><p class="MsoNormal" style="line-height:
150%; margin-left: 36pt;"><span lang="IN">S merupakan jarak antara sensor

ultrasonik dengan benda (bidang pantul), dan t adalah selisih antara waktu

pemancaran gelombang oleh transmitter dan waktu ketika gelombang pantul



diterima receiver.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal" style="line-height: 150%; margin-left:
36pt;"><span lang="IN">Maka berdasarkan prinsip kerja

dari kedua sensor ini, terdapat beberapa kondisi pada rangkaian, yaitu :<o:p></0:p></span></p><p
class="MsoListParagraphCxSpFirst" style="line-height: 150%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 54.0pt;
margin-right: Ocm; margin-top: Ocm; margin: 0cm Ocm 10pt 54pt; mso-add-space: auto; mso-list: 12
levell Ifo4; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">1)<span style="font-size: 7pt;
font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sensor

</span>ultrasonik 1<span lang="IN">

berlogika 0 dan sensor ultrasonik </span>2 <span lang="IN">bernilai kecil atau sama dengan
100&nbsp; : motor bergerak sehingga pintu

terbuka.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpMiddle" style="line-height: 150%;
margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 54.0pt; margin-right: Ocm; margin-top: Ocm; margin: Ocm Ocm 10pt
54pt; mso-add-space: auto; mso-list: 12 levell Ifo4; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span
lang="IN">2)<span style="font-size: 7pt; font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal;
font-variant-numeric: normal; line-height: normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sensor
</span>ultrasonik 1<span lang="IN">

berlogika 1 dan sensor ultrasonic</span> 2<span lang="IN"> bernilai kecil atau sama dengan 100 : lampu
1 hidup dan

motor diam sehingga pintu tidak terbuka.<o:p></0:p></span></p><p class="MsoNormal"
style="line-height: 150%; margin-left: 36pt; text-indent: 36pt;">

</p><p class="MsoListParagraphCxSpLast" style="line-height: 150%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left:
54.0pt; margin-right: Ocm; margin-top: Ocm; margin: Ocm Ocm 10pt 54pt; mso-add-space: auto; mso-list:
12 levell Ifo4; text-indent: -18pt;"><!--[if IsupportLists]--><span lang="IN">3)<span style="font-size: 7pt;
font-stretch: normal; font-variant-east-asian: normal; font-variant-numeric: normal; line-height:
normal;">&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;

</span></span><!--[endif]--><span lang="IN">Sensor
</span>ultrasonik 1<span lang="IN">

berlogika 1 dan sensor ultrasonic</span> 2<span lang="IN"> bernilai lebih dari 100 : Lampu 2 akan hidup
dan motor



bergerak sehingga pintu kembali tertutup.<o:p></o0:p></span></p><p class="MsoListParagraphCxSpLast"
style="line-height: 150%; margin-bottom: 10.0pt; margin-left: 54.0pt; margin-right: Ocm; margin-top:
Ocm; margin: 0Ocm Ocm 10pt 54pt; mso-add-space: auto; mso-list: 12 levell Ifo4; text-indent: -18pt;"><br
/></p><b><a name="link"></a><b>7. Link Download</b> <a
href="#home">[Kembali]</a></b></div><div><ul><li>File Rangkaian Simulasi&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1m8uB4Shql9zI60_Z1G-BG8FH_7kVQYvp/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Video Rangkaian&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1PBJg527QClhxdQj-mvAsHK9ABMTijggf/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Program Arduino Master&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/drive/folders/1Tfqn72ZUBNiKfjZMn9SISOc1LgOfH6NI?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Program Arduino Slave&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/drive/folders/1MzRgNtIsuC6ymn4Yj7jB20Ax6mQPsmcw?usp=sharing">k
lik disini</a></li><li>Library Arduino&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1SpfX_zk6geE1kSNGovYD66CfKIRTqFGS/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Library Sensor Ultrasonic&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1gK2E260rcDkhUMQVsxKOwWLXQCQ-Uawgq/view?usp=sharing">kI
ik disini</a></li><li>Library Sensor PIR&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1nPL}1PewEnevKx32SfFqvtmNGSM1FqUT/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Datasheet Arduino&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1Pp0zJCLv19iYmjladdakOqW9mjLxO0pll/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Datasheet Sensor PIR&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1Ploi5mUmAzx4902HZKOXS1G5KX_-s44C/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Datasheet Sensor Ultrasonic&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1BCIR4vExxw34ye9P9pokUWXCmmgGMUyr/view?usp=sharing">
klik disini</a></li><li>Datasheet LCD&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/INScQMiLobppfN6_I39N0i1dXWM4j_SRv/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Datasheet Motor Servo&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1jwG_ECZEbYIiRTNdSITpv6pSlpZaO9Pk/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Datasheet Resistor&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1UmfL7GYs_KCPXfdPykUVHDhXEuXUlpbM/view?usp=sharing">kli
k disini</a></li><li>Datasheet LCD&nbsp;<a

href="https://drive.google.com/file/d/1bb-sFb5bQJpe2 AREWRZ0Jajqi3)35g1l/view?usp=sharing">klik
disini</a></li><li>Datasheet Potensiometer&nbsp;<a
href="https://drive.google.com/file/d/1IxVydSWIVKGZSHczoTHNVWHKp4ow05pK/view?usp=sharing">kli
k disini</a></li></ul></div></div>



