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摘要: 採用標楷體10點字，單一段落至多約200字。摘要應說明研究動機、研究方法、主要成果、和結論。研究
動機要在相關領域的背景之下點出欲解決的問題並強調出研究的目的。研究方法簡要介紹研究所採用方法。
關鍵結果總結研究的主要發現。結論總結最重要的結果及其貢獻，並列出了任何保留或限制條件。 

關鍵字: 關鍵字1，關鍵字2，關鍵字3 (列出3至10個與文章相關的關鍵字)。 

1. 前言 (標楷體，粗體，10點字) 
內文採用標楷體10點字，文章以2頁為限。前言須包含下列內容：(1) 研究背景說明、研究目的、和欲解決

的問題；(2) 文獻回顧；(3)研究方法；(4) 概述研究的主要結果。參考文獻要依出現的順序編序號，並標示於方
括號中，例如：[1]、[2,3]、[4–6]。 

2. 研究方法 
研究方法請簡單描述所採用的方法、軟體、和儀器設備數學方程式要依出現順序編序號，如(1)式所示： 

. 
(1
) 

3. 結果與討論 

本節要呈現由實驗、模擬、或計算所得到的結果。內文要引用到所有的圖和表，如圖1、表1等。 

 

(a) 

 

(b) 

圖1. 圖的標題採用標楷體9點字：(a) 圖說明，(b) 圖說明。 

表1. 表的標題採用標楷體9點字，應將表置於接近第一次引用的位置。 

Title 1 Title 2 Title 3 
Entry 1 data Data 
Entry 2 data Data 

 

數學方程式的格式如下： 

, 
(2
) 

數學方程式要換行但是不要換段落，並且要依常規標點符號。 

4. 結論 
本節彙整最重要的研究結果並據以歸納出重要的發現。勿將摘要重複作為結論，反之亦然。摘要是整篇

論文的概述。結論是總結研究對知識進步的貢獻。 
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