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I. Lesactions mécaniques et leurs effets :

1. Activité:
Dans chacune des situations ci-dessous, identifier le corps qui recoit une action
meécanique (receveur) et le corps qui I'exerce (acteur) puis donner I'effet de chaque action

mecanigue.

a. Effet statique (corps au repos) :
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b. Effet dynamique (corps en mouvement) :
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2. Conclusion:

On parle d’'une action mécanique, lorsqu’un corps agit sur un autre corps.
Le corps qui agit est appelé l'acteur (f3d) et celui qui recoit I'action est appelé le
receveur (4de jisall),
Une action mécanique se manifeste par ses effets :
Effet statique : une action mécanique peut :
Produire la deformation d’'un corps.
Maintenir un corps en equilibre.




Effet dynamique : une action mécanigue peut :
Provoquer le mouvement d'un corps.
Modifier sa vitesse ou modifier sa trajectoire.

Il. Typesdes actions mécaniques:
1. Activité:
A partir des figures ci-dessous déduire les types des actions mécaniques :
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2. Conclusion:

Il y a 2 types des actions mécaniques :

Action mécanique a distance : elle peut s’exercer qu’entre deux corps qui ne sont pas
en contact. (Figure 4)

Action mécanique de contact : elle ne peut s'exercer gu'entre deux corps en contact.

(Figure 1,2 et 3)

Selon la nature du contact, il existe 2 types des actions de contact :

e 5jle contact se fait en un point, on dit que I'action de contact est locdlisée (Aas saa),
(Figure 3)

e 5i le contact se fait sur une surface, on dit que lI'action de contact est repartie
(ie ) s¢). (Figure 1 et 2)

€ Remarque:

Une action mécanique est modélisée par une grandeur physiques appelée force, notée .

é Résumé:
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